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Informacje o rozwigzaniu

-

Gtosnik tubowy C1310-E
Kontroler drzwi

D2110-VE Security Radar
Statopozycyjna kamera koputkowa
Kamera PTZ

Centrum monitorowania

DN WOWON =

Profile radaru

Uwaga
Do korzystania z profili radaru konieczne jest oprogramowanie sprzg¢towe w wersji 10.11 lub nowsze;.
Najnowszg wersje oprogramowania sprz¢towego mozna pobrac na .

W instrukcji obstugi znajduja sie porady dotyczgce dostosowywania konfiguracji do indywidualnych potrzeb.
AXIS D2110-VE Security Radar ma dwa profile:

®  Profil dozorowania strefy, ktdry stuzy do $ledzenia matych i duzych obiektow poruszajacych sie z
predkoscig ponizej 55 km/h

e Profil dozorowania drogi, ktory stuzy do sledzenia pojazdow poruszajgcych sie z predkoscig do 105 km/h
Jesli przy informacjach podanych w tej instrukcji obstugi nie ma adnotacji, ze dotyczg one Profilu dozorowania
strefy lub Profilu dozorowania drogi oznacza to, ze majg one zastosowanie do obu profili.

Gdzie montowaé produkt

e Radar jest przeznaczony do dozoru otwartych obszarow. Kazdy obiekt (taki jak sciana, ogrodzenie,
drzewo lub duzy krzew) w obszarze objetym zasiegiem powoduje utworzenie dodatkowego martwego
punktu (cienia).

® Radar nalezy zamontowac¢ na stabilnym stupie lub w takim miejscu na Scianie, w ktérego poblizu nie ma
innych obiektow ani instalacji. Na wydajnos¢ radaru mogg wptywac obiekty, ktore odbijajg fale radiowe,
znajdujace si¢ w odlegtosci 1 m po jego lewej i prawej stronie.

®  QObiekty metalowe w polu widzenia powodujg odbicia wptywajgce na skutecznosé¢ funkeji klasyfikacji
obiektow radaru.
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1 Rzeczywista detekcja
2 Detekcja z odbicia (fatszywe slady)

Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat sposobdw postepowania w przypadku obiektow o duzym wspotczynniku
odbicia, zob. Dodawanie stref wykluczenia, on page 19.
* Aby zainstalowa¢ wiecej niz dwa radary w tej samej strefie wspofistnienia, zob. Instalacja wielu
radardw, on page 6.

Pokrywany obszar

Model AXIS D2110-VE zapewnia pokrycie poziome 180°. Zakres detekcji odpowiada powierzchni 5600 m?
(61 000 ft2)w przypadku ludzi i 11 300 m2 (122 000 ft2) w przypadku pojazdow.

Uwaga

Aby uzyska¢ optymalny obszar detekcji, nalezy zamontowac radar na wysokosci 3,5-4 m. Wysokos¢
montazowa ma wptyw na martwe pole pod radarem.



Area monitoring profile (Profil dozorowania strefy) najlepiej sprawdza sie w przypadku sledzenia obiektow
poruszajgcych sie z predkoscig do 55 km/h (34 mph). Profil ten umozliwia kategoryzowanie wykrywanych
obiektow jako ludzi, pojazdy lub obiekty nieznane. Mozna ustawi¢ requte wyzwalajacg akcje po wykryciu
ktérego$ z tych obiektdw. Do monitorowania pojazdoéw poruszajgcych sie z wigkszg predkoscia stuzy Profil
dozorowania drogi, on page 12.

Instalacja wielu radarow

Poprzez instalacje kilku radarow mozna zapewni¢ dozor takich obszardw, jak otoczenie budynku lub strefa
buforowa za ogrodzeniem.

Jednoczesna obecnosé

Jezeli w tej samej strefie zostang zainstalowane wiecej niz dwa radary, ich fale radiowe mogg powodowac
zaktocenia i wptywaé na wydajnosc. Promien strefy wspotwystepowania wynosi 350 m (380 jardow).

)

17 Radar
2 QObszar detekcji
3 Obszar stosowania kilku radarow

e O

Uwaga
Na wydajnos¢ radarow w strefie wspotwystepowania mogq takze wptywac czynniki Srodowiskowe oraz
skierowanie radaru w strong ogrodzen, budynkéw lub pobliskich radarow.

Instalacja od 2 do 3 radarow w jednej strefie

Umieszczajgc 2-3 radary w tej samej strefie, okresl liczbe sgsiadujgcych radaréw w interfejsie urzgdzenia.
Pomoze to zwigkszy¢ wydajnos¢ radardw i zapobiec wystepowaniu zaktocen.

1. Otworz menu Radar > Settings > Coexistence (Radar > Ustawienia > Jednoczesna obecnosc).
2. Wybierz liczbg sgsiadujgcych radaréw.

Przyktady instalacji z zastosowaniem kilku radarow: Przykfady instalacji w strefie, on page 7.
Instalacja od 4 do 6 radarow w jednej strefie

Uwaga
Zainstalowanie maksymalnie szeSciu radarow w jednej strefie wymaga oprogramowania sprzetowego w
wersji 11.3 lub nowszej.

Po zainstalowaniu 4-6 radardw w tej same;j strefie najpierw skonfiguruj liczbe sgsiadujgcych radarow, a
nastepnie dodaj je wszystkie do grupy. Zacznij od radaru znajdujacego sie najdalej, np. najdalej po lewej stronie.
Grupuj radary po trzy i przypisuj do grupy radary znajdujgce sie najblizej siebie.

Radary w grupie bedg sie synchronizowa¢ w celu zapewnienia najwyzszej mozliwej wydajnosci i zapobiegania
wystepowaniu zaktocen miedzy nimi.

1. Otworz menu Radar > Settings > Coexistence (Radar > Ustawienia > Jednoczesna obecnosc).
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2. Ustaw liczbe sgsiadujacych radarow jako 3-5.

3. Wybierz grupe dla radaru.

Oto przyktad grupowania sqsiadujgcych radarow w tej samej strefie.

Wiecej przyktadow instalacji z wykorzystaniem kilku radaréw: Przykfady instalacji w strefie, on page 7.
Przyklady instalaciji w strefie

Tworzenie wirtualnego ogrodzenia z kilkoma radarami

Aby utworzy¢ wirtualne ogrodzenie, np. wokét budynku, mozna umiesci¢ wiele radaréw obok siebie. Zalecamy
umieszczenie ich w odstepach co 100 m (330 ft).

30m
| \ (100 ft)
/o) : : /a\ : : /a\

100 m (330 ft)
I |

Aby zapobiec wystepowaniu zaktocen w przypadku montowania wiecej niz dwoch radaréw w tej same;j strefie,
skonfiguruj w interfejsie urzgdzenia liczbe sgsiadujacych radarow. Natomiast w przypadku zastosowania wiece;j
niz trzech radarow dodaj je do grupy.

Zob. Instalacja wielu radardw, on page 6, aby uzyska¢ wigecej informacji na temat sgsiadujacych radaréw i grup.

Pokrycie obszaru wokot budynku
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Aby pokry¢ obszar wokét budynku, umies¢ radary na Scianach budynku, tak aby byty skierowane na zewngtrz. W
przypadku umieszczenia w jednej strefie wiecej niz trzech radaréw skonfiguruj w interfejsie urzagdzenia liczbe
sgsiadujgcych radaréw i dodaj je do grupy, jak pokazano w tym przyktadzie.

Istnieje takze mozliwos¢ pokrycia obszaru wokét kilku budynkow.

Zob. Instalacja wielu radarow, on page 6, aby uzyska¢ wiecej informacji na temat sgsiadujacych radarow i grup.
Pokrycie otwartego obszaru

Aby pokry¢ duzy otwarty obszar, uzyj dwoch uchwytow do montazu na stupie, aby zamontowa¢ dwa radary
tytem do siebie.

©

Mozna uzy¢ wyjscia PoE z jednego radaru do zasilania drugiego radaru, ale trzeciego radaru juz nie mozna
podfaczy¢ w ten sposadb.

Uwaga
Wyjscie PoE radaru jest wtaczone, gdy radar jest zasilany zasilaczem midspan o mocy 60 W.



W razie koniecznosci zastosowania w jednej strefie kilku instalacji tytem do siebie skonfiguruj liczbe
sgsiadujgcych ze sobg radaréw w interfejsie urzagdzenia i dodaj radary do grupy, aby zapobiec wystepowaniu
zaktocen. To jeden z przyktadow grupowania radarow ustawionych tytem do siebie.

_\@D_\
NEONN

Zob. Instalacja wielu radardw, on page 6, aby uzyskaé wiecej informacji na temat sasiadujacych radaréw i grup.

Instalacja radaréw ustawionych naprzeciwko siebie

Co do zasady nie jest zalecane instalowanie wigcej niz trzech radaréw naprzeciwko siebie, poniewaz zwieksza to
ryzyko wystepowania zaktocen w ich pracy. Niemniej, w przypadku niektorych obszarow moze by¢ konieczne
zastosowanie takiego ustawienia. Na przyktad w przypadku koniecznosci pokrycia boiska pitkarskiego nie mozna
zainstalowac radardéw na srodku murawy.

Jesli zdecydujesz sie na zainstalowanie wiecej niz trzech radaréw naprzeciwko siebie, zachowaj miedzy nimi
odlegtos¢ 40 m (130 ft). Bardzo wazne jest dodanie wszystkich sgsiadujgcych radarow do grupy i zapisanie ich
liczby w interfejsie urzgdzenia. Dzigki temu mozna poprawi¢ wydajnos¢ ich pracy.

Oto przyktad grupowania czterech radaréw obejmujgcych okreslony teren.

\&/
1
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Zob. Instalacja wielu radardw, on page 6, aby uzyska¢ wigcej informacji na temat sgsiadujacych radarow i grup.
Zasieg detekcji w strefie

Zasieg detekcji jest maksymalng odlegfoscig, z jakiej jest mozliwe Sledzenie obiektu i wyzwalanie alarmu. Mierzy
sie jg od limitu bliskiej detekeji (na ile blisko urzadzenia jest mozliwa detekcja) do limitu dalekiej detekcji (na
ile daleko od urzgdzenia jest mozliwa detekcja).

Profil monitorowania strefy jest zoptymalizowany pod katem wykrywania ludzi. Istnieje jednak mozliwos¢
wykrywania pojazdow oraz innych obiektow poruszajacych sie z predkoscig do 55 km/h (z doktadnoscig
predkosci +/- 2 km/h).

W warunkach montazu na optymalnej wysokosci instalacyjnej zasiegi detekcji s nastepujgce:

® 3-60 m podczas detekcji ludzi

® 3-85m podczas detekeji pojazdow



PY=)

A 3-85m
\ N (10 - 280 ft)

3-60m
(10 - 200 ft) //
=

Jezeli chcesz zamontowac radar na innej wysokosci, podczas jego kalibracji wprowadz rzeczywista
wysoko$¢ montazu na stronach internetowych produktu.

Scena ma wptyw na zakres detekg;ji.
Zasieg detekeji zalezy od sgsiednich radaréw.

Zakres detekcji zalezy od typu obiektu.

Zakres detekcji byt mierzony w tych warunkach:

Zasieg jest mierzony wzdtuz podtoza.
Obiektem byta osoba o wzroscie 170 cm.
Osoba ta przechodzita bezposrednio przed radarem.

Wartosci zostaty zmierzone w momencie, kiedy osoba weszta do strefy detekg;ji.

Czutos¢ radaru zostata ustawiona jako Medium ($rednia).

Wysokos¢ montazowa Pochylenie 0° Pochylenie 10° Pochylenie 20°
25m 3,0-60 m Niezalecane Niezalecane
(8.2 ft) (9,8-197 ft)

3,5m 3,0-60 m Niezalecane Niezalecane
(11 stop) (9,8-197 ft)

45m 4,0-60 m Niezalecane Niezalecane
(15 St(')p] (13-197 ft)

55m 7,5-60 m Niezalecane Niezalecane
(18 stop) (25-197 ft)

6,5m 7,5-60 m 5,5-60 m Niezalecane
(21 St(')p] (25-197 ft) (18-197 ft)

8m Niezalecane 9-60 m 7,5-30 m
(26 stdp) (30-197 ft) (25-98 ft)
10 m Niezalecane 15-60 m 9-35m

(33 stap) (49-197 ft) (30-115 ft)
12 m Niezalecane 23-60 m 13-38 m
(39 stop) (75-197 ft) (43-125 ft)
14 m Niezalecane 27-60 m 17-35m
(36 St(')p] (89-197 ft) (56-115 ft)
16 m Niezalecane Niezalecane 25-50 m
(52 stdp) (82-164 ft)

10
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Przypadki zastosowan do dozorowania stref

Pokrycie obszaru basenu

Dochodzito do licznych wtaman na basen poza godzinami otwarcia. Ze wzgledu na wymagania zwigzane z
zachowaniem prywatnosci wifasciciel nie mogt zamontowac systemu dozoru wideo. Dlatego zdecydowat si¢ na
zamocowanie radaru i ustawienie Area monitoring profile (Profilu dozorowania strefy). Radar jest
zamontowany na budynku; pokrywa caty basen i wigkszos¢ obszaru wokot niego. W przypadku wykrycia
obecnosci cztowieka poza godzinami otwarcia (miedzy 20:00 a 06:00) radar wyzwala ostrzezenie nadawane
przez gtosnik.

Pokrycie obszaru wokaét budynku

Zaktad produkujacy srodki chemiczne dodat do swojego systemu kolejng warstwe zabezpieczen poprzez
zastosowanie radarow do pokrycia stref wokot szczegdlnie wrazliwych budynkow. W systemie dozoru sg juz
kamery standardowe, termowizyjne i kontrolery drzwi. Radary mogg wyzwalac¢ zdarzenia, ktore uruchamiajg
funkcje Sledzenia intruza przez kamery, przyblizanie i nagrywanie jego dziatan. Nastepuje uruchomienie
sygnatow swietlnych pofgczonych z sieciowymi kamerami termowizyjnymi, co informuje intruza o tym, ze
znalazt sie w strefie chronionej. A kontrolery drzwi mogg zablokowa¢ dostep. Radary umozliwiajg systemowi
ochrony reagowanie na dtugo, zanim intruz dotrze do wrazliwego budynku.

Pokrycie duzej otwartej strefy

Na parkingu przed matym centrum handlowym odnotowano wzrost liczby wtaman do samochoddw po
godzinach pracy. Centrum jest monitorowane przez pracownika ochrony, ale zarzad uznat, ze konieczne jest
zwiekszenie bezpieczefistwa w nocy bez dodatkowych kosztow zwigzanych z zatrudnianiem kolejnych
pracownikow. Zadecydowano sie na zainstalowanie dwoch radaréw w Area monitoring profile (Profilu
dozorowania strefy) zamontowanych tytem do siebie, tak aby pokrywaty caty obszar parkingu. Zostaty
skonfigurowane w taki sposob, aby ostrzegaty dyzurnego pracownika ochrony o podejrzanym zachowaniu, dzieki
czemu moze on zbada¢ miejsce zdarzenia. Do tego systemu mozna byto doda¢ megafony, aby odtwarzaty
nagranie alarmowe odstraszajgce ztodziei, gdy radary wykryjg obecnos¢ ludzi w strefie.
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Road monitoring profile (Profil dozorowania drogi) najlepiej sprawdza si¢ w przypadku monitorowania
pojazdow, ktore poruszajg sie z predkoscig do 105 km/h w miescie, na obszarach zamknietych i drogach
podmiejskich. Tryb ten nie stuzy do wykrywania ludzi ani innych typow obiektow. Do monitorowania obiektow
innych niz pojazdy stuzy Profil dozorowania strefy, on page 6 radaru.

Przyklady instalaciji przy drodze

Montaz na poboczu

Aby monitorowac pojazdy poruszajgce sie po drodze, mozna zamontowac radar na poboczu. Radar pokryje
odlegtos¢ 10 m po przekatne;j.

Montaz na srodku

Ta opcja montazu wymaga stabilnego potozenia. Radar mozna zamontowac na stupie na srodku drogi lub na
bramownicy nad droga. Radar bedzie wtedy pokrywat obszar 10 m po bokach z obu stron. Radar obejmie wigkszy
obszar z boku, jesli zostanie zainstalowany w centralnym potozeniu.

Uwaga
Zalecana wysokos¢ montazowa dla tego radaru wynosi od 3-8 m w przypadku Profilu dozorowania drogi.

Zasieg detekcji na drodze

Zasieg detekeji jest maksymalng odlegtoscia, z jakiej jest mozliwe Sledzenie obiektu i wyzwalanie alarmu. Mierzy
sie jg od limitu bliskiej detekeji (na ile blisko urzadzenia jest mozliwa detekcja) do limitu dalekiej detekcji (na
ile daleko od urzadzenia jest mozliwa detekcja).

Ten profil jest zoptymalizowany pod katem wykrywania pojazdow i zapewnia doktadnos¢ pomiaru predkosci
rzedu +/- 2 km/h podczas monitorowania pojazdow poruszajacych sie z predkoscia do 105 km/h.

Zasieg detekcji po zamontowaniu radaru na optymalnej wysokosci:
e 25-70 m w przypadku pojazdow poruszajgcych sie z predkoscig 60 km/h.
e 30-60 m w przypadku pojazdow poruszajgcych sie z predkoscig 105 km/h.

Przypadki zastosowania w dozorowaniu drogi

Regulowanie ruchu pojazdéw w strefach obowigzywania niskiej predkosci
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W kompleksie przemystowym z dtugg drogg migedzy dwoma magazynami zainstalowano radar, ktéry pomaga
egzekwowac ograniczenie predkosci do 60 km/h. W Profilu dozorowania drogi radar wykrywa przekroczenie
predkosci przez pojazd znajdujacy sie¢ w jego strefie detekcji. Nastepnie wyzwala zdarzenie wysytajgce
powiadomienia e-mail do kierowcow i kierownikdw. Przypomnienie pomaga w przestrzeganiu ograniczen
predkosci.

Niepozadane pojazdy na zamkni¢tej drodze

Niewielka droga prowadzgca do starego kamieniotfomu zostata zamknigta, jednak doniesienia o poruszajgcych
sie po niej pojazdach spowodowaty, ze wtadze zainstalowaty na niej radar w Profilu dozorowania drogi. Radar
jest zamontowany wzdtuz drogi i obejmuje catg jej szeroko$¢. Za kazdym razem, gdy pojazd wjezdza do
scenariusza, zostaje uruchomiony migajacy sygnalizator, ktéry informuje kierowcow o koniecznosci opuszczenia
drogi. Jest tez wysytana wiadomos¢ do zespotu ochrony, dzigki czemu w razie potrzeby mozliwe jest wystanie
patrolu.

Informacje predkosci pojazdow poruszajacych sie po drodze

Na drodze przebiegajgcej przez mate miasto odnotowano kilka przypadki przekroczenia predkosci. W celu
egzekwowania ograniczenia predkosci do 70 km, kontrolerzy ruchu drogowego zdecydowali si¢ na instalacje
radaru w Profilu dozorowania drogi, na wiadukcie przebiegajgcym nad droga. Umozliwia to wykrywanie
predkosci, z jakg poruszajg si¢ pojazdy, i monitorowanie, kiedy na drodze powinny znajdowac sie jednostki, ktore
kontrolujg ruch.

‘
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Bezpieczenstwo ludzi i pojazdow

Pracownicy szkoty zidentyfikowali dwa problemy zwigzane z bezpieczenstwem, ktore postanowili wyeliminowac.
Zauwazyli, ze w ciggu dnia na terenie szkoty pojawiajg sie niepozadani goscie, a kierowcy przejezdzajgcy obok
szkoty nie stosuja sie do ograniczenia predkosci 20 km/h. Radar jest zamontowany na stupie obok chodnika.
Wybrano ustawienie Profil dozorowania strefy, on page 6, poniewaz dzieki temu radar moze $ledzi¢ ludzi i
pojazdy poruszajgce sie z predkoscig mniejsza niz 55 km/h. Dzieki temu pracownicy szkoty moga $ledzi¢ osoby
wchodzace i wychodzace w godzinach pracy szkoty, a takze uruchamia¢ megafon ostrzegajgcy pieszych, gdy
przejezdzajacy pojazd porusza sie ze zbyt duzg predkoscia.
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AXIS D2110-VE Security Radar
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Wyszukiwanie urzgdzenia w sieci

Aby znalez¢ urzadzenia Axis w sieci i przydzieli¢ im adresy IP w systemie Windows®, uzyj narzedzia AXIS IP
Utility lub AXIS Device Manager. Obie aplikacje s3 darmowe i mozna je pobrac ze strony axis.com/support.

Wiecej informacji na temat wykrywania i przydzielania adreséw IP znajduje sie w dokumencie Jak przydzieli¢
adres IP i uzyskac¢ dostep do urzgdzenia.

Obstugiwane przegladarki

Urzadzenie obstuguje nastepujgce przegladarki:

Chrome™ Edge™ Firefox® Safari®
Windows® v v * *
mac0S® v v * *
Linux® v v * *
Inne systemy * * * *
operacyjne
v :Zalecenie

*: Obstugiwane z ograniczeniami
Otwieranie interfejsu WWW urzgdzenia

1. Otwdrz przegladarke i wpisz adres IP lub nazwe hosta urzadzenia Axis.
Jezeli nie znasz adresu IP, odnajdz urzadzenie w sieci przy pomocy aplikacji AXIS IP Utility lub
AXIS Device Manager.

2.  Wprowadz nazwe uzytkownika i hasto. Jesli korzystasz z urzadzenia po raz pierwszy, musisz utworzy¢
konto administratora. Zob. Utwdrz konto administratora, on page 15.

Opisy wszystkich funkcji i ustawien znajdujgcych sie w interfejsie internetowym urzadzen z systemem AXIS 0S
znajdujg sie w sekcji Pomoc dotyczqca interfejsu internetowego systemu AXIS OS.

Utworz konto administratora

Przy pierwszym logowaniu do urzgdzenia nalezy utworzy¢ konto administratora.

1. Wprowadz nazwe uzytkownika.
Wprowadz hasto. Zob. Bezpieczne hasta, on page 16.

Wprowadz ponownie hasto.

> LN

Zaakceptuj umowe licencyjna.
5. Kliknij kolejno opcje Add account (Dodaj konto).

Wazne

W urzgdzeniu nie ma konta domysinego. Jesli nastapi utrata hasta do konta administratora, nalezy
zresetowac urzadzenie. Zob. Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych, on page 40.
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https://www.axis.com/support
https://help.axis.com/access-your-device
https://help.axis.com/access-your-device
https://help.axis.com/axis-os-web-interface-help

Bezpieczne hasta

Wazne

Aby ustawi¢ hasto lub inne poufne konfiguracje przez sie¢ IP, nalezy korzysta¢ z protokotu HTTPS (ktory jest
domysInie wtgczony). Protokot HTTPS umozliwia bezpieczne i szyfrowane potaczenia sieciowe, chronige w ten
sposdb poufne dane takie jak hasta.

Hasto urzadzenia stanowi podstawowg ochrone danych i ustug. Urzadzenia Axis nie narzucajg zasad haset,
poniewaz mogq by¢ one uzywane w roznych typach instalacji.

Aby chroni¢ dane, zalecamy:

e Uzywanie haset o dtugosci co najmniej osSmiu znakow, najlepiej utworzonego automatycznym
generatorem haset.

* Nieujawnianie haset.

® Regularng zmiane haset co najmniej raz na rok.
Omowienie interfejsu WWW

Ten film przybliza najwazniejsze elementy i schemat dziatania interfejsu WWW urzgdzenia.

Aby obejrze¢ ten film wideo, przejdz do internetowej wersji dokumentu.

Interfejs WWW urzqdzenia Axis
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Ustawianie poziomu montazu

Ustaw wysokos¢ montazu radaru w interfejsie internetowym. Wtasciwa wysokos¢ montazu jest niezbedna do
prawidtowej detekcji i pomiaru szybkosci obiektdw znajdujgcych sie w zasiegu radaru. Bardzo wazne jest
rowniez prawidtowe dziatanie funkcji automatycznego sledzenia.

Zmierz wysoko$¢ od podtoza do radaru jak najdoktadniej. Jezeli podtoze jest nieréwne, wykonaj pomiar, liczac od
Sredniej wysokosci podtoza, a nie od pojedynczego punktu.
1. Przejdz do menu Radar > General (Radar > Ogodlne).

2. Ustaw wysokos¢ w menu Mounting height (Poziom montazu).
Kalibruj mape referencyjng

Aby tatwiej mozna byto zobaczy¢, gdzie poruszajg sie wykryte obiekty, mozna przesta¢ mape w celach
informacyjnych. Mozna uzy¢ planu terenu lub zdjecia lotniczego przedstawiajgcego obszar objety radarem.
Skalibruj mape tak, aby obszar pokrycia radaru pasowat do pozycji, kierunku i skali mapy, a nastepnie zbliz mapeg,
jesli interesuje Cie konkretna czgsc¢ sceny.

Mozesz skorzystaé z asystenta ustawien, ktéry krok po kroku przeprowadzi Cie przez kalibracje mapy, lub
edytowac kazde ustawienie z osobna.

Use the setup assistant (Uzyj asystenta ustawien):
1. Przejdz do menu Radar > Map calibration (Radar > Kalibracja mapy).

2. Kliknij Setup assistant (Asystent ustawien) i postepuj zgodnie z instrukcjami.
Aby usung¢ przestang mape i dodane ustawienia, kliknij Reset calibration (Resetuj kalibracjg).

Edit each setting individually (Edytuj kazde ustawienie z osobna):
Mapa bedzie kalibrowac sie stopniowo po dostosowaniu kazdego ustawienia.
1. Przejdz do menu Radar > Map calibration (Kalibracja mapy) > Map (Mapa).

2. Wybierz obraz, ktdry chcesz przestac, lub przeciggnij go do wyznaczonego obszaru.
Aby ponownie uzy¢ obrazu mapy z biezgcymi ustawieniami obrotu i zoomowania, kliknij Download map
(Pobierz mape).

W obszarze Rotate map (Obro¢ mape) uzyj suwaka, aby obrdci¢ mape w odpowiednie potozenie.

4. Przejdz do sekcji Scale and distance on a map (Skala i odlegtos¢ na mapie) i kliknij dwa wczesniej
okreslone punkty na mapie.

5. W sekcji Distance (Odlegtos¢) dodaj rzeczywistg odlegtos¢ miedzy dwoma punktami dodanymi do mapy.

6. Przejdz do sekcji Pan and zoom map (Obracanie i zoomowanie mapy) i korzystaj z przyciskow w celu
obracania lub powiekszania i pomniejszania obrazu mapy.

Uwaga
Funkcja zoom nie powoduje zmiany pokrywanego obszaru radaru. Nawet jesli po zoomowaniu czes¢
pokrywanego obszaru znajdzie si¢ poza widoczng strefg, radar nadal bedzie wykrywat poruszajace sie obiekty

w catym pokrywanym obszarze. Jedynym sposobem na wykluczenie wykrywanego ruchu jest dodanie stref
wykluczenia. Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, zob. Dodawanie stref wykluczenia, on page 19.

7. Przejdz do sekcji Radar position (Pozycja radaru) i korzystaj z przyciskow w celu przesuwania lub
obracania pozycji radaru na mapie.

Aby usung¢ przestang mapg i dodane ustawienia, kliknij Reset calibration (Resetuj kalibracjg).
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Aby obejrze¢ ten film wideo, przejdz do internetowej wersji dokumentu.

Film przedstawia przyktad kalibrowania mapy referencyjnej w radarze lub kamerze z syntezq radaru i wideo firmy Axis.

Ustawianie stref detekciji

Aby okresli¢ miejsce detekcji ruchu, mozna dodac¢ jedng lub wigcej stref detekeji. Uzywaj roznych stref do
wyzwalania réznych akcji.

Istniejg dwa rodzaje stref:

Scenario (Scenariusz) (nazywany wczesniej strefg detekcji) to obszar, w ktorym poruszajgce sie obiekty
wyzwalajg reguty. Scenariusz domysiny obejmuje caty obszar znajdujacy sie w zasiegu radaru.

Exclude zone (Strefa wykluczenia) to obszar, w ktdrym poruszajgce sie obiekty s ignorowane. Uzyj
stref wykluczenia, jesli w scenariuszu znajdujg sie miejsca, w ktorych wyzwalane sg czeste niechciane
alarmy.

Dodawanie scenariuszy

Scenariusz to potgczenie warunkdw wyzwalania i ustawien wykrywania, ktére mozna wykorzysta¢ do tworzenia
reguf w systemie zdarzen. Aby utworzy¢ rozne reguty dla roznych czgsci sceny, nalezy doda¢ scenariusze.

Aby dodac scenariusz:

1.

> N

Wybierz kolejno opcje Radar > Scenarios (Radar > Scenariusze).
Kliknij Add scenario (Dodaj scenariusz).
Wpisz nazwe scenariusza.

Pozwala wybra¢, czy warunkiem wyzwalania majg by¢ obiekty przemieszczajgce sie w obszarze lub
przekraczajgce jedng albo dwie linie.

Aby wyzwalac¢ zdarzenia przez ruchome obiekty w obszarze:

1.
2.
3.

6.
7.
8.

Wybierz Movement in area (Ruch w obszarze).
Kliknij Next (Dalej).

Wybierz typ strefy, ktorg chcesz uwzgledni¢ w scenariuszu.
Uzyj myszki, aby zmieni¢ ksztatt i potozenie strefy, tak aby obejmowata tylko pozadang czes¢ obrazu
radaru lub mapy referencyjne;.

Kliknij Next (Dalej).
Dodaj ustawienia detekcji.

W obszarze Ignore short-lived objects (Ignorowanie obiektow krotkotrwatych) dodaj sekundy, ktore
muszg nastepnie uptyng¢ do wyzwolenia.

Wybierz typ wyzwalajacego obiektu w obszarze Trigger on object type (Typ wyzwalajacego obiektu).
Dodaj zakres ograniczenia predkosci w obszarze Speed limit (Ograniczenie predkosci).

Kliknij Next (Dalej).

Ustaw minimalny czas trwania alarmu w obszarze Minimum trigger duration (Minimalny czas alarmu).

Kliknij przycisk Save (Zapisz).

Wyzwalanie przez obiekty przekraczajgce lini¢:

1.
2.

Wybierz Line crossing (Przekroczenie linii).
Kliknij Next (Dalej).
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9.

Umies¢ linie w scenie.
Za pomocg myszy przesun lini¢ i nadaj jej pozadany ksztatt.

Aby zmieni¢ kierunek detekcji, wtacz opcje Change direction (Zmien kierunek).
Kliknij Next (Dalej).
Dodaj ustawienia detekcji.

6.1. W obszarze Ignore short-lived objects (Ignorowanie obiektow krotkotrwatych) dodaj sekundy,
ktore musza nastepnie uptyng¢ do wyzwolenia.

6.2.  Wybierz typ wyzwalajgcego obiektu w obszarze Trigger on object type (Typ wyzwalajgcego
obiektu).

6.3.  Dodaj zakres ograniczenia predkosci w obszarze Speed limit (Ograniczenie predkosci).
Kliknij Next (Dalej).

Ustaw minimalny czas trwania alarmu w obszarze Minimum trigger duration (Minimalny czas alarmu).
Wartos$¢ domysina jest ustawiona na 2 sekundy. Jesli scenariusz ma by¢ wyzwalany za kazdym razem,
gdy obiekt przekroczy lini¢, zmniejsz czas trwania do 0 sekund.

Kliknij przycisk Save (Zapisz).

Wyzwalanie przez obiekty przekraczajgce dwie linie:

1.
2.
3.

Wybierz Line crossing (Przekroczenie linii).
Kliknij Next (Dalej).

Aby ustawi¢ wyzwalanie alarmu po przekroczeniu przez obiekt dwoch linii, wigcz opcje Require crossing
of two lines (Wymagaj przekroczenia dwaoch linii).

Umies¢ linie w scenie.

Za pomocg myszy przesun lini¢ i nadaj jej pozadany ksztatt.

Aby zmieni¢ kierunek detekcji, wtgcz opcje Change direction (Zmien kierunek).
Kliknij Next (Dalej).

Dodaj ustawienia detekcji.

7.1. W obszarze Max time between crossings (Maksymalny czas migdzy przejsciami) ustaw limit
czasu miedzy przekroczeniem pierwszej i drugiej linii.

7.2.  Wybierz typ wyzwalajgcego obiektu w obszarze Trigger on object type (Typ wyzwalajacego
obiektu).

7.3.  Dodaj zakres ograniczenia predkosci w obszarze Speed limit (Ograniczenie predkosci).
Kliknij Next (Dalej).

Ustaw minimalny czas trwania alarmu w obszarze Minimum trigger duration (Minimalny czas alarmu).
Wartos¢ domysina jest ustawiona na 2 sekundy. Jesli scenariusz ma by¢ wyzwalany za kazdym razem,
gdy obiekt przekroczyt dwie linie, zmniejsz czas trwania do O sekund.

10. Kliknij przycisk Save (Zapisz).

Dodawanie stref wykluczenia

Strefy wykluczenia to obszary, w ktérych poruszajgce sie obiekty sa ignorowane. Dodaj strefy wykluczenia, aby
ignorowac na przyktad kotyszace si¢ liscie na poboczu drogi. Mozesz takze doda¢ strefy wykluczenia, aby
ignorowac fatszywe $lady powodowane odblaskowe elementy, takie jak metalowe ogrodzenie.

Dodawanie strefy wykluczenia:

1.
2.

Przejdz do menu Radar > Exclude zones (Radar > Strefy wykluczenia).

Kliknij Add exclude zone (Dodaj strefe wykluczenia).
Uzyj myszki, aby zmieni¢ ksztatt i potozenie strefy, tak aby obejmowata tylko pozadang czes¢ widoku
radaru lub mapy referencyjne;.
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Minimalizowanie fatszywych alarmow

Jezeli zauwazysz nadmiar fatszywych alarmow, mozesz odfiltrowac niektore rodzaje ruchu lub obiekty, zmienié¢
zasieg albo dostosowac czutosc¢ detekcji. Zobacz, ktore ustawienia najlepiej sprawdzg sie w danych warunkach.

Wyreguluj czuto$¢ detekeji radaru:

Przejdz do Radar > Settings > Detection (Radar > Ustawienia > Detekcja) i zmniejsz opcje Detection
sensitivity (Czutos¢ detekcji). Zmniejsza to ryzyko fatszywych alarmow, ale moze rowniez sprawic, ze
radar przeoczy jakis ruch.

Ustawienie czutosci dotyczy wszystkich stref.

- Niski: Tej wartosci czutosci nalezy uzy¢ w przypadku wielu metalowych obiektow lub duzych

pojazdow na obszarze. Sledzenie i klasyfikowanie obiektow przez radar potrwa dtuzej. Moze to
zmniejszy¢ zakres detekeji, zwtaszcza w przypadku szybko poruszajgcych sie obiektow.

- Medium (Sredni): Jest to domysine ustawienie.

- Wysoka: Tej wartosci czutosci nalezy uzy¢ w przypadku otwartej przestrzeni bez metalowych
obiektow znajdujacych sie przed radarem. Zwiekszy to zakres detekcji dla ludzi.

Modyfikowanie scenariuszy i wytgczanie stref:

Jezeli scenariusz obejmuje twarde powierzchnie, takie jak metalowa Sciana, moga w niej pojawiac si¢
odbicia, ktore powodujg wiele detekcji jednego obiektu. Mozesz zmieni¢ ksztatt scenariusza lub doda¢
strefe wykluczenia, w ktdrej bedg ignorowane niektore czesci scenariusza. Aby uzyska¢ dodatkowe
informacje, zob. Dodawanie scenariuszy, on page 18 i Dodawanie stref wykluczenia, on page 19.

Wyzwalanie w przypadku obiektow przekraczajacych dwie linie zamiast jednej:

Jezeli scenariusz przekroczenia linii obejmuje kotyszace sie obiekty lub poruszajace sie zwierzeta, moze
sie tak zdarzy¢, ze obiekt przekroczy linie i wywota fatszywy alarm. W takim przypadku scenariusz mozna
dostosowac w taki sposdb, zeby alarm byt wyzwalany tylko wtedy, gdy obiekt przekroczy dwie linie. Aby
uzyska¢ dodatkowe informacje, zob. Dodawanie scenariuszy, on page 18.

Filtrowanie przy ruchu:

- Przejdz do Radar> Settings > Detection (Radar > Ustawienia >Detekcja) i wybierz opcje Ignore
swaying objects (Ignoruj kotyszgce sie obiekty). To ustawienie zmniejsza liczbe fatszywych
alarméw wywotanych ruchem drzew, krzewdw i masztow w strefie obserwacji.

- Przejdz do menu Radar > Settings > Detection (Radar > Ustawienia >Detekcja) i wybierz opcje
Ignore small objects (Ignoruj mate obiekty). To ustawienie jest dostepne w profilu
monitorowania obszaru i minimalizuje liczbe fatszywych alarméw powodowanych przez mate
obiekty w strefie detekcji, takie jak koty i kroliki.

Filtrowanie wedtug czasu:

- Wybierz kolejno opcje Radar > Scenarios (Radar > Scenariusze).

- Zaznacz scenariusz i kliknij . aby zmodyfikowa¢ jego ustawienia.

- Wybierz wyzszg wartos¢ w ustawieniu Seconds until trigger (Sekundy do wyzwolenia). Jest to
wartos¢ czasu, przez jakg radar sledzi obiekt przed wyzwoleniem alarmu. Odliczanie rozpoczyna
si¢ od pierwszego wykrycia obiektu przez radar, a nie pojawienia si¢ obiektu w okreslonej strefie
W scenariuszu.

Filtrowanie wedtug typu obiektow:

- Wybierz kolejno opcje Radar > Scenarios (Radar > Scenariusze).

- Zaznacz scenariusz i kliknij ., aby zmodyfikowa¢ jego ustawienia.

- Jesli nie chcesz wyzwala¢ alarmu po wykryciu konkretnych typow obiektow, wybierz typy
obiektow, ktore nie majg wyzwala¢ zdarzen w scenariuszu.

Przeglqdanie i rejestracja obrazéw wideo

W tej czesci znajduja sie instrukcje dotyczgce konfigurowania urzgdzenia. Aby dowiedziec si¢ wiecej o dziataniu
strumieniowania i pamieci masowej, zob. Strumieniowanie i pamie¢ masowa, on page 32.
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Zmniejszanie zapotrzebowania na przepustowos¢ i zasob

Wazne
Zmniejszenie przepustowosci moze skutkowac utratg wyrazistosci szczegotow na obrazie.

1. Wybierz kolejno opcje Radar > Stream (Radar > Strumien).

2. W podgladzie na zywo kliknij *A\
W ustawieniu Video format (Format wideo) wybierz warto$¢ H.264.

4. Przejdz do okna Radar > Stream > General (Radar > Strumien > Ogalne) i zwieksz warto$¢ w polu
Compression (Kompresja).

Uwaga
Wiekszos¢ przegladarek internetowych nie obstuguje kodowania H.265, dlatego urzadzenie nie obstuguje go
w swoim interfejsie WWW. Zamiast tego mozna uzy¢ systemu zarzgdzania materiatem wizyjnym lub aplikacji
obstugujacej dekodowanie H.265.

Konfiguracja zasobow sieciowej pamigci masowej

Aby przechowywa¢ zapisy w sieci, nalezy skonfigurowa¢ zasoby sieciowej pamieci masowe;j.
1. Przejdz do System > Storage (Pamig¢ masowa).

2. Kliknij opcje + Add network storage (Dodaj sieciowg pamig¢ masowa) w obszarze Network storage
(Sieciowa pamie¢ masowa).

Whpisz adres IP serwera hosta.

4. W ustawieniu Network share (Udziat sieciowy) podaj nazwe wspotdzielonego udziatu na serwerze
hosta.

5. Wprowadz nazwe uzytkownika i hasto.
6. Wybierz wersje protokotu SMB lub pozostaw wartos¢ Auto (Automatycznie).

7. Jezeli wystepuja tymczasowe problemy z potgczeniem lub udziat nie zostat jeszcze skonfigurowany,
zaznacz opcje Add share without testing (Dodaj udziat bez testowania).

8. Kliknij Dodaj.
Rejestracja i odtwarzanie obrazu

Nagrywanie obrazu wideo bezposrednio z radaru
1. Wybierz kolejno opcje Radar > Stream (Radar > Strumien).

2. Aby rozpocza¢ nagrywanie, kliknij
Jezeli jeszcze nie skonfigurowano zadnej pamieci masowej, kliknij 8 i */A‘\ Aby uzyska¢ instrukcje

dotyczace konfigurowania sieciowej pamieci masowej, zob. Konfiguracja zasobow sieciowej pamieci
masowej, on page 21

3. Aby zatrzyma¢ nagrywanie, ponownie kliknij

Obejrzyj wideo
1. PrzejdZ do menu Recordings (Nagrania).

2. Kliknij [> obok wybranego nagrania na liscie.
Sterowanie kamerq PTZ za pomocq radaru

Mozna uzy¢ informacji o potozeniu obiektéw z radaru, aby przesta¢ do kamery PTZ polecenie $ledzenia obiektu.
Mozna to zrobi¢ na dwa sposoby:
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e  Sterowanie kamerq PTZ za pomocqg wbudowanej ustugi automatycznego sledzenia w radarze, on page
22. Wbudowanej opcji mozna uzy¢ w przypadku jednej kamery PTZ i jednego radaru zamontowanych
bardzo blisko siebie.

e Sterowanie kamerq PTZ za pomocq aplikacji AXIS Radar Autotracking for PTZ, on page 23. Aplikacja
Windows jest odpowiednia w przypadku uzywania kilku kamer PTZ i radardw do $ledzenia obiektow.

Uwaga
® Zadna z tych opcji nie obstuguje syntezy radaru i wideo.
® Uzywanie serwera NTP do synchronizowania czasu migdzy kamerami, radarami i komputerem z

systemem Windows. W razie braku synchronizacji zegardw moze dojs¢ do op6znien w $Sledzeniu albo
Sledzenia fatszywych Sladow.

Sterowanie kamerg PTZ za pomocg wbudowanej ustugi automatycznego sledzenia w radarze

Wbudowane automatyczne $ledzenie radaru to kompleksowe rozwigzanie, w ktérym radar moze bezposrednio
sterowac¢ kamerg PTZ. Obstuguje wszystkie kamery PTZ firmy Axis.

Uwaga
Jeden radar mozna potaczy¢ z jedng kamerg PTZ za pomocg wbudowanej ustugi automatycznego $ledzenia
radarowego. W konfiguracjach z wiekszg liczbg kamer PTZ lub radardw zalecamy uzywanie narzedzia AXIS
Radar Autotracking for PTZ. Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, zob. Sterowanie kamerq PTZ za pomocq
aplikacji AXIS Radar Autotracking for PTZ, on page 23.

W tej instrukcji znajduja sie informacje na temat parowania kamery PTZ z radarem, kalibrowania tych urzadzen i
konfigurowania funkcji sledzenia obiektow.

Zanim zaczniesz:

e  Zdefiniuj obszar zainteresowania, a nast¢pnie skonfiguruj w radarze strefy wykluczenia, aby unikng¢
niechcianych alarméw. Zadbaj o wykluczenie stref zawierajgcych materiaty odbijajgce promieniowanie
radarowe lub kotyszace si¢ obiekty, takie jak liscie, aby kamera PTZ nie $ledzita nieistotnych obiektow.
Instrukcje p. Dodawanie stref wykluczenia, on page 19.

Parowanie radaru z kamerg PTZ:
1. Przejdz do menu System > Edge-to-edge > PTZ pairing (System > Edge-to-edge > Parowanie PTZ).

2. Wpisz adres IP, nazw¢ uzytkownika oraz hasto do kamery PTZ.
3. Kliknij przycisk Potgcz.
4

Kliknij polecenie Configure Radar autotracking (Skonfiguruj automatyczne $ledzenie radarowe) lub
otwdrz menu Radar > Radar PTZ autotracking (Radar > Automatyczne sledzenie PTZ), aby
skonfigurowac¢ automatyczne sledzenie radarowe.

Kalibracja radaru i kamery PTZ:
5. Przejdz do menu Radar > Radar PTZ autotracking (Radar > Automatyczne Sledzenie PTZ).

6. Aby ustawi¢ wysokos¢ montazu kamery, otwdrz menu Camera mounting height (Wysokos¢ montazu
kamery).

7. Aby obrocic¢ kamere PTZ w taki sposéb, bu skierowac¢ jg w tym samym kierunku, w ktérym zostat
ustawiony radar, przejdz do menu Pan alignment (Wyréwnanie obrotu).

8. Aby dostosowac pochylenie w celu skompensowania nachylenia terenu, otworz menu Ground incline
offset (Przesuniecie nachylenia terenu) i podaj wartos¢ przesuniecia w stopniach.

Konfiguracja sledzenia kamery PTZ:
9. Przejdz do menu Track (Sledzenie), aby wybrac sledzenie ludzi, pojazdow iflub nieznanych obiektow.

10. Aby rozpocza¢ $ledzenie obiektow kamerg PTZ, wtgcz funkcje Tracking (Sledzenie).
Umozliwia to automatyczne przyblizenie obiektu lub grupy obiektow tak, aby znalazty sie w polu
widzenia kamery.

11. Wtacz opcje Object switching (Przetgczanie obiektow) jesli spodziewasz si¢ w scenie wielu obiektow,
ktore nie zmieszczg si¢ w widoku kamery.
Przy tym ustawieniu radar nadaje priorytet sledzonym obiektom.
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12. Aby okresli¢, przez ile sekund kazdy obiekt ma by¢ sledzony, ustaw Object hold time (Czas Sledzenia
obiektu).

13. Aby kamera PTZ wracata do pozycji domowej, gdy radar przestaje $ledzi¢ obiekty, wtgcz opcje Return to
home (Wra¢ do pozycji domowe;j).

14. Aby okresli¢ czas, przez jaki kamera PTZ pozostaje w ostatniej znanej pozycji $ledzonego obiektu przed
powrotem do pozycji domowej, ustaw Return to home timeout (Limit czasu powrotu do pozycji
domowej).

15. Aby precyzyjnie ustawi¢ zoom kamery PTZ, uzyj suwaka.
Sterowanie kamerg PTZ za pomocg aplikacji AXIS Radar Autotracking for PTZ

AXIS Radar Autotracking for PTZ to rozwigzanie serwerowe, ktdre moze obstugiwac rézne konfiguracje podczas
sledzenia obiektow:

® Sterowanie kilkoma kamerami PTZ za pomocg jednego radaru.
e Sterowanie jedng kamerg PTZ za pomocg kilku radarow.
e Sterowanie kilkoma kamerami PTZ za pomocg kilku radardw.

e Sterowanie jedng kamerg PTZ za pomocg jednego radaru po zamontowaniu ich w réznych potozeniach
na tym samym obserwowanym obszarze.

Aplikacja wspotpracuje z okreSlonym zestawem kamer PTZ. Aby dowiedziec¢ si¢ wigcej, przejdz na strong axis.
com/products/axis-radar-autotracking-for-ptz#compatible-products.

Aby dowiedziec sie, jak skonfigurowac aplikacje, pobierz jg i przeczytaj jej instrukcje obstugi. Aby dowiedziec sie
wiecej, przejdz na strone axis.com/products/axis-radar-autotracking-for-ptz/support.

Konfiguracja regut dotyczacych zdarzen

Mozna utworzyc¢ reqguty sprawiajace, ze urzadzenie bedzie wykonywac konkretne akcje po wystgpieniu
okreslonych zdarzen. Reguta sktada sie z warunkow i akcji. Warunki moga stuzy¢ do wyzwalania akgji.
Urzadzenie moze na przykfad rozpocza¢ zapis lub wysta¢ wiadomos¢ e-mail po wykryciu ruchu albo wyswietli¢
natozony tekst podczas rejestracji.

Aby dowiedzie¢ sie wiecej, zob. Get started with rules for events (Reguty dotyczqce zdarzen).
Wyzwalanie akgcji

1. Przejdz do System > Events (System > Zdarzenia) i kliknij + Add a rule (Dodaj regute). Requta okresla,
kiedy urzgdzenie wykona okreslone dziatania. Reguty mozna ustawi¢ jako zaplanowane, cykliczne lub
wyzwalane recznie.

2. Wprowadz Name (Nazwe).

3. Wybierz Condition (Warunek), ktory ma zosta¢ spetniony w celu wyzwolenia akcji. Jezeli w regule akcji
zostanie okreslony wiecej niz jeden warunek, wszystkie muszg zostac spetnione, aby wyzwoli¢ akcje.

4. Wybierz Action (Akcje), ktéra ma zosta¢ wykonana po spetnieniu warunkow.
Wyzwalanie powiadomienia po otwarciu obudowy

W tym przykfadzie wyjasniono, jak ustawi¢ powiadomienie e-mail wyzwalane w przypadku otwarcia obudowy
urzadzenia.

Dodaj odbiorcg¢ wiadomosci e-mail:
1. Przejdz do System (System) > Events (Zdarzenia) > Recipients (Odbiorcy) i kliknij Add recipient (Dodaj
odbiorce).

2. Wprowadz nazwe odbiorcy.
3.  Wybierz Email (E-mail) jako typ powiadomienia.
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4. Wpisz adres e-mail odbiorcy.
5. Wpisz adres e-mail, z ktdrego kamera ma wysyta¢ powiadomienia.
6. Podaj dane logowania do konta, z ktérego wysytane sg powiadomienia wraz z nazwg hosta SMTP i

numerem portu.
7. Aby przetestowac ustawienia poczty e-mail, kliknij Test (Testuj).
8.  Kliknij przycisk Save (Zapisz).

Utworz regute:
9. Przejdz do menu System > Events > Rules (System > Zdarzenia > Requty) i kliknij Add a rule (Dodaj
regute).

10. Wprowadz nazwe reguty.

11. Z listy warunkow wybierz opcje Casing open (Otwarcie obudowy).

12. Z listy akcji wybierz opcje Send notification to email (Wyslij powiadomienie przez email).
13. Wybierz odbiorce z listy.

14. Wpisz temat i tres¢ wiadomosci e-mail.

15. Kliknij przycisk Save (Zapisz).
Rejestrowanie obrazu wideo z kamery po wykryciu ruchu

W tym przykfadzie wyjasniono sposdéb konfigurowania radaru i kamery, tak aby kamera rozpoczynata rejestracje
na karcie SD pie¢ sekund przed wykryciem ruchu przez radar i konczyta jg minute po wykryciu ruchu.

Potacz urzadzenia ze sobg:
1. Podfgcz przewod z wyjscia 1/0 radaru do wejscia 1/0 kamery.

Skonfiguruj port 1/0 radaru:
2. Przejdz do menu System > Akcesoria > /O ports (Ustawienia > System > Porty WE/WY), skonfiguruj
port WE/WY jako wyjscie i wybierz stan normalny.

Utworz requte w radarze:
3. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

4. Wpisz nazwe reguty, na przyktad Rejestruj wideo po wykryciu ruchu.
5. Z listy warunkdw wybierz scenariusz w obszarze Radar motion (Ruch radaru).
6

Z listy akcji wybierz opcje Toggle 1/0 while the rule is active (Przetacz I/O, gdy reguta jest aktywna), a
nastepnie wybierz port podtgczony do kamery.

7. Kliknij przycisk Save (Zapisz).

Skonfiguruj port 1/0 kamery:
8. Przejdz do menu System > Akcesoria > I/O ports (Ustawienia > System > Porty WE/WY), skonfiguruj
port WE/WY jako wejscie i wybierz stan normalny.

Utworz requte w kamerze:
9. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regutg.

10. Wprowadz nazwe reguty.

11. Z listy warunkow wybierz Digital input is active (Wejscie cyfrowe jest aktywne), a nastepnie wybierz
port, ktoéry ma wyzwala¢ regufe.

12. Z listy akcji wybierz opcje Record video (Zarejestruj wideo).

13. Z listy opcji pamieci masowej wybierz opcje SD card (Karta SD).
14. Wybierz istniejgcy profil strumienia lub utwdrz nowy.

15. Ustaw czas buforowania przed zdarzeniem na 5 sekund.

16. Ustaw bufor po zdarzeniu na 1 minute.

17. Kliknij przycisk Save (Zapisz).
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Wiaczanie swiatta po wykryciu ruchu

Witgczenie Swiatta po wejsciu intruza w obszar detekcji moze zapobiega¢ przestepstwom, a takze poprawic
jakos¢ obrazu w przypadku kamery optycznej, ktora rejestruje wtargniecie.

W tym przykfadzie wyjasniono sposob konfigurowania radaru i oSwietlenia, tak aby oswietlacz wigczyt sie po
wykryciu ruchu przez radar, a nastepnie wytgczyt po minucie.

Podtacz urzadzenia:
1. Podfgcz przewdd oSwietlacza do zasilania za posrednictwem portu przekaznika radaru. Podtgcz drugi
przewdd bezposrednio od zasilacza do oSwietlacza.

Skonfiguruj port przekaznika radaru:
2. Wybierz kolejno opcje System > Accessories > /O ports (System > Akcesoria > Porty 1/0) i jako
normalny stan portu przekaznika ustaw wartos¢ Open circuit (Obwdd otwarty).

Utworz requte w radarze:
3. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

4.  Wprowadz nazwe reguty.

5. Z listy warunkdw wybierz scenariusz w obszarze Radar motion (Ruch radaru) .
Aby skonfigurowa¢ scenariusz, zob. Dodawanie scenariuszy, on page 18.

6. Z listy dziatan wybierz opcje Toggle 1/0 once (Przetgcz raz 1/0), a nastepnie wybierz port przekaznika.
7. Wybierz opcje Active (Aktywna).

8. Ustaw czas trwania w opcji Duration (Czas trwania).

9

Kliknij przycisk Save (Zapisz).
Wysytanie wiadomosci e-mail, gdy radar zostanie przykryty metalowym przedmiotem

W tym przykfadzie wyjasniamy, jak utworzy¢ requte, ktora wysyta powiadomienie e-mail, gdy ktos manipuluje
radarem, zakrywajgc go metalowym przedmiotem, np. arkuszem blachy.

Dodaj odbiorce wiadomosci e-mail:
1. Przejdz do menu System > Events > Recipients (System > Zdarzenia > Odbiorcy) i dodaj odbiorce.

2. Wprowadz nazwe odbiorcy.

3. W obszarze Type (Typ) wybierz opcje Email (E-mail).
4. Woprowadz adres e-mail odbiorcy.
5

Podaj pozostate informacje wymagane przez dostawce poczty e-mail.
Radar nie ma wtasnego serwera poczty e-mail, wiec zeby wysta¢ e-maile, musi zalogowac si¢ na serwer
poczty.

Kliknij przycisk Test, aby wysta¢ testowg wiadomos¢ e-mail.
7. Kliknij przycisk Save (Zapisz).

Utworz regute:
8. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

9. Wopisz nazwe reguty, na przyktad Tampering mail.

10. Przejdz do listy warunkéw w menu Device status (Status urzadzenia), wybierz Radar data failure (Btad
danych radaru).

11. W menu Reason (Przyczyna) wybierz pozycje Tampering (Sabotaz).

12. Z listy akcji w obszarze Notifications (Powiadomienia) wybierz opcje Send notification to email (Wyslij
powiadomienie w wiadomosci e-mail).

13. Wybierz utworzonego odbiorce.
14. Whpisz temat i tres¢ wiadomosci e-mail.

15. Kliknij przycisk Save (Zapisz).
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Monitorowanie predkosci

Istnieje mozliwo$¢ wizualizacji predkosci pojazdow oraz rejestrowania Sladéw radarowych na potrzeby analizy
statystycznej.

Wyswietlanie predkosci pojazdow w podgladzie na zywo
Aby wyswietli¢ predkos¢ i inne dane dotyczace pojazdow:

1. Wybierz kolejno opcje Radar > Overlays (Radar > Naktadki).

2. W sekcji Add overlay (Dodaj naktadke) wybierz Speed visualizer (radar data) (Wizualizator predkosci
(dane radarowe)).

3. Kliknij +.
4.  Wybierz scenariusz.

5. Aby wybrac¢ dane, ktére majg by¢ wyswietlane, kliknij Modifiers (Modyfikatory) i wybierz interesujace
Cie dane.

6. Dostosuj kolor, rozmiar i potozenie tekstu.
Zbieranie statystyk dotyczacych predkosci

Aby zbiera¢ i zapisywa¢ statystyki predkosci na karcie SD urzgdzenia:

1. Otwdrz menu Radar > Settings > Speed statistics (Radar > Ustawienia > Statystyki predkosci).
2. Witacz opcje Collect statistics (Zbieraj statystyki).
3. Woybierz okres, dla ktérego chcesz pobra¢ statystyki.

Dane mozna pobra¢ w postaci pliku rozdzielanego przecinkami (.csv). Pobrany plik zawiera wszystkie wykryte
obiekty ruchome znajdujace sie w zasiegu oraz informacje o tym, kiedy przekroczyty one strefe detekcyjng lub
wirtualng linie danego scenariusza radarowego albo je opuscity.

Parametry w pliku:
® rmd_zone name: nazwa scenariusza.

e tracking_id: Identyfikator obiektu w strumieniu metadanych radarowych. Zrestartowanie radaru
spowoduje, ze licznik zacznie liczy¢ od 1.

® trigger_count: lle razy doszto do zainicjowania scenariusza RMD w czasie, gdy znajdowat sie¢ w nim
aktywnie $ledzony obiekt.

® object_class: Dostepne klasy obiektow to ,Human" (Cztowiek), ,Vehicle" (Pojazd) i ,Unknown"
(Nieznany). Zaznacz klase, ktorej obiekty chcesz zliczaé¢ w scenariuszu.

o weekday: Dzien tygodnia, w ktorym obiekt track_id znalazt sie w scenariuszu.

e date: Dzien kalendarzowy, w ktorym obiekt track_id znalazt si¢ w scenariuszu.

® time: Godzina, o ktorej obiekt track_id znalazt si¢ w scenariuszu, w formacie GG:MM:SS.

® duration: Jak dfugo obiekt track_id przebywat wewngtrz scenariusza. Podawany w sekundach.

® enter_bearing i exit_bearing: Kierunek wskazywany przez obiekt, gdy po raz pierwszy znalazt si¢ on w
scenariuszu i go opuscit. Kierunek jest podawany w stopniach i uzywa tej samej konwencji co metadane
radarowe.

® enter_direction i exit_direction: Tekstowy opis ruchu, na przyktad ,odjezdza", ,w prawo", ,zbliza sig" i
W lewo".

®* min_speed, avg_speed, max_speed: Predkosci odpowiednio minimalna, Srednia i maksymalna, z jaka
obiekt sie poruszat wewnatrz scenariusza. Podawana w kilometrach na godzine (km/h) lub milach na
godzine (mph), zaleznie od ustawien regionalnych.

® speed_delta Rdznica miedzy predkoscig obiektu przy opuszczaniu scenariusza a predkoscia przy
wchodzeniu/wjezdzaniu do niego. Podawana w kilometrach na godzine (km/h) lub milach na godzine
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(mph), zaleznie od ustawien regionalnych. Warto$¢ dodatnia oznacza przyspieszanie, a wartos¢ ujemna
zwalnianie.

® alarm: Wskazuje, czy wewnatrz scenariusza obiekt poruszat si¢ z niedopuszczalng predkoscia. 0 oznacza
dopuszczalng predkosé, a 1 niedopuszczalng predkos¢ w okreslonym momencie.
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Interfejs WWW

Aby zapoznac si¢ ze wszystkimi funkcjami i ustawieniami znajdujacymi sie w interfejsie internetowym urzadzen
z systemem AXIS 0S, przejdz do sekcji Pomoc dotyczqca interfejsu internetowego systemu AXIS OS.
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Sprawdzanie poprawnosci instalaciji radaru

Uwaga
Wykonujac ten test, mozna sprawdzi¢ poprawnos¢ instalacji w obecnych warunkach. Wydajnos¢ instalacji
moze zaleze¢ od zmian w scenie.

Radar jest gotowy do pracy od razu po zainstalowaniu, ale zalecamy, aby przed przystgpieniem do jego
uzytkowania sprawdzi¢, czy dziata on prawidtowo. Moze to zwigkszy¢ doktadnos¢ radaru, pomagajac w
identyfikacji wszelkich problemdw z instalacja lub zarzadzaniu obiektami (takimi jak drzewa i powierzchnie
odbijajace $wiatto) w scenie.

Przed przystgpieniem do sprawdzenia poprawnosci dziatania konieczne jest .

Sprawdzenie poprawnosci dziatania radu warto wykonywa¢ za kazdym razem, gdy:
e W scenie znajduja si¢ obiekty, ktdre nalezy wykluczy¢, aby strefy mogty zawierac okreslone obiekty, takie
jak roslinno$¢ lub powierzchnie metalowe.

® Radar zostanie sparowany z kamerg PTZ i chcesz skonfigurowac funkcje Radar autotracking
(Automatyczne sledzenie radaru).

e Nastgpi zmiana wysokosci montazowej radaru.
Sprawdzanie poprawnosci dziatania radaru

Sprawdz, czy nie ma fatszywych detekcji

1. Sprawdz, czy strefa detekgeji jest wolna od dziatalnosci ludzi.

2. Odczekaj kilka minut, upewniajac sie, ze radar nie wykrywa zadnych statycznych obiektéow w granicach
strefy detekcji.

Jesli radar nie wykryje zadnych niepozgdanych zjawisk, pomin krok 4.

4. W przypadku niepozadanych detekcji dowiedz sig, jak odfiltrowac okreslone typy ruchu lub obiektow,
zmienic¢ pokrycie lub ustawi¢ czutos¢ detekcji - zob. Minimalizowanie fatszywych alarmdw, on page 20.

Sprawdz, czy symbol i kierunek przemieszczania sg prawidtowe przy zblizaniu si¢ do radaru od przodu

1. Przejdz do interfejsu WWW radaru i nagraj sesj¢. Pomoc na ten temat mozna znalez¢ w temacie
Rejestracja i odtwarzanie obrazu, on page 21.

2. Stan w odlegtosci 60 m naprzeciwko radaru i idz bezposrednio w jego kierunku.

3. Obejrzyj sesje w interfejsie WWW radaru. Jesli radar Cie wykryje, powinien by¢ widoczny symbol
klasyfikacji ludzi.

4. Sprawdz, czy w interfejsie WWW radaru jest widoczny prawidtowy kierunek ruchu.

)

= B

Sprawdz, czy symbol i kierunek przemieszczania sg prawidtowe przy zblizaniu si¢ do radaru z boku

i>ﬂ\/

1. Przejdz do interfejsu WWW radaru i nagraj sesj¢. Pomoc na ten temat mozna znalez¢ w temacie
Rejestracja i odtwarzanie obrazu, on page 21.

2. Stan w odlegtosci 60 m od radaru, a nastepnie idz bezposrednio przez obszar pokrycia radaru.

3. Sprawdz, czy w interfejsie WWW radaru zostanie wyswietlony symbol klasyfikacji ludzi.
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Sprawdz, czy w interfejsie WWW radaru jest widoczny prawidtowy kierunek ruchu.
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Utworz tabele podobng do ponizszej, aby ufatwic sobie zapisywanie danych z procesu sprawdzania poprawnosci
dziafania radaru.

Testuj

Pass/Fail (Powodzenie/ Uwaga
Niepowodzenie)

1. Sprawdz, czy w pustym obszarze
nie wystepujg zadne niepozadane
detekcje

2a. Sprawdz, czy do wykrytego
obiektu jest przypisany odpowiedni
symbol cztowieka, gdy idziesz w
kierunku radaru z naprzeciwka

2b. Sprawdz, czy kierunek ruchu
jest prawidtowy, gdy idgc z
naprzeciwka zblizasz sie do radaru

3a. Sprawdz, czy do wykrytego
obiektu jest przypisany odpowiedni
symbol cztowieka, gdy idziesz w
kierunku radaru z boku

3b. Sprawdz, czy kierunek ruchu
jest prawidtowy, gdy idgc z boku
zblizasz sie do radaru

Zakonczenie sprawdzania poprawnosci

Po pomysinym wykonaniu pierwszej czesci procedury nalezy wykona¢ nastepujgce testy w celu dokonczenia
procesu sprawdzania poprawnosci.

1.
2.
3.

Upewnij sie, ze radar zostaf skonfigurowany wedtug przedstawionych instrukcji.
Aby przeprowadzi¢ bardziej szczegotowe sprawdzanie poprawnosci, dodaj i skalibruj mape referencyjna.

Ustaw w radarze scenariusz inicjowany po wykryciu odpowiedniego obiektu. Domysinie liczba sekund do
wyzwolenia jest okreslony jako 2 s, ale w razie potrzeby mozna go zmieni¢ to ustawienie w interfejsie
WWW.

Ustaw w radarze rejestrowanie danych po wykryciu odpowiedniego obiektu.
Instrukcje znajdujg sie w temacie Rejestracja i odtwarzanie obrazu, on page 21.

Ustaw trwanie Sladu na 1 godz., tak aby w bezpieczny sposob przekraczat on czas potrzebny na
opuszczenie miejsca, obejscie obszaru dozoru i powrdt na swoje miejsce. Wybrany czas trwania sladu
spowoduje kontynuowanie sledzenia w podgladzie na zywo radaru przez ustawiony czas, a po
zakonhczeniu sprawdzania poprawnosci mozna go wyfgczyc.

Przejdz wzdtuz granicy strefy zasiegu radaru i upewnij sig, ze trasa w systemie pokrywa si¢ z trasg
przebytg przez Ciebie.
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7. Jezeli wyniki sprawdzania poprawnosci nie spetnig Twoich oczekiwan, skalibruj od nowa mapg
referencyjng i powtdrz procedure sprawdzania poprawnosci.
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Strumieniowanie i pamie¢ masowa
Formaty kompresji obrazow wideo

0 tym, ktéra metoda kompresji ma by¢ uzywana, nalezy zdecydowa¢ w zaleznosci od wymagan dotyczgcych
przegladania i wtasciwosci sieci. Dostepne sg nastepujgce opcje:

MJPEG

Motion JPEG (MJPEG), to cyfrowa sekwencja wideo sktadajgca sie z szeregu indywidualnych obrazéw JPEG.
Obrazy te sg nastepnie wySwietlane i aktualizowane z szybkoscig odpowiednig do utworzenia strumienia
pokazujacego ciggle zaktualizowany ruch. Aby odbiorca miat wrazenie oglagdania obrazu wideo, szybko$¢ musi
wynosi¢ co najmniej 16 klatek obrazu na sekunde. Obraz jest odbierany jako ruchomy obraz wideo przy 30
(NTSC) lub 25 (PAL) klatkach na sekunde.

Strumien MJPEG wykorzystuje przepustowos¢ w duzym stopniu, ale zapewnia doskonatg jako$¢ obrazu i dostep
do wszystkich obrazéw zawartych w strumieniu.

H.264 lub MPEG-4 Part 10/AVC

Uwaga
Kompresja H. 264 to licencjonowana technologia. W produkcie Axis znajduje si¢ jedna licencja klienta do
przeglagdania obrazdw w kompresji H.264. Nie wolno instalowa¢ dodatkowych kopii klienta bez licencji. Aby
zakupi¢ dodatkowe licencje, skontaktuj sie z dystrybutorem Axis.

Dzigki kompresji H.264 mozna, bez uszczerbku na jakosci, zmniejszy¢ rozmiar cyfrowego pliku wideo o ponad
80% w porédwnaniu z formatem MJPEG i nawet 50% w poréwnaniu ze starszymi formatami MPEG. Oznacza to,
ze w przypadku pliku wideo wymagana jest mniejsza przepustowos¢ i mniej zasobow pamieci masowej. Inaczej
mowigc, dla danej przeptywnosci bitowej mozna uzyskac obraz o wyzszej jakosci.

H.265 lub MPEG-H Part 2/HEVC

Dzieki kompresji H.265 mozna, bez uszczerbku na jakosci, zmniejszy¢ rozmiar cyfrowego pliku wideo o ponad
25% w pordwnaniu z kompresjg H.264.

Uwaga
® Kompresja H.265 to licencjonowana technologia. W produkcie Axis znajduje si¢ jedna licencja klienta do
przegladania obrazow w kompresji H.265. Nie wolno instalowa¢ dodatkowych kopii klienta bez licencji.
Aby zakupi¢ dodatkowe licencje, skontaktuj sie z dystrybutorem Axis.

®  Wiekszosc¢ przegladarek internetowych nie obstuguje dekodowania H.265 i dlatego kamera nie ma dla
niego opcji w swoim interfejsie internetowym. Zamiast tego mozna uzyc¢ systemu zarzadzania
materiatem wizyjnym lub aplikacji obstugujacej dekodowanie H.265.

Sterowanie przeptywnoscia bitowa

Dzigki kontroli przeptywnosci bitowej mozna zarzadza¢ zajetoscig pasma przez strumien wideo.

Przeptywnosc¢ zmienna

Przy zmiennej przeptywnosci bitowej zajetos¢ pasma zmienia si¢ w zaleznosci od nat¢zenia aktywnosci w scenie.
Przy wiekszym natgezeniu aktywnosci potrzebna jest wieksza przepustowos$¢. Zmienna przeptywnos¢ zapewnia
statg jakosc¢ obrazu, ale funkcja ta wymaga odpowiedniej ilosci miejsca w zasobach pamieci.
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Przeptywnos¢ maksymalna

Opcja ta umozliwia ustawienie docelowej przeptywnosci bitowej w celu kontrolowania zajetosci pasma. Gdy
biezgca przeptywnos¢ bitowa jest utrzymywana ponizej okreslonej szybkosci, moze wystapi¢ spadek jakosci
obrazu lub nizsza poklatkowos¢. Jak priorytet mozna wybrac¢ opcje ustawienia jakosci obrazu lub poklatkowosci.
Zalecamy skonfigurowanie docelowej wartosci przeptywnosci bitowej na wartos¢ wigkszg niz oczekiwana. Dzigki
temu mozna zachowa¢ margines, jesli w scenie wystepuje wysoki poziom aktywnosci.

kbit/s A

vy

1 Docel. przept. bitowa

Przeptywnosc srednia
Srednia przeptywnos¢ bitowa jest dostosowywana automatycznie w dtuzszym okresie. Dzieki temu mozna
uzyskac¢ docelowg przeptywnosé¢ bitowg i zapewnic jak najlepszg jako$¢ obrazu wideo przy dostepnych zasobach
pamieci masowej. Przeptywnosc¢ bitowa jest wyzsza w scenach z duzg aktywnoscig w pordwnaniu ze scenami
statycznymi. Korzystanie z opcji sredniej przeptywnosci zwieksza szanse uzyskania lepszej jakosci obrazu w
scenach o wysokim poziomie aktywnosci. Mozna zdefiniowac 13czng ilos¢ pamieci masowej wymagang do
przechowywania strumienia wideo przez okreslony czas (czas retencji) po dostosowaniu jakosci obrazu tak, by
odpowiadata okreslonej przeptywnosci bitowej. Okresl srednig wartos¢ przeptywnosci bitowej w jeden
z nastepujacych sposobow:

®  Aby obliczy¢ przyblizone zapotrzebowanie na zasoby pamieci masowej, nalezy ustawi¢ wartosc

docelowg przeptywnosci bitowej i czas retencji.

e Uzyj kalkulatora przeptywnosci bitowej, aby obliczy¢ srednig przeptywnosc bitowg w zaleznosci od
dostepnego miejsca w zasobach pamieci i czasu retencji.

kbit/s A

y
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1 Docel. przept. bitowa
2 Rzeczywista srednia przeptywnosc¢ bitowa

Mozna réwniez wtgczy¢ maksymalng przeptywnosc¢ bitowg i okresli¢ przeptywnos¢ bitowg w ramach Sredniej
przeptywnosci bitowe;.
kbit/S ‘k

Y

1 Docel. przept. bitowa
2 Rzeczywista srednia przeptywnosc¢ bitowa
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Przeglad produktow

O©CWONOODOGRANWN =

10
11
12
13

Przycisk kontrolny
Wskaznik LED sieci
Dioda stanu
Wskaznik LED zasilania
Wskaznik LED wyjscia PoE
Gniazdo kart microSD
Ztgcze zasilania (DC)
Ztgcze 1/0
Zfgcze przekaznikowe
Sruba uziemienia
Ztqcze sieciowe (PoE in)
Ztqcze sieciowe (wyjscie PoE)
Czujnik alarmu wtargnieé

Specyfikacja techniczna: Specyfikacje, on page 35.

Wskazniki LED

Dioda stanu

Wskazanie

Zielony

State zielone Swiatto przy normalnym dziataniu.

Wskaznik LED sieci

Wskazanie

Zielony State Swiatto przy podtgczeniu do sieci 100 Mbit/s. Miga w przypadku wystgpienia
aktywnosci sieciowej.

Bursztynowy State Swiatto przy podtgczeniu do sieci 10 Mbit/s. Miga w przypadku wystgpienia
aktywnosci sieciowej.

Wyfgczona Brak potaczenia z siecia.
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Wskaznik LED zasilania | Wskazanie

Zielony Normalne dziatanie.

Wskaznik LED wyjscia | Wskazanie

PoE

Wytaczona PoE wyfaczone

Zielony PoE wigczone
Gniazdo karty SD

Urzadzenie obstuguje karty microSD/microSDHC/microSDXC.

Zalecenia dotyczace kart SD mozna znalez¢ w witrynie axis.com.

iCro  icro

i m - S . . . . . . g .
ms= < Logo microSD, microSDHC i microSDXC sg znakami towarowymi firmy SD-3C LLC. microSD,
microSDHC, microSDXC sg znakami towarowymi lub znakami towarowymi firmy SD-3C, LLC w Stanach
Zjednoczonych, innych krajach lub w Stanach Zjednoczonych i innych krajach.

Przyciski
Przycisk kontrolny

Lokalizacja przycisku Control: Przeglgd produktdw, on page 35.
Przycisk kontrolny ma nastepujace zastosowania:
®  Przywracania domysinych ustawien fabrycznych produktu. Zob. page 40.

® taczenia sie z ustugg AXIS Video Hosting System. Zob. . Aby potgczy¢ sie z ustugg, nacisnij i przytrzymaj
przycisk przez okoto trzy sekundy, az dioda LED stanu zacznie miga¢ na zielono.

Zigcza
Ztacze sieciowe

Ztgcze RJ45 Ethernet z zasilaniem Power over Ethernet Plus (PoE+).

Ryzyko zniszczenia urzgdzenia. Urzgdzenie nie moze by¢ zasilane jednoczesnie ze zrodet PoE i DC.
Ztacze sieciowe (wyjscie PoE)

Power over Ethernet IEEE 802.3 typu 2, maks. 30 W
Zt3cze to stuzy do zasilania innego urzgdzenia PoE, np. kamery, gtosnika lub drugiego radaru Axis.

Uwaga

Wyjscie PoE jest wtgczone, gdy radar jest zasilany zasilaczem midspan o mocy 60 W (Power over Ethernet
IEEE 802.3bt, typu 3).

Uwaga
Jezeli radar jest zasilany przez 30-woltowy zasilacz midspan lub prad staty, wyjscie PoE OUT jest wytgczone.
Uwaga

Maksymalna dtugos¢ kabla Ethernet to tacznie 100 m w przypadku pofgczenia PoE OUT i PoE IN. Mozna ja
zwiekszy¢ za pomocg przedtuzacza PoE.

36


https://www.axis.com

Uwaga
Jezeli do podfgczonego urzadzenia PoE potrzeba wigcej niz 30 W, mozna rozszerzy¢ instalacje o zasilacz
midspan 60 W zasilacz migdzy portem PoE wyjsciowym w radaru i urzgdzeniem. Zasilacz Midspan bedzie
dostarczat zasilanie do urzadzenia, natomiast radar dozorowy zapewni pofgczenie z siecig Ethernet.

Ztacze /O

Ztgcze WE/WY stuzy do obstugi urzadzen zewnetrznych w kombinacji przyktadowo z wyzwalaniem zdarzen
i powiadomieniami o alarmach. Oprdcz punktu odniesienia 0 V DC i zasilania (wyjscie statopradowe) ztgcze WE/
WY zapewnia interfejs do:

Wejscie cyfrowe - Do podfgczenia urzadzen, ktdre mogg przetaczaé sie pomiedzy obwodem zamknietym
i otwartym, na przyktad czujnikdw PIR, czujnikéw okiennych lub drzwiowych oraz czujnikdw wykrywania zbicia
szyby.

Wyjscie cyfrowe - Do podtaczenia urzgdzen zewnetrznych, takich jak przekazniki czy diody LED. Podtgczonymi
urzgdzeniami mozna zarzadza¢ poprzez APl VAPIX®, zdarzenie lub interfejs WWW urzgdzenia.

6-stykowy blok ztgczy

(Eo2aen)

12 3 45 6

Funkcja Pin Uwagi Specyfikacje
Masa DC 1 ovDC
Wyjscie DC 2 12V DC
& Maks. obcigzenie =
Moze by¢ wykorzystywane do zasilania dodatkowego 50 mA
sprzetu.
Uwaga: ten styk moze by¢ uzywany tylko jako wyjscie
zasilania.

Konfigurowal- | 3-6 | Wejscie cyfrowe — podtacz do styku 1, aby aktywowac 0d 0 do maks. 30 V DC
ne (wejscie lub lub pozostaw roztgczone, aby dezaktywowac.

wyjscie
viscie) Wyjscie cyfrowe — podtagczone wewnetrznie do styku 1 0d 0 do maks. 30 V DC,
(masa DC), gdy aktywne i niepodtgczone, gdy nieaktywne. | otwarty dren, 100 mA
W przypadku stosowania z obcigzeniem indukcyjnym, np.
przekaznikiem, konieczne jest szeregowe podfgczenie
diody w celu zabezpieczenia przed stanami przejsciowymi
napigcia.

&) () () (wo) (o] (uo]

nininininin

| —a —

Masa DC

Wyjscie DC 12 V, maks. 50 mA
We/Wy skonfigurowane jako wejscie
We/Wy skonfigurowane jako wyjscie

A WN =
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5 Konfigurowalne We/Wy
6 Konfigurowalne We/Wy

Zfjcze zasilania

2-stykowy zespdt zaciskow na wejscie zasilania DC. Uzywaj urzgdzenia LPS zgodnego z SELV z nominalng mocg
wyjsciowg ograniczong do <100 W lub nominalnym pradem ograniczonym do <5 A.

Ryzyko zniszczenia urzgdzenia. Urzgdzenie nie moze by¢ zasilane jednoczesnie ze zrodet PoE i DC.

Ztacze przekaznikowe

—
=]

W ztgczu przekaznikowym nalezy uzywac przewodow jednodrutowych.

Funkcja Specyfikacje

Type (Typ): Normalnie otwarte
Zasilanie 24V DC/5 A
Izolacja od innych obwodow 2,5kV
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Czyszczenie urzgdzenia

Do czyszczenia sprzetu mozna uzywaé¢ wody z mydtem niezawierajgcym Srodkdw Sciernych.

POWIADOMIENIE

® Silne chemikalia mogg uszkodzi¢ urzgdzenie. Nie nalezy czysci¢ urzadzenia Srodkami, takimi jak ptyn do
mycia okien lub aceton.

® Nie nalezy czysci¢ urzagdzenia w bezposrednim Swietle stonecznym ani w wysokiej temperaturze,
poniewaz moze to powodowac pozostawanie plam na obudowie.

1. Mozna uzy¢ sprezonego powietrza, aby usung¢ z urzadzenia pyt i nieprzylegajacy brud.

2. W razie potrzeby mozna wyczys¢ urzadzenie migkkg sciereczkg z mikrofibry zwilzong letnig wodg i
tagodnym mydtem niezawierajgcym srodkow Sciernych.

3. Aby usung¢ jakiekolwiek pozostatosci srodkow czyszczacych, nalezy przetrzec¢ urzadzenie migkka
Sciereczky z mikrofibry zwilzong letnig woda.

4. Aby nie dopusci¢ do powstania plam, nalezy wytrze¢ urzadzenie do sucha migkka, delikatng sciereczka.

Wiecej informacji na temat czyszczenia urzadzen Axis znajduje sie w biatej ksiedze Odpornos¢ chemiczna na
popularne srodki czyszczqce.
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Przywracanie domySinych ustawien fabrycznych

Wazne

Przywracanie ustawien fabrycznych powinno by¢ dokonywane ze szczegolng ostroznoscia. Przywrocenie
ustawien fabrycznych oznacza zresetowanie wszystkich ustawien, tgcznie z adresem IP, do wartosci
fabrycznych.

Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych produktu:
1. Odtacz zasilanie produktu.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk kontrolny i wtgcz zasilanie. Zob. Przeglgd produktéw, on page 35.

Przytrzymuj przycisk Control przez 15-30 sekund, az wskaznik LED stanu zacznie miga¢ na bursztynowo.

> N

Zwolnij przycisk Control. Proces zostanie zakonczony, gdy wskaznik LED stanu zmieni kolor na zielony.
Jesli w sieci nie jest dostepny serwer DHCP, zostanie zastosowany domyslny adres IP urzadzenia (jeden z
ponizszych):

- Urzadzenia z oprogramowaniem AXIS OS w wersji 12.0 i nowszej: Pobrane z podsieci adreséw
lokalnych (169.254.0.0/16)

- Urzadzenia z systemem AXIS OS 11.11 lub starszym: 192.168.0.90/24
5. Uzyj narzedzi do instalacji i zarzadzania, aby przypisa¢ adres IP, ustawi¢ hasto i uzyska¢ dostep do

urzadzenia.
Narzedzia do instalacji i zarzagdzania sg dostepne na stronach pomocy technicznej axis.com/support.

Fabryczne wartosci parametrow mozna rowniez przywrdci¢ za posrednictwem interfejsu WWW urzadzenia.
Wybierz kolejno opcje Maintenance (Konserwacja) > Factory default (Ustawienia fabryczne) Default
(Domysline).

Sprawdzanie biezgcej wersji systemu AXIS OS

System AXIS OS okresla funkcjonalnos¢ naszych urzadzen. W przypadku pojawienia si¢ problemoéw zalecamy
rozpoczecie ich rozwigzywania od sprawdzenia biezgcej wersji systemu AXIS 0S. Najnowsza wersja moze
zawiera¢ poprawki, ktore rozwigzg problem.

Aby sprawdzi¢ biezgcg wersje systemu AXIS 0S:
1. Przejdz do interfejsu WWW urzadzenia i wybierz opcje > Status.

2. W menu Device info (Informacje o urzadzeniu) sprawdz wersje systemu AXIS OS.
Aktualizacja systemu AXIS OS:

Wazne
®  Po aktualizacji oprogramowania urzgdzenia poczynione ustawienia zostang zachowane.
Axis Communications AB nie gwarantuje, ze ustawienia te zostang zachowane, nawet gdy funkcje sg
dostepne w nowej wersji systemu operacyjnego AXIS OS.

® Poczawszy od systemu operacyjnego AXIS OS w wersji 12.6, pomiedzy aktualng a docelowg wersja
urzadzenia nalezy zainstalowa¢ kazdg wersje LTS. Przyktadowo, jezeli aktualnie zainstalowana wersja
oprogramowania urzadzenia to AXIS OS 11.2, przed aktualizacjg urzagdzenia do wersji AXIS 0OS 12.6
nalezy zainstalowa¢ wersje LTS AXIS OS 11.11. Wiecej informacji znajduje sie w dokumencie Cyk/
eksploatacji oprogramowania AXIS 0S: sciezka aktualizacji.

® Upewnij sig, ze podczas catego procesu aktualizacji urzadzenie jest podtgczone do zrddta zasilania.

Uwaga
e  Aktualizacja urzadzenia Axis do najnowszej dostepnej wersji systemu AXIS OS umozliwia uaktualnienie
produktu o najnowsze funkcje. Przed aktualizacjg oprogramowania zawsze nalezy przeczytac¢ instrukcje
dotyczace aktualizacji oraz informacje o wersji dostepne z kazdg nowg wersja. Przejdz do strony axis.
com/support/device-software, aby znalez¢ najnowsza wersje systemu AXIS OS oraz informacje o wers;ji.
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1. Pobierz na komputer plik systemu AXIS OS dostepny bezptatnie na stronie axis.com/support/device-
software.

2. Zaloguj sie do urzadzenia jako administrator.

3. Wybierz kolejno opcje Maintenance > AXIS OS upgrade (Konserwacja > Aktualizacja systemu AXIS
0S) > Upgrade (Aktualizuj).

Po zakonczeniu aktualizacji produkt automatycznie uruchomi sie ponownie.
Problemy techniczne i mozliwe rozwigzania

Problemy z uaktualnianiem systemu AXIS OS

Niepowodzenie uaktualniania systemu AXIS OS

Jesli aktualizacja zakonczy sie niepowodzeniem, urzadzenie zataduje ponownie poprzednig wersje. Najczestszg
przyczyng tego jest wezytanie niewtasciwego systemu AXIS OS. Upewnij sie, ze nazwa pliku systemu AXIS 0S
odpowiada danemu urzadzeniu i sprobuj ponownie.

Problemy po aktualizacji systemu AXIS OS

Jesli wystapig problemy po aktualizacji, przejdz do strony Konserwacja i przywrd¢ poprzednio zainstalowang
wersje.

Problemy z ustawieniem adresu IP

Nie mozna ustawi¢ adresu IP

e  Jesli adres IP przeznaczony dla danego urzadzenia oraz adres IP komputera uzywanego do uzyskania
dostepu do urzadzenia nalezg do réznych podsieci, ustawienie adresu IP jest niemozliwe. Skontaktuj
sie z administratorem sieci, aby uzyska¢ adres IP.

® Adres IP moze by¢ uzywany przez inne urzadzenie. Aby to sprawdzic¢:

1. Odfgcz urzadzenie Axis od sieci.

2. W oknie polecenia/DOS wpisz ping oraz adres IP urzadzenia.

3. Jezeli zostanie zwrocony komunikat: Reply from <IP address>: bytes=32; time=
10...,0znacza to, ze ten adres IP moze juz by¢ uzywany przez inne urzadzenie w sieci IP.

Popro$ administratora sieci o nowy adres IP i zainstaluj ponownie urzadzenie.

4., Jezeli zostanie zwrdcony komunikat: Request timed out (Uptynat limit czasu zadania),
oznacza to, ze adres IP jest dostepny i moze zostac przypisany do urzadzenia Axis. Sprawdz
cafe okablowanie i zainstaluj urzgdzenie ponownie.

®*  Moze wystepowac potencjalny konflikt adresu IP z innym urzgdzeniem w tej samej podsieci. Zanim
serwer DHCP ustawi adres dynamiczny, uzywany jest statyczny adres IP urzagdzenia Axis. Oznacza to,
ze jesli ten sam domyslny statyczny adres IP jest uzywany takze przez inne urzadzenie, mogg wystapi¢
problemy podczas uzyskiwania dostepu do urzadzenia.

Problemy z dostepem do urzadzenia

Nie mozna si¢ zalogowa¢ podczas dostepu do urzgdzenia z poziomu przegladarki

Gdy protokdt HTTPS jest wigczony, upewnij sie, ze podczas proby zalogowania sie uzywasz prawidtowego
protokotu (HTTP lub HTTPS). Moze zaj$¢ koniecznos¢ recznego wpisania http lub https w polu adresu
przegladarki.

Jesli hasto do konta root zostato utracone, nalezy zresetowac urzadzenie do domysinych ustawien
fabrycznych. Instrukcje p. Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych, on page 40.
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Serwer DHCP zmienit adres IP

Adresy IP otrzymane z serwera DHCP s3 dynamiczne i mogg si¢ zmieniac. Jesli adres IP zostat zmieniony, uzyj
narzedzia AXIS IP Utility lub AXIS Device Manager, aby zlokalizowa¢ urzadzenie w sieci. Znajdz urzgdzenie
przy uzyciu nazwy modelu lub numeru seryjnego badz nazwy DNS (jesli skonfigurowano te nazwe).

W razie potrzeby mozesz recznie przydzieli¢ statyczny adres IP. Instrukcje mozna znalez¢é na stronie axis.com/
support.

Btad certyfikatu podczas korzystania ze standardu IEEE 802.1X

Aby uwierzytelnianie dziatato prawidtowo, ustawienia daty i godziny w urzadzeniu Axis muszg by¢
zsynchronizowane z serwerem NTP. Wybierz kolejno opcje System > Date and time (System > Data
i godzina).

Przegladarka nie jest obstugiwana

Lista zalecanych przegladarek, p. Obsfugiwane przeglqdarki, on page 15.

Nie mozna uzyska¢ dostepu do urzadzenia z zewnatrz

Aby uzyska¢ dostep do urzgdzenia z zewnatrz, zalecamy skorzystanie z jednej z nastepujgcych aplikacji dla
systemu Windows®:

e AXIS Camera Station Edge: darmowa aplikacja idealna do matych systemow o niewielkich
wymaganiach w zakresie dozoru.

e AXIS Camera Station Pro: 90-dniowa darmowa wersja probna, idealna do matych i srednich systemow.

Instrukcje i plik do pobrania znajdujg sie na stronie axis.com/vms.

Problemy z MQTT

Nie mozna potaczy¢ przez port 8883 z MQTT przez SSL
Zapora sieciowa blokuje ruch korzystajgcy z portu 8883, poniewaz jest on uwazany za niebezpieczny.

Czasami serwer/broker moze nie zapewnia¢ konkretnego portu dla komunikacji MQTT. W takiej sytuacji moze
by¢ dostepne korzystanie z MQTT przez port zwykle uzywany do obstugi ruchu HTTP/HTTPS.

e Jesli serwer/broker obstuguje protokot WebSocket/WebSocket Secure (WS/WSS), typowo w porcie 443,
uzyj tego protokotu. Skontaktuj sie z dostawcg serwera/brokera, aby dowiedzie¢ sie, czy protokot
WS/WSS jest obstugiwany oraz ktorego portu i Sciezki podstawowe] nalezy uzywac.

e Jesli serwer/broker obstuguje ALPN, korzystanie z MQTT moze by¢ negocjowane na otwartym porcie,
na przyktad porcie 443. Skontaktuj sie z dostawcg serwera/brokera, aby sprawdzi¢, czy jest
obstugiwany ALPN oraz jakiego protokotu ALPN i portu nalezy uzy¢.

Jesli nie mozesz znalez¢ tego, czego szukasz, przejdz na strong poswiecong rozwigzywaniu problemow: axis.
com/support.

Kwestie wydajnosci

Podczas konfigurowania systemu nalezy wzig¢ pod uwage wptyw réznych ustawien i sytuacji na wymagang
przepustowos¢ (przeptywnosc).

Najwazniejsze czynniki, ktore nalezy uwzglednic:

® /naczace obcigzenie sieci ze wzgledu na stabg infrastrukture wptywa na przepustowosc.
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Bezpieczenstwo cybernetyczne jest sktadnikiem udanego cyklu eksploatacji produktu dzigki minimalizacji
narazen. Szczegotowe informacje i dokumentacja na temat naszego podejscia do bezpieczenstwa
cybernetycznego znajdujg sie na stronie axis.com/about-axis/cybersecurity. Przestrzegaj ponizszych wytycznych
dotyczacych bezpieczenstwa cybernetycznego, aby otrzymywac powiadomienia od Axis dotyczace
bezpieczenstwa produktdw oraz skonfigurowac¢ produkt w sposob zapewniajgcy bezpieczny cykl eksploatacji
oraz wycofanie z uzytku.

Na stronie Axis Trust Center znajduja si¢ informacje o sposobach, w jakie Axis zapewnia zgodno$¢ z wymogami
bezpieczenstwa, transparentnos¢, ochrone danych oraz ochrong prywatnosci.

Zarzadzanie podatnoscioami

Axis ma status Common Vulnerabilities and Exposures (CVE) Numbering Authority (CNA). Aby zminimalizowa¢
ryzyko narazenia na zagrozenia, postepujemy zgodnie z branzowymi normami w zakresie wykrywania i usuwania
luk w zabezpieczeniach naszych urzgdzen, oprogramowania i ustug. Informacje na temat naszej polityki
zarzadzania lukami w zabezpieczeniach oraz instrukcje dotyczace zgtaszania luk znajdujg sie na stronie axis.
com/vulnerability-management.

Powiadomienia dotyczace zabezpieczen

Subskrybuj powiadomienia o zagrozeniach bezpieczenstwa w produktach Axis na stronie axis.com/security-
notification-service. Bedziemy informowa¢ Ci¢ o lukach w zabezpieczeniach, udziela¢ odnosnych wskazowek
oraz powiadamiac o innych kwestiach zwigzanych z bezpieczenstwem uzytkowanego produktu Axis.

Bezpieczny cykl eksploataciji produktu

Axis minimalizuje ryzyko w catym cyklu eksploatacji swoich produktow dzigki bezpiecznemu zarzgdzaniu cyklem
eksploatacji. Skorzystaj z naszych przewodnikow dotyczacych zwiekszenia bezpieczenstwa dostepnych na
stronie help.axis.com, aby bezpieczniej konfigurowac i obstugiwac¢ produkty Axis oraz uzyskac informacje na
ponizsze tematy:

Bezpieczne pierwsze uzycie - Produkty Axis sg skonfigurowane fabrycznie z wysokim poziomem domysinej
ochrony, co oznacza bezpieczng pierwszg konfiguracje oraz szyfrowang komunikacje od samego poczatku
uzytkowania.

Przeznaczenie i typowe btedy w konfiguracji - Nasze przewodniki zawierajg informacje o przeznaczeniu
produktéw Axis, w tym o typowych btedach uzytkowania zwigzanych z bezpieczefistwem oraz btedach przy
konfiguracji, ktoérych nalezy unikac.

Zarzadzanie lukami w zabezpieczeniach i transparentnos¢ tancucha dostaw - Wraz z kazdg wersja
oprogramowania na stronie axis.com publikowany jest wykaz komponentow oprogramowania (SBOM - Software
Bill of Material) w celu poinformowania o lukach w zabezpieczeniach (podatnosciach na zagrozenie) oraz
zwiekszenia transparentnosci faficucha dostaw.

Wycofanie z eksploatacji i bezpieczne usuwanie danych - Aby bezpiecznie wycofa¢ produkt po zakonczeniu
cyklu eksploatacji, przywro¢ jego ustawienia fabryczne. Spowoduje to usuniecie konfiguracji, zapisanych danych
oraz informacji poufnych.
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