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Instalacja

To wideo przedstawia przyktadowg instalacje radaru.

Pefne instrukcje dotyczace wszystkich scenariuszy instalacji, a takze wazne informacje dotyczace
bezpieczenstwa znajduja sie na stronie axis.com/products/axis-d2210-ve-radar/support.

Aby obejrze¢ ten film wideo, przejdz do internetowej wersji dokumentu.

Uwagi
Gdzie montowa¢ produkt

Monitorowanie obszaru lub drogi

Radar jest przeznaczony do monitorowania otwartych przestrzeni i mozna go uzywac do obserwacji obszaru lub
drogi. Radar oferuje dwa profile optymalizujgce wydajnos¢ w kazdym z tych scenariuszy. Wiecej informacji na
temat zasiegu detekcji, przyktady instalacji oraz przypadki uzycia: Profile radaru, on page 7.

Ignorowanie obiektow i powierzchni odbicia

Wiekszos¢ obiektow (takich jak Sciana, ogrodzenie, drzewo lub duzy krzew) w obszarze objetym zasiegiem
powoduje utworzenie dodatkowego martwego punktu (cienia). Obiekty metalowe w polu widzenia powodujg
odbicia wptywajace na skutecznos¢ funkeji klasyfikacji obiektow radaru. Moze to powodowac fatszywe Slady i
fatszywe alarmy w strumieniu radarowym.

°o S

P S

1 Rzeczywista detekcja
2 Detekcja z odbicia (fatszywe slady)

Wiecej informacji na temat sposobow postepowania w przypadku obiektow odbijajgcych Swiatto: Dodawanie
stref wykluczenia, on page 19.

Pozycjonowanie

Produkt nalezy zamontowa¢ na stabilnym stupie lub w takim miejscu na Scianie, w ktdrego poblizu nie ma
innych obiektow ani instalacji. Na wydajnos¢ produktu moga wptywaé obiekty, ktore odbijajg fale radiowe,
znajdujace sie w odlegtosci T m po jego lewej i prawej stronie.

Jezeli produkt jest instalowany na Scianie, nalezy ustawi¢ go dalej od Sciany pod katem co najmniej 15°.

Kat obrotu

Kat walca produktu musi by¢ niemal rowny zeru, co oznacza, ze radar powinien by¢ na rowni z horyzontem.


https://www.axis.com/products/axis-d2210-ve-radar/support
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Kat pochylenia
Radar moze by¢ pochylany w zakresie 0-30°, ale zalecane pochylenie montazowe urzgdzenia wynosi 15°. Aby

utatwi¢ uzyskanie 15-stopniowego kata pochylenia, nalezy sie upewni¢ sie, ze tylna czes¢ obudowy jest
wypoziomowana, tak jak to pokazano na ilustracji.

/

W podgladzie na zywo radaru mozna doda¢ naktadke pokazujacg kat pochylenia radaru. Instrukcje:
Wyswietlanie naktadki tekstu z kgtem pochylenia radaru, on page 21

Jednoczesna obecnos¢

Jedli zamontowano blisko siebie wiecej niz osiem radardw Axis pracujgcych w pasmie czestotliwosci 60 GHz,
moga one wzajemnie zaktdca¢ swojg prace. Wiecej o unikaniu zaktdcen: Instalacja wielu radardw, on page 5.

Instalacja wielu radarow

Poprzez instalacje kilku radarow mozna zapewni¢ dozor takich obszaréw, jak otoczenie budynku lub strefa
buforowa za ogrodzeniem.

Jednoczesna obecnos¢

Fale radiowe radaru wykraczajg poza obszar detekcji i mogg zaktocac¢ dziatanie innych radardw w odlegtosci do
350 m (380 jardow). Nazywa sie to strefg wspotwystepowania.

1 Radar
2 Obszar detekcji
3 Obszar wspdtistnienia

Radar ten dziata w pasmie czestotliwosci 60 GHz. Mozna zainstalowaé maksymalnie osiem radaréw o
czestotliwosci 60 GHz blisko siebie lub naprzeciwko siebie bez powodowania zaktocen. Wbudowany algorytm
wspotistnienia znajdzie odpowiednie przedziaty czasu i czestotliwosci, aby radary dziataty bez odczuwalnych
zaktocen.

Jesli instalacja zawiera wigcej niz osiem radaréw pracujgcych w tym samym pasmie czestotliwosci, a wiele
urzadzen jest od siebie oddalonych, ryzyko zaktocen jest mniejsze. Ogdlnie rzecz biorgc radar wystawiony na
zakfocenia nie przestaje dziata¢. W urzgdzeniu dziata algorytm tagodzenia zaktocen, ktory w przypadku
wystapienia zaktdcen stara si¢ poprawi¢ jakos¢ sygnatu radaru. Ostrzezenia o zaktoceniach bedg wyswietlane w
instalacjach, gdzie wiele radaréw funkcjonuje w tej samej strefie wspotwystepowania w tym samym pasmie
czestotliwosci. Najwazniejsza konsekwencja zaktocen jest pogorszenie skutecznosci detekcji, a czasami tez
zgtaszanie fatszywych Sladow.
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Radary Axis pracujace w réznych pasmach czgstotliwosci nie beda sie nawzajem zaktécac. Mozna na przyktad
potaczy¢ kamere AXIS D2210-VE z wieloma radarami AXIS D2110-VE Security Radar dziatajgcymi w pasmie
czestotliwosci 24 GHz bez wywotywania zaktocen.

100 m (330 ft)

100 m (330 ft)

100 m (330 ft)

Cztery pary radaréw AXIS D2210-VE i wiele radaréw AXIS D2110-VE Security Radars zamontowanych obok siebie.

Uwaga
Radar AXIS D2110-VE Security Radar wymaga dodatkowej konfiguracji, jesli w tej samej strefie
wspotwystepowania zamontowanych jest wiecej niz dwa radary AXIS D2110-VE. Wigcej informacji mozna
znalez¢ w instrukcji obstugi radaru AXIS D2110-VE Security Radar.

Srodowisko

Umieszczajgc wiele radarow w lokalizacji, nalezy uwzglednic rowniez inne kryteria projektowe, takie jak cechy
otoczenia, kotyszace sie obiekty, maszty i kotyszaca si¢ roslinnos¢. Czasami w celu unikniecia fatszywych
alarmow trzeba odfiltrowywac kotyszace si¢ obiekty ze strumienia danych wysytanych z radaru.


https://help.axis.com/en-us/axis-d2110-ve-security-radar

Radar moze stuzy¢ do monitorowania obszaru lub drogi. Dla tych scenariuszy dost¢pne sa dwa zoptymalizowane
profile:

e Area monitoring profile (Profil monitorowania obszaru): stuzy do sledzenia ludzi, pojazdow i
niewielkich obiektow poruszajgcych sie z predkoscig ponizej 55 km/h

®  Road monitoring profile (Profil monitorowania drogi): stuzy gtéwnie do sledzenia pojazdow
poruszajgcych sie z predkoscig do 200 km/h

Wybierz obszar lub profil monitorowania w interfejsie WWW radaru. Instrukcje: Wybdr profilu radaru, on page
16.
Profil dozorowania strefy

Area monitoring profile (Profil dozorowania strefy) najlepiej sprawdza sie w przypadku $ledzenia obiektow
poruszajgcych sie z predkoscig do 55 km/h (34 mph). Profil ten umozliwia kategoryzowanie wykrywanych
obiektow jako ludzi, pojazdy lub obiekty nieznane. Mozna ustawi¢ requte wyzwalajacg akcje po wykryciu
ktérego$ z tych obiektdw. Aby $ledzi¢ pojazdy poruszajace sie z wigkszg predkoscig uzyj: Profil dozorowania
drogi, on page 10.

Pokrywany obszar

AXIS D2210-VE ma pole detekcji w poziomie wynoszace 95°. Obszar pokrycia odpowiada powierzchni 2700 m?2
(29000 ft2) w przypadku ludzi i 6100 m2 (65600 ft2) w przypadku pojazdow.

Uwaga
Aby uzyska¢ optymalny obszar detekcji, nalezy zamontowadé radar na wysokosci 3,5-7 m (11-23 ft).
Wysokos¢ montazowa ma wptyw na martwe pole pod radarem.

Zasieg detekeji w strefie

Zasieg detekeji jest maksymalng odlegtoscia, z jakiej jest mozliwe Sledzenie obiektu i wyzwalanie alarmu. Mierzy
sie jg od limitu bliskiej detekeji (na ile blisko urzgdzenia jest mozliwa detekcja) do limitu dalekiej detekcji (na ile
daleko od urzadzenia jest mozliwa detekcja).

Area monitoring profile (Profil dozorowania strefy) jest zoptymalizowany pod katem wykrywania ludzi. Istnieje
jednakze mozliwos¢ wykrywania pojazdow oraz innych obiektdw poruszajgcych sie z predkoscia do 55 km/h (34
mph) (z doktadnoscig predkosci +/- 2 km/h [1,24 mph]).

W warunkach montazu na optymalnej wysokosci instalacyjnej zasiegi detekcji s nastepujgce:

e 5-60 m (16-200 ft) podczas detekcji ludzi
e 5-90 m (16-300 ft) podczas detekcji pojazdow

. 5-90m
R (16 - 300 ft)
5-60m
(16 - 200 ft)

\

Uwaga
®  Podczas kalibracji radaru w interfejsie WWW nalezy wprowadzi¢ wysokos¢ montazu.

e  Zakres detekcji wptywa na scene i kgt pochylenia produktu.

e  Zakres detekcji zalezy od typu poruszajgcego si¢ obiektu i jego rozmiaru.



Zakres detekcji radaru byt mierzony w tych warunkach:

® Zasieg jest mierzony wzdtuz podfoza.
e QObiekt byt osobg o wzroscie 170 cm (5 ft 7 in).

® (Osoba ta przechodzita bezposrednio przed radarem.

*  Wartosci zostaty zmierzone w momencie, kiedy osoba weszta do strefy detekcji.

e (Czuto$¢ radaru zostata ustawiona jako Medium (Srednia).

Wysokos¢ | Pochylenie | Pochylenie | Pochylenie | Pochylenie | Pochylenie | Pochylenie | Pochylenie
montazowa | 0° 5° 10° 15° 20° 25° 30°
35m 6,0-60+ m | 50-60+ m | 4,0-60+ m | 4,0-60 m 4,0-55m 4,0-40 m 4,0-30 m
(11 ft) (19-196+ (16-196+ (13-196+ (13-196 ft) | (13-180 ft) | (13-131 ft) | (13-98 ft)
ft) ft) ft)
45m 6,0-60+ m | 6,0-60+ m | 5,0-60+ m | 4,0-60+ m | 4,0-60 m 4,0-45m 4,0-40 m
(14 ft) (19-196+ (19-196+ (16-196+ (13-96+ ft) | (13-196 ft) | (13-147 ft) | (13-131 ft)
ft) ft) ft)
6m 10-60+ m | 9,0-60+ m | 7,0-60+ m | 6,0-60+ m | 6,0-60 m 5,0-55m 5,0-55m
(19 ft) (32-196+ | (29-196+ | (22-196+ | (19-196+ | (19-196ft) | (16-180 ft) | (16-180 ft)
ft) ft) ft) ft)
8m 16-60 m 14-60 m 10-60 m 8,0-60+ m | 8,0-60+ m | 7,0-60 m 7,0-60 m
(26 ft) (52-196 ft) | (45-196 ft) | (32-196 ft) | (26-196+ | (26-196+ | (22-196 ft) | (22-196 ft)
ft) ft)
10m 21-60 m 19-60 m 14-60 m 12-60+ m | 10-60+ m | 9,0-60 m 9,0-60 m
(32 ft) (68-196 ft) | (62-196 ft) | (45-196 ft) | (39-196+ | (32-196+ | (29-196 ft) | (29-196 ft)
ft) ft)
12m 25-60 m 23-60 m 19-60 m 16-60+ m 13-60+ m 11-60+ m 11-55m
(39 ft) (82-196 ft) | (75-196 ft) | (62-196 ft) | (52-196+ | (42-196+ | (36-196+ | (36-180 ft)
ft) ft) ft)
Uwaga

e Ustawienie czutosci radaru Low (Niska) zmniejszy zasieg detekcji o 20%, a ustawienie High (Wysoka)
zwiekszy zasieg detekcji 0 20%.

Przyktady instalacji w strefie

Aby utworzy¢ wirtualne ogrodzenie, na przyktad wzdtuz budynku lub wokot niego, mozna umiesci¢ do oSmiu
radarow AXIS D2210-VE obok siebie. Umieszczenie dwoch radarow AXIS D2210-VE obok siebie zapewnia
180-stopniowe pokrycie.

Dwa radary AXIS D2210-VE zamontowane obok siebie zapewniajg pokrycie 180°.

Jesli w uktadzie obok siebie montujesz wigcej niz dwa radary AXIS D2210-VE, kazdg nastepng par¢ umies¢ w
odstepie 100 m (330 ft) od siebie.
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100 m (330 ft)

100 m (330 ft) 100 m (330 ft)

Cztery pary radarow AXIS D2210-VE i wiele radaréw AXIS D2110-VE Security Radar zamontowanych w odstepach co 100 m (330 ft).

Radary Axis pracujace w réznych pasmach czestotliwosci nie beda sie nawzajem zaktécac. Oznacza to, ze mozna
pofaczy¢ radar AXIS D2210-VE pracujgcy w pasmie czestotliwosci 60 GHz z radarem AXIS D2110-VE Security
Radar pracujgcym w pasmie czestotliwosci 24 GHz w strefie wspdtwystepowania.

Wiecej informacji na temat interfejsu i strefy wspotwystepowania: Instalacja wielu radardéw, on page 5.
Przypadki zastosowan do dozorowania stref

Pokrycie obszaru wokot budynku

Firma w biurowcu chce zabezpieczy¢ swoj obiekt przed wtamaniami i akrami wandalizmu, szczegdlnie po
godzinach pracy. Aby zapewni¢ pokrycie obszar wokot budynku, zainstalowano radary i kamery PTZ. Z myslg o
zabezpieczeniu dfuzszych Scian budynku zamontowano radary AXIS D2110-VE Security Radar z pokryciem 180°,
a w celu zabezpieczenia krotszych Scian i naroznikow — radary AXIS D2210-VE Radar z pokryciem 95°. Radary
zostaty skonfigurowane tak, aby wyzwalaty alarm, gdy osoby zblizajg si¢ do budynku po godzinach pracy. Aby
zapewni¢ wizualnie potwierdzenie obecnosci potencjalnych intruzéw, zamontowano dwie kamery PTZ. Radary
mogg sterowac kamerami PTZ za pomocg AXIS Radar Autotracking for PTZ.

Firma chce rowniez zapewnic¢ bezpieczenstwo na terenie obiektu w godzinach pracy. Aby zapewni¢, ze pojazdy
przejezdzajgce drogg obok budynku nie jadg za szybko, jeden z radarow AXIS D2110-VE Security Radar
sparowano ze znakiem predkosci Microbus za pomocg AXIS Radar Integration for Microbus.

Monitorowanie ztozonej sceny

Teren firmy, na ktorym znajdujg si¢ wazne urzadzenia, jest otoczony ogrodzeniem, aby zabezpieczy¢ go przed
intruzami. To jednak za mato, by chroni¢ teren przed manipulacjg i sabotazem. Firma chce, aby alarm uruchamiat
sie, gdy osoby zblizg sie do budynku. Jednak w scenie sg drzewa z kotyszgcymi si¢ gateziami, metalowe
ogrodzenie, ktére moze powodowac odbicia, a po terenie niekiedy biegajg mate zwierzeta, ktore mogg
wywotywac fatszywe alarmy.

Aby zmniejszy¢ liczbe fatszywych alarmow, skonfigurowano scenariusz w interfejsie WWW radaru tak, aby alarm
byty wyzwalany po przekroczeniu przez zblizajgcy si¢ obiekt dwach wirtualnych linii. Dzieki temu alarm jest
wyzwalany tylko w przypadku obiektow, ktére celowo zmierzajg w kierunku budynku, podczas gdy obiekty, ktore
przekroczg tylko jedng z wirtualnych linii, sg ignorowane.


https://www.axis.com/products/axis-radar-autotracking-for-ptz
https://www.axis.com/products/axis-radar-integration-for-microbus
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W miejscach, w ktdrych nie ma ogrodzen, dwie linie mogg spefnia¢ role wirtualnego ogrodzenia. Wiecej o
dodawaniu dwdch linii do scenariusza w interfejsie WWW radaru: Dodawanie scenariuszy, on page 18.

Profil dozorowania drogi

Profil monitorowania drogi jest zoptymalizowany pod katem $ledzenia pojazdéw poruszajacych sie z predkoscig
do 200 km/h na szosach i autostradach. Do obserwacji 0sob i innych obiektow poruszajgcych sie wolniej, nalezy
uzy¢ profilu monitorowania obszaru. Wigcej informacji znajduje sie w rozdziale Profil dozorowania strefy, on
page 7.

Zasieg detekeji na drodze

Road monitoring profile (Profil dozorowania drogi) jest zoptymalizowany pod katem wykrywania pojazdow i
zapewnia doktadno$¢ pomiaru predkosci rzedu +/- 2 km/h (1,24 mph) podczas dozorowania pojazdow
poruszajgcych sie z predkoscig do 200 km/h (125 mph).

Wysokos¢ montazu radaru i predkos¢ pojazdu bedg miaty wptyw na zasieg detekcji. Po zamontowaniu na
optymalnej wysokosci radar wykrywa zblizajgce i oddalajgce sie pojazdy z doktadnoscig +/- 2 km/h (1,24 mph) w
nastepujgcych zakresach:

e 25-100 m (82-328 ft) w przypadku pojazdow poruszajgcych sie z predkoscig 50 km/h (31 mph).

e 40-80 m (131-262 ft) w przypadku pojazdow poruszajgcych sie z predkoscig 100 km/h (62 mph).

e 50-70 m (164-230 ft) w przypadku pojazdéw poruszajacych sie z predkoscig 200 km/h (125 mph).
Uwaga

Aby zminimalizowa¢ ryzyko niewykrycia pojazdéw poruszajacych sie z duzg predkoscig, skonfiguruj w radarze

scenariusz wyzwalajgcy obiekty o typach Vehicle (Pojazd) i Unknown (Nieznany). Wiecej informacji o
konfigurowaniu scenariusza: Dodawanie scenariuszy, on page 18.

Przyktady instalacji przy drodze

Do celéw monitorowania drog i autostrad radar musi by¢ zamontowany na odpowiedniej wysokosci, aby unikng¢
martwych punktow (cienia) za pojazdami.

Uwaga

Rozmiar cienia zalezy od wysokosci montazu radaru oraz wysokosci i odlegtosci pojazdéw od radaru. Na
przyktad, gdy pojazd o wysokosci 4,5 m (15 ft) znajduje sie odlegtosci 50 m (164 ft) od radaru
zamontowanego na wysokosci 8 m (26 ft), cien za pojazdem bedzie wynosit 50 m (164 ft). Jesli jednak radar
jest zamontowany na wysokosci 12 m (39 ft), cien za tym samym pojazdem bedzie wynosit tylko 23 m (74 ft).

Montaz na poboczu

Aby monitorowac pojazdy poruszajgce sie po drodze, mozna zamontowac radar na poboczu, na przyktad na
stupie. W tego typu instalacjach zalecamy obrdt pod katem maksymalnie 25°.
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F

Aby doktadnie mierzy¢ duze predkosci, radar nalezy umiesci¢ w odlegtosci 10 m (32 ft) od pojazdow. Wiecej o
zasiegu detekcji i doktadnosci wykrywania predkosci: Zasieg detekcji na drodze, on page 10.

Montaz na srodku

W celu monitorowania pojazdoéw na drodze wielopasmowej, mozna zamontowac jeden lub wiecej radardw na
bramownicy nad droga.

e
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Tak samo mozna monitorowa¢ pojazdy oddalajace sie od radaru.
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Aby doktadnie mierzy¢ duze predkosci, radar nalezy umiesci¢ w odlegtosci 10 m (32 ft) od pojazdow. Wiecej o
zasiegu detekcji i doktadnosci wykrywania predkosci: Zasieg detekcji na drodze, on page 10.

Przypadki zastosowania w dozorowaniu drogi

Typowym zastosowaniem radaru AXIS D2210-VE Radar i profilu monitorowania drogi jest Sledzenie i pomiar
predkosci pojazdow. Radaru mozna uzywac w pofgczeniu z kamerg wizualng i aplikacjg AXIS Speed Monitor do
wizualizacji predkosci pojazdow w podgladzie na zywo z kamery lub do rejestrowania Sladow radaru do celow
statystycznych. Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika aplikacji AXIS Speed Monitor.

Wiecej przyktaddw konfiguracji radaru w pofgczeniu z profilem monitorowania drég mozna znalez¢ w
nastepujacych przypadkach uzycia:

Wykrywanie nieprawidtowej jazdy na rampie autostradowe;j

W celu wykrywania i identyfikowania pojazdow jadgcych w nieprawidtowym kierunku na rampie autostradowe;j,
stuzby kontroli ruchu uzywajg radaru AXIS D2210-VE i kamery Axis typu bullet. Radar jest zamontowany na
stupie i skierowany w strone rampy, aby wykrywa¢ pojazdy jadgce w niewtasciwym kierunku. Aby zapewnic
niezawodne wykrywanie, stosowany jest scenariusz przekroczenia linii i konfiguracja wyzwalania alarmu przez
radar po przekroczeniu przez pojazd dwach linii. W scenariuszu zostajg ustawione dwie linie na rampie, jak
pokazano na ilustracji. Okreslony jest rowniez kierunek jazdy oraz predkosci, przy ktdrych ma nastgpic
wyzwolenie alarmu. Gdy radar wyzwala alarm, kamera Axis typu bullet moze zapewni¢ wizualng identyfikacje
pojazdu na rampie.

Monitorowanie natezenia ruchu na skrzyzowaniu — korki

Do monitorowania korkéw na ruchliwym skrzyzowaniu stuzby kontroli ruchu instaluja radar na bramownicy nad
skrzyzowaniem. W interfejsie WWW radaru ustawiajg scenariusz i konfigurujg go tak, aby byt wyzwalany przez

pojazdy poruszajgce sie w danym obszarze. Scenariusz obejmuje tylko czes¢ drogi prowadzacg do skrzyzowania.
Aby alarm byt wyzwalany w chwili, gdy tworzy sie zator, ustawiana jest predkos¢ ponizej 5 km/h (3 mph).
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Monitorowanie natg¢zenia ruchu na skrzyzowaniu — kierunek

Aby uzyska¢ przeglad przeptywu ruchu i kierunku jazdy pojazdéw na ruchliwym skrzyzowaniu, stuzby kontroli
ruchu instalujg radar na bramownicy nad drogg prowadzacg do skrzyzowania. W interfejsie WWW radaru
konfigurujg scenariusz przekroczenia linii, w ktérym pojazdy muszg przekroczy¢ dwie linie, aby uruchomi¢ alarm.
Pierwsza z dwdch linii znajduje si¢ nad pasami prowadzgcymi do skrzyzowania, za przejsciem dla pieszych tak,
aby pojazdy nie zatrzymywaty si¢ na linii. Druga linia znajduje si¢ nad pasami ruchu prowadzacymi w prawo.
Aby wyzwoli¢ alarm, pojazdy muszg przekroczy¢ obie linie, jadgc w okresSlonym kierunku. Aby unikng¢
wyzwalania alarmu dla kilku pojazdéw jednoczesnie, obnizono minimalny czas wyzwalania w scenariuszu z 2 do
0 sekund.

Aby monitorowac przeptyw ruchu we wszystkich kierunkach, utworzono jeden scenariusz dla kazdego kierunku.

Uwaga
Scenariusz nie zlicza pojazddw przekraczajgcych linie; zamiast tego do zliczania pojazdéw mozna uzywac
systemu zdarzen w interfejsie WWW radaru. Jednym ze sposobow zliczania pojazddw jest wysytanie
wiadomosci MQTT za kazdym razem, gdy wyzwalany jest scenariusz, i liczenie tych wyzwolen po stronie
odbiornika MQTT.
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Wyszukiwanie urzgdzenia w sieci

Aby znalez¢ urzadzenia Axis w sieci i przydzieli¢ im adresy IP w systemie Windows®, uzyj narzedzia AXIS IP
Utility lub AXIS Device Manager. Obie aplikacje s3 darmowe i mozna je pobrac ze strony axis.com/support.

Wiecej informacji na temat wykrywania i przydzielania adreséw IP znajduje sie w dokumencie Jak przydzieli¢
adres IP i uzyskac¢ dostep do urzgdzenia.

Obstugiwane przegladarki

Urzadzenie obstuguje nastepujgce przegladarki:

Chrome™ Edge™ Firefox® Safari®
Windows® v v * *
mac0S® v v * *
Linux® v v * *
Inne systemy * * * *
operacyjne
v : zalecane

*: obstugiwane z ograniczeniami
Otworz interfejs WWW urzagdzenia

1. Otwdrz przegladarke i wpisz adres IP lub nazwe hosta urzadzenia Axis.
Jesdli nie znasz adresu IP, uzyj narzedzia AXIS IP Utility lub AXIS Device Manager, aby zlokalizowa¢
urzadzenie w sieci.

2.  Wprowadz nazwe uzytkownika i hasto. Jesli korzystasz z urzadzenia po raz pierwszy, musisz utworzy¢
konto administratora. Patrz Utwdrz konto administratora, on page 14.

Opisy wszystkich funkcji i ustawien interfejsu WWW urzadzen z systemem operacyjnym AXIS OS mozna znalez¢
na stronie Pomoc dotyczqca interfejsu internetowego AXIS OS.

Utworz konto administratora

Przy pierwszym logowaniu do urzgdzenia nalezy utworzy¢ konto administratora.

1. Wprowadz nazwe uzytkownika.
Wprowadz hasto. Patrz Bezpieczne hasta, on page 15.

Wprowadz ponownie hasto.

> LN

Zaakceptuj umowe licencyjna.
5. Kliknij kolejno opcje Add account (Dodaj konto).

Wazne

W urzgdzeniu nie ma konta domysinego. Jesli nastapi utrata hasta do konta administratora, nalezy
zresetowac¢ urzadzenie. Patrz Przywrdc¢ domysine ustawienia fabryczne, on page 40.

14


https://www.axis.com/support
https://help.axis.com/access-your-device
https://help.axis.com/access-your-device
https://help.axis.com/axis-os-web-interface-help

Bezpieczne hasta

Wazne
Uzywaj protokotu HTTPS (ktory jest domysinie wtgczony), aby ustawié¢ hasto lub skonfigurowac inne poufne
dane przez sie¢. Protokdt HTTPS umozliwia nawigzywanie bezpiecznych, szyfrowanych potgczen sieciowych,
chronigc w ten sposob poufne dane, takie jak hasta.

Hasto urzadzenia stanowi podstawowg ochrone danych i ustug. Urzadzenia Axis nie narzucajg zasad haset,
poniewaz mogg by¢ one uzywane w roznych typach instalacji.

Aby chroni¢ dane, zalecamy:

e Uzywanie haset o dtugosci co najmniej osSmiu znakow, najlepiej utworzonego automatycznym
generatorem haset.

* Nieujawnianie haset.

® Regularng zmiane haset co najmniej raz na rok.
Upewnianie sie co do braku zmian w oprogramowdadniu urzgdzenia
Aby upewni¢ sie, ze w urzadzeniu zainstalowano oryginalny system AXIS OS lub aby odzyska¢ kontrole nad
urzgdzeniem w razie ataku:

1. Przywrd¢ domysine ustawienia fabryczne. Patrz Przywrd¢ domysine ustawienia fabryczne, on page 40.
Po zresetowaniu opcja bezpiecznego uruchamiania gwarantuje bezpieczenstwo urzgdzenia.

2. Skonfiguruj i zainstaluj urzadzenie.
Omowienie interfejsu WWW

Ten film przybliza najwazniejsze elementy i schemat dziatania interfejsu WWW urzadzenia.

Aby obejrze¢ ten film wideo, przejdz do internetowej wersji dokumentu.

Interfejs WWW urzqdzenia Axis
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Konfiguracja urzqdzenia

Wybor profilu radaru

W interfejsie WWW:
1. Wybierz kolejno opcje Radar > Settings > Detection (Radar > Ustawienia > Detekcja).

2. W menu Radar profiles (Profile radaru) wybierz profil.
Ustawianie poziomu montazu

Informacja o poziomie montazu pomaga radarowi w prawidfowe]j detekcji i pomiarze szybkosci obiektow
znajdujacych si¢ w jego zasiegu.

Zmierz wysoko$¢ od podtoza do radaru jak najdoktadniej. W przypadku scen z nierdwnymi powierzchniami
nalezy ustawic¢ wartos¢ odpowiadajgcg sredniej wysokosci sceny.

Przyktad:
W tym przyktadzie poziom montazu (h1 i h2) jest rozny w rdznych czesciach sceny.

‘éw

==

'y hz

)

Jesli powierzchnia w obszarze zainteresowania jest nierdwna, podczas konfigurowania radaru dodaj Srednig
wysokos¢ (w tym przypadku (h1 + h2) [ 2).

=1

Ustawianie wysokosci montazu:
1. Przejdz do menu Radar > General (Radar > Ogodlne).

2. Ustaw wysokos¢ w menu Mounting height (Poziom montazu).
Kalibruj mape referencyjng

Aby tatwiej mozna byto zobaczy¢, gdzie poruszajg sie wykryte obiekty, mozna przesta¢ mapg w celach
informacyjnych. Mozna uzy¢ planu terenu lub zdjecia lotniczego przedstawiajgcego obszar objety radarem.
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Skalibruj mape tak, aby obszar pokrycia radaru pasowat do pozycji, kierunku i skali mapy, a nastepnie zbliz mape,
jesli interesuje Cie konkretna czgs¢ sceny.

Mozesz skorzysta¢ z asystenta ustawien, ktory krok po kroku przeprowadzi Cie przez kalibracje mapy, lub
edytowac kazde ustawienie z osobna.

Use the setup assistant (Uzyj asystenta ustawien):
1. Przejdz do menu Radar > Map calibration (Radar > Kalibracja mapy).

2. Kliknij Setup assistant (Asystent ustawien) i postepuj zgodnie z instrukcjami.
Aby usungc¢ przestang mape i dodane ustawienia, kliknij Reset calibration (Resetuj kalibracje).

Edit each setting individually (Edytuj kazde ustawienie z osobna):
Mapa bedzie kalibrowac sie stopniowo po dostosowaniu kazdego ustawienia.
1. Przejdz do menu Radar > Map calibration (Kalibracja mapy) > Map (Mapa).

2.  Wybierz obraz, ktdry chcesz przesta¢, lub przeciggnij go do wyznaczonego obszaru.
Aby ponownie uzy¢ obrazu mapy z biezagcymi ustawieniami obrotu i zoomowania, kliknij Download map
(Pobierz mape).

W obszarze Rotate map (Obro¢ mape) uzyj suwaka, aby obroci¢ mape w odpowiednie potozenie.

4. Przejdz do sekcji Scale and distance on a map (Skala i odlegtos¢ na mapie) i kliknij dwa wczesniej
okreslone punkty na mapie.

5. W sekcji Distance (Odlegtos¢) dodaj rzeczywista odlegtos¢ miedzy dwoma punktami dodanymi do mapy.

6. Przejdz do sekcji Pan and zoom map (Obracanie i zoomowanie mapy) i korzystaj z przyciskow w celu
obracania lub powigkszania i pomniejszania obrazu mapy.

Uwaga
Funkcja zoom nie powoduje zmiany pokrywanego obszaru radaru. Nawet jesli po zoomowaniu czes¢
pokrywanego obszaru znajdzie si¢ poza widoczng strefg, radar nadal bedzie wykrywat poruszajace sie obiekty
w catym pokrywanym obszarze. Jedynym sposobem na wykluczenie wykrywanego ruchu jest dodanie stref
wykluczenia. Wigcej informacji znajduje si¢ w rozdziale Dodawanie stref wykluczenia, on page 19.

7. Przejdz do sekcji Radar position (Pozycja radaru) i korzystaj z przyciskow w celu przesuwania lub
obracania pozycji radaru na mapie.

Aby usungc¢ przestang mape i dodane ustawienia, kliknij Reset calibration (Resetuj kalibracje).

Aby obejrze¢ ten film wideo, przejdz do internetowej wersji dokumentu.

Film przedstawia przyktad kalibrowania mapy referencyjnej w radarze lub kamerze z syntezq radaru i wideo firmy Axis.
Ustawianie stref detekciji
Aby okresli¢ miejsce detekcji ruchu, mozna dodac¢ jedng lub wigcej stref detekeji. Uzywaj roznych stref do
wyzwalania réznych akcji.

Istniejg dwa rodzaje stref:
e Scenario (Scenariusz) (nazywany wczesniej strefg detekeji) to obszar, w ktérym poruszajace sie obiekty
wyzwalajg reguty. Scenariusz domysiny obejmuje caty obszar znajdujacy sie w zasiegu radaru.

e  Exclude zone (Strefa wykluczenia) to obszar, w ktorym poruszajace sie obiekty sg ignorowane. Uzyj
stref wykluczenia, jesli w scenariuszu znajdujg si¢ miejsca, w ktorych wyzwalane sg czeste niechciane
alarmy.
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Dodawanie scenariuszy

Scenariusz to potgczenie warunkdw wyzwalania i ustawien wykrywania, ktére mozna wykorzysta¢ do tworzenia
reguf w systemie zdarzen. Aby utworzy¢ rozne reguty dla roznych czgsci sceny, nalezy doda¢ scenariusze.

Aby dodac scenariusz:

1.

> N

Wybierz kolejno opcje Radar > Scenarios (Radar > Scenariusze).
Kliknij Add scenario (Dodaj scenariusz).
Whpisz nazwe scenariusza.

Pozwala wybra¢, czy warunkiem wyzwalania majg by¢ obiekty przemieszczajgce sie w obszarze lub
przekraczajgce jedng albo dwie linie.

Aby wyzwalac¢ zdarzenia przez ruchome obiekty w obszarze:

1.
2.
3.

6.
7.
8.

Wybierz Movement in area (Ruch w obszarze).
Kliknij Next (Dalej).

Wybierz typ strefy, ktorg chcesz uwzgledni¢ w scenariuszu.
Uzyj myszki, aby zmienic¢ ksztatt i potozenie strefy, tak aby obejmowata tylko pozgdang cz¢s¢ obrazu
radaru lub mapy referencyjne;.

Kliknij Next (Dalej).
Dodaj ustawienia detekgji.

W obszarze Ignore short-lived objects (Ignorowanie obiektow krotkotrwatych) dodaj sekundy, ktore
muszg nastepnie uptyng¢ do wyzwolenia.

Wybierz typ wyzwalajacego obiektu w obszarze Trigger on object type (Typ wyzwalajacego obiektu).
Dodaj zakres ograniczenia predkosci w obszarze Speed limit (Ograniczenie predkosci).

Kliknij Next (Dalej).

Ustaw minimalny czas trwania alarmu w obszarze Minimum trigger duration (Minimalny czas alarmu).

Kliknij przycisk Zapisz.

Wyzwalanie przez obiekty przekraczajgce lini¢:

1.
2.
3.

9.

Wybierz Line crossing (Przekroczenie linii).

Kliknij Next (Dalej).

Umies¢ linie w scenie.

Za pomocg myszy przesun linie i nadaj jej pozadany ksztatt.

Aby zmieni¢ kierunek detekcji, wtacz opcje Change direction (Zmien kierunek).
Kliknij Next (Dalej).

Dodaj ustawienia detekgji.

6.1. W obszarze Ignore short-lived objects (Ignorowanie obiektow krotkotrwatych) dodaj sekundy,
ktore muszg nastgpnie uptyng¢ do wyzwolenia.

6.2.  Wybierz typ wyzwalajgcego obiektu w obszarze Trigger on object type (Typ wyzwalajacego
obiektu).

6.3.  Dodaj zakres ograniczenia predkosci w obszarze Speed limit (Ograniczenie predkosci).
Kliknij Next (Dalej).

Ustaw minimalny czas trwania alarmu w obszarze Minimum trigger duration (Minimalny czas alarmu).
Wartos¢ domysina jest ustawiona na 2 sekundy. Jesli scenariusz ma by¢ wyzwalany za kazdym razem,
gdy obiekt przekroczy linig, zmniejsz czas trwania do 0 sekund.

Kliknij przycisk Zapisz.

Wyzwalanie przez obiekty przekraczajace dwie linie:

1.
2.

Wybierz Line crossing (Przekroczenie linii).
Kliknij Next (Dalej).

18



3. Aby ustawi¢ wyzwalanie alarmu po przekroczeniu przez obiekt dwoch linii, wigez opcje Require crossing
of two lines (Wymagaj przekroczenia dwaoch linii).

4. Umies¢ linie w scenie.

Za pomocg myszy przesun lini¢ i nadaj jej pozadany ksztatt.
5. Aby zmieni¢ kierunek detekeji, wtacz opcje Change direction (Zmien kierunek).
6. Kliknij Next (Dalej).

7. Dodaj ustawienia detekc;ji.
7.1. W obszarze Max time between crossings (Maksymalny czas miedzy przejsciami) ustaw limit
czasu miedzy przekroczeniem pierwszej i drugiej linii.

7.2.  Wybierz typ wyzwalajgcego obiektu w obszarze Trigger on object type (Typ wyzwalajgcego
obiektu).

7.3.  Dodaj zakres ograniczenia predkosci w obszarze Speed limit (Ograniczenie predkosci).
8. Kliknij Next (Dalej).

9. Ustaw minimalny czas trwania alarmu w obszarze Minimum trigger duration (Minimalny czas alarmu).
Wartos$¢ domysina jest ustawiona na 2 sekundy. Jesli scenariusz ma by¢ wyzwalany za kazdym razem,
gdy obiekt przekroczyt dwie linie, zmniejsz czas trwania do 0 sekund.

10. Kliknij przycisk Zapisz.
Dodawanie stref wykluczenia

Strefy wykluczenia to obszary, w ktorych poruszajgce sie obiekty sa ignorowane. Dodaj strefy wykluczenia, aby
ignorowac na przyktad kotyszace sie liscie na poboczu drogi. Mozesz takze doda¢ strefy wykluczenia, aby
ignorowac fatszywe $lady powodowane odblaskowe elementy, takie jak metalowe ogrodzenie.

Dodawanie strefy wykluczenia:
1. Przejdz do menu Radar > Exclude zones (Radar > Strefy wykluczenia).

2. Kliknij Add exclude zone (Dodaj strefe wykluczenia).
Uzyj myszki, aby zmieni¢ ksztatt i potozenie strefy, tak aby obejmowata tylko pozadang czes¢ widoku
radaru lub mapy referencyjne;.

Minimalizowanie falszywych alarmow

Jezeli zauwazysz nadmiar fatszywych alarmow, mozesz odfiltrowa¢ niektdre rodzaje ruchu lub obiekty, zmieni¢
zasieg albo dostosowaé czutos¢ detekcji. Zobacz, ktére ustawienia najlepiej sprawdzg sie w danych warunkach.

o Wyreguluj czuto$¢ detekcji radaru:
Przejdz do Radar > Settings > Detection (Radar > Ustawienia > Detekcja) i zmniejsz opcje Detection
sensitivity (Czutos¢ detekcji). Zmniejsza to ryzyko fatszywych alarmow, ale moze rowniez sprawic¢, ze
radar przeoczy jakis ruch.
Ustawienie czutosci dotyczy wszystkich stref.

- Niski: Tej wartosci czutosci nalezy uzy¢ w przypadku wielu metalowych obiektow lub duzych
pojazddw na obszarze. Sledzenie i klasyfikowanie obiektdw przez radar potrwa dtuzej. Moze to
zmniejszy¢ zakres detekeji, zwtaszcza w przypadku szybko poruszajacych sie obiektow.

- Medium (Sredni): Jest to domysine ustawienie.

- Wysoka: Tej wartosci czutosci nalezy uzy¢ w przypadku otwartej przestrzeni bez metalowych
obiektow znajdujacych sie przed radarem. Zwiekszy to zakres detekcji dla ludzi.

®* Modyfikowanie scenariuszy i wytgczanie stref:
Jezeli scenariusz obejmuje twarde powierzchnie, takie jak metalowa Sciana, mogg w niej pojawiac sie
odbicia, ktore powodujg wiele detekcji jednego obiektu. Mozesz zmieni¢ ksztatt scenariusza lub doda¢
strefe wykluczenia, w ktdrej bedg ignorowane niektore czesci scenariusza. Wiecej informacji: Dodawanie
scenariuszy, on page 18i Dodawanie stref wykluczenia, on page 19.

*  Wyzwalanie w przypadku obiektow przekraczajgcych dwie linie zamiast jednej:
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Jezeli scenariusz przekroczenia linii obejmuje kotyszgce sie obiekty lub poruszajgce sie zwierzeta, moze
sie tak zdarzy¢, ze obiekt przekroczy lini¢ i wywota fatszywy alarm. W takim przypadku scenariusz mozna
dostosowac w taki sposdb, zeby alarm byt wyzwalany tylko wtedy, gdy obiekt przekroczy dwie linie.
Wiecej informacji znajduje si¢ w rozdziale Dodawanie scenariuszy, on page 18.

Filtrowanie przy ruchu:

- Przejdz do Radar> Settings > Detection (Radar > Ustawienia >Detekcja) i wybierz opcje Ignore
swaying objects (Ignoruj kotyszgce si¢ obiekty). To ustawienie zmniejsza liczbe fatszywych
alarméw wywotanych ruchem drzew, krzewdw i masztow w strefie obserwacji.

- Przejdz do menu Radar > Settings > Detection (Radar > Ustawienia >Detekcja) i wybierz opcje
Ignore small objects (Ignoruj mate obiekty). To ustawienie jest dostepne w profilu
monitorowania obszaru i minimalizuje liczbe fatszywych alarmow powodowanych przez mate
obiekty w strefie detekcji, takie jak koty i kroliki.

Filtrowanie wedtug czasu:

- Wybierz kolejno opcje Radar > Scenarios (Radar > Scenariusze).

- Zaznacz scenariusz i kliknij : , aby zmodyfikowa¢ jego ustawienia.

- Wybierz wyzszg wartos¢ w ustawieniu Seconds until trigger (Sekundy do wyzwolenia). Jest to
wartos¢ czasu, przez jakg radar sledzi obiekt przed wyzwoleniem alarmu. Odliczanie rozpoczyna
si¢ od pierwszego wykrycia obiektu przez radar, a nie pojawienia si¢ obiektu w okreslonej strefie
W scenariuszu.

Filtrowanie wedtug typu obiektow:

- Wybierz kolejno opcje Radar > Scenarios (Radar > Scenariusze).

- Zaznacz scenariusz i kliknij . , aby zmodyfikowa¢ jego ustawienia.

- Jesli nie chcesz wyzwalac¢ alarmu po wykryciu konkretnych typow obiektow, wybierz typy
obiektow, ktore nie majg wyzwala¢ zdarzen w scenariuszu.

Regulowanie obrazu radaru

W sekeji tej zawarto informacje o konfigurowaniu obrazu radarowego. Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat
dziatania niektorych funkcji, przejdz do Wiecej informacji, on page 32.

Wyswietlanie naktadek na obrazie

Mozesz dodac¢ obraz jako natozenie do strumienia radaru.

1.

> N

o

Wybierz kolejno opcje Radar > Overlays (Radar > Naktadki).
Kliknij Manage images (Zarzadzaj obrazami).
Przeslij lub przeciggnij i upus¢ obraz.

Kliknij przycisk Upload (Przeslij).

Wybierz Image (Obraz) z listy rozwijanej i kliknij + :

Wybierz obraz i potozenie. Aby zmieni¢ potozenie obrazu nakfadki, mozna go rowniez przeciggng¢ w
podgladzie na zywo.

Wyswietlanie naktadki tekstu

Mozesz dodac pole tekstowe jako naktadke strumienia radaru. Jest to przydatne na przyktad do wyswietlania
daty, godziny lub nazwy firmy w strumieniu radaru.

1.

2.

Wybierz kolejno opcje Radar > Overlays (Radar > Naktadki).

Wybierz opcje Text (Tekst) i kliknij + :
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3. Whpisz tekst, ktory chcesz wyswietla¢, lub wybierz modyfikatory, aby wyswietla¢ na przyktad aktualng
date.

4. Wybierz potozenie. Aby zmieni¢ potozenie naktadki, mozna jg rowniez klikngé¢ i przeciggna¢ w podgladzie
na zywo.

Wyswietlanie naktadki tekstu z katem pochylenia radaru

W podgladzie na zywo radaru mozna doda¢ naktadke pokazujgca kat pochylenia radaru. Jest to przydatne
podczas instalacji lub kiedy trzeba sprawdzic, jaki jest kat pochylenia urzadzenia.

Uwaga
Natozenie kata pochylenia wyswietla wartos¢ 90, gdy urzadzenie jest ustawione poziomo. Jezeli na natozeniu
widaé¢ wartos¢ 75, oznacza to, ze radar jest pochylony pod katem 15° ponizej linii horyzontu.

1. Wybierz kolejno opcje Radar > Overlays (Radar > Naktadki).

2. Wybierz opcje Text (Tekst) i kliknij + :

3. Wybierz #op.
Mozesz tez klikng¢ Modifier (Modyfikator) i wybra¢ #op z listy.

4.  Wybierz pofozenie. Aby zmieni¢ potozenie pola naktadki, mozna go rowniez przeciggng¢ w podgladzie na
ZyWo.

Przegladanie i rejestracja obrazéw wideo

W tej czesci znajduja sie instrukcje dotyczgce konfigurowania urzgdzenia. Aby dowiedziec si¢ wigecej o dziataniu
strumieniowania i pamieci masowej, przejdz do Strumieniowanie i pamie¢ masowa, on page 32.

Zmniejszanie zapotrzebowania na przepustowos¢ i zasob

Wazne
Zmniejszenie przepustowosci moze skutkowac utratg wyrazistosci szczegdotow na obrazie.

1. Wybierz kolejno opcje Radar > Stream (Radar > Strumien).

2. W podgladzie na zywo kliknij */A‘\
W ustawieniu Video format (Format wideo) wybierz warto$¢ H.264.

4. Przejdz do okna Radar > Stream > General (Radar > Strumien > Ogodlne) i zwieksz wartos¢ w polu
Compression (Kompresja).

Uwaga
Wiekszos¢ przegladarek internetowych nie obstuguje kodowania H.265, dlatego urzadzenie nie obstuguje go
w swoim interfejsie WWW. Zamiast tego mozna uzy¢ systemu zarzgdzania materiatem wizyjnym lub aplikacji
obstugujacej dekodowanie H.265.

Konfiguracja zasobow sieciowej pamigci masowej

Aby przechowywa¢ zapisy w sieci, nalezy skonfigurowa¢ zasoby sieciowej pamieci masowe;j.
1. Przejdz do System > Storage (Pamigé¢ masowa).

2. Kliknij opcje + Add network storage (Dodaj sieciowg pamig¢ masowg) w obszarze Network storage
(Sieciowa pamie¢ masowa).

3. Wopisz adres IP serwera hosta.

4. W ustawieniu Network share (Udziat sieciowy) podaj nazwe wspotdzielonego udziatu na serwerze
hosta.

5. Wprowadz nazwe uzytkownika i hasto.
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6. Wybierz wersje protokotu SMB lub pozostaw wartos¢ Auto (Automatycznie).

7. Jezeli wystepuja tymczasowe problemy z potgczeniem lub udziat nie zostat jeszcze skonfigurowany,
zaznacz opcje Add share without testing (Dodaj udziat bez testowania).

8. Kliknij Dodaj.
Rejestracja i odtwarzanie obrazu

Nagrywanie obrazu wideo bezposrednio z radaru
1. Wybierz kolejno opcje Radar > Stream (Radar > Strumien).

2. Aby rozpocza¢ nagrywanie, kliknij

Jezeli jeszcze nie skonfigurowano zadnej pamigci masowej, kliknij 8 i */A‘\ Aby uzyska¢ instrukcje
dotyczace konfigurowania sieciowej pamieci masowej, zob. Konfiguracja zasobow sieciowej pamieci
masowej, on page 21

3. Aby zatrzymac nagrywanie, ponownie kliknij

Obejrzyj wideo
1. PrzejdZ do menu Recordings (Nagrania).

2. Kliknij |> obok wybranego nagrania na liscie.
Konfiguracja regut dotyczgcych zdarzen

Mozna utworzy¢ requty sprawiajace, ze urzadzenie bedzie wykonywaé konkretne akcje po wystgpieniu
okreslonych zdarzen. Regufa sktada sie z warunkow i akcji. Warunki moga stuzy¢ do wyzwalania akgji.
Urzgdzenie moze na przyktad rozpocza¢ zapis lub wysta¢ wiadomos¢ e-mail po wykryciu ruchu albo wyswietli¢
natozony tekst podczas rejestracji.

Aby dowiedzie¢ sie wigcej, zob. Get started with rules for events (Reguty dotyczqce zdarzen).
Wyzwalanie akgji
1. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute. Reguta okresla, kiedy urzadzenie
wykona okreslone dziatania. Reguty mozna ustawi¢ jako zaplanowane, cykliczne lub wyzwalane recznie.

2. Wprowadz Name (Nazwe).

3. Wybierz Condition (Warunek), ktory ma zosta¢ spetniony w celu wyzwolenia akeji. Jezeli w regule akg;ji
zostanie okreslony wiecej niz jeden warunek, wszystkie muszg zostac spetnione, aby wyzwoli¢ akcje.

4. Wybierz dziatanie (Action) do wykonania po spetnieniu warunkow.

Uwaga
® Po dokonaniu zmian w aktywnej regule nalezy jg uruchomi¢ ponownie, aby uwzgledni¢ zmiany.

® Jezeli zostanie zmieniona definicja profilu strumieniowania stosowana w regule, konieczne jest
ponowne uruchomienie wszystkich requt wykorzystujgcych ten profil strumieniowania.

Rejestrowanie obrazu wideo z kamery po wykryciu ruchu

W tym przykfadzie wyjasniono sposob konfigurowania radaru i kamery, tak aby kamera rozpoczynata rejestracje
na karcie SD pig¢ sekund przed wykryciem ruchu przez radar i koficzyta jg minutge po wykryciu ruchu.

Potacz urzadzenia ze sobg:
1. Podfgcz przewod z wyjscia 1/0 radaru do wejscia 1/0 kamery.

Skonfiguruj port 1/0 radaru:
2. Przejdz do menu System > Akcesoria > /O ports (Ustawienia > System > Porty WE/WY), skonfiguruj
port WE/WY jako wyjscie i wybierz stan normalny.

22


https://help.axis.com/get-started-with-rules-for-events

Utworz requte w radarze:

3
4
5.
6

7.

Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj requfe.
Whpisz nazwe reguty, na przyktad Rejestruj wideo po wykryciu ruchu.
Z listy warunkow wybierz scenariusz w obszarze Radar motion (Ruch radaru).

Z listy akcji wybierz opcje Toggle 1/0 while the rule is active (Przetaez I/O, gdy reguta jest aktywna), a
nastepnie wybierz port podtaczony do kamery.

Kliknij przycisk Zapisz.

Skonfiguruj port /0 kamery:

8.

Przejdz do menu System > Akcesoria > I/O ports (Ustawienia > System > Porty WE/WY), skonfiguruj
port WE/WY jako wejscie i wybierz stan normalny.

Utworz requte w kamerze:

9.
10.
11.

12.
13.
14.
15.
16.
17.

Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj requfe.
Wprowadz nazwe reguty.

Z listy warunkdw wybierz Digital input is active (Wejscie cyfrowe jest aktywne), a nastepnie wybierz
port, ktory ma wyzwala¢ regufe.

Z listy akcji wybierz opcje Record video (Zarejestruj wideo).

Z listy opcji pamieci masowe]j wybierz opcje SD card (Karta SD).
Wybierz istniejgcy profil strumienia lub utwdrz nowy.

Ustaw czas buforowania przed zdarzeniem na 5 sekund.

Ustaw bufor po zdarzeniu na 1 minute.

Kliknij przycisk Zapisz.

Nagrywanie obrazu z kamery, gdy pojazd jedzie w niewtasciwym kierunku

W tym przykfadzie wyjasniono, jak skonfigurowac radar i kamere, aby kamera rozpoczynata zapis na karcie SD,
gdy radar wykryje pojazd jadgcy w niewtasciwym kierunku.

Zanim rozpoczniesz

W interfejsie WWW radaru mozna utworzyc¢ scenariusz, ktory uruchamia si¢ po przekroczeniu przez
pojazd podwajnej linii.
Wiecej informacji: Dodawanie scenariuszy, on page 18.

Umies¢ dwie linie nad pasem ruchu, w miejscu, w ktdrym chcesz wykrywa¢ pojazdy jadgce w
niewtasciwym kierunku. Aby fatwiej zobaczy¢, gdzie poruszajg sie obiekty, skorzystaj z mapy
referencyjnej, np zdje¢ lotniczych.

Wiecej informacji: Kalibruj mape referencyjng, on page 16.

Utworz dwoch odbiorcow w radarze.

1.1. W interfejsie radaru kamery przejdZz do menu System > Events > Recipients (System >
Zdarzenia > Odbiorcy) i dodaj pierwszego odbiorce.

1.2. Wprowadz nastepujgce informacje:
- Nazwa: Aktywacja portu wirtualnego

- Typ: HTTP

- URL: http://<adresIP>/axis-cgi/virtualinput/activate.cgi
Element <adresIP> zastgp adresem kamery, dla ktorej chcesz rozpoczg¢ nagrywanie.

- Nazwa uzytkownika i hasto do kamery.
1.1.  Kliknij przycisk Test (Testuj), sprawdzi¢, czy wszystkie dane sg prawidtowe.
1.2.  Kliknij przycisk Zapisz.

1.3. Dodaj drugiego odbiorce z nastepujgcymi informacjami:
- Nazwa: Dezaktywacja portu wirtualnego
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- Typ: HTTP

- URL: http://<adresIP>/axis-cgi/virtualinput/deactivate.cgi
Element <adresIP> zastgp adresem kamery.

- Nazwa uzytkownika i hasto do kamery.
1.1. Kliknij przycisk Test (Testuj), sprawdzi¢, czy wszystkie dane sg prawidtowe.
1.2. Kliknij przycisk Zapisz.
2. Utworz dwoch requty w radarze.

2.1. W interfejsie radaru kamery przejdz do menu System > Events > Rules (System > Zdarzenia >
Reguty) i dodaj pierwszg regute.

2.2.  Wprowadz nastepujgce informacje:
- Nazwa: Aktywowanie wirtualnego WE/WY1

- Condition (Warunek): Wybierz scenariusz utworzony w obszarze Radar motion (Ruch
radaru).

- Action (Akcja): Notifications > Send notification through HTTP (Powiadomienia >
Wyslij powiadomienie przez HTTP)

- Recipient (Odbiorca): Aktywacja portu wirtualnego

- Query string suffix (Sufiks ciggu zapytania): schemaversion=1¢&port=1
2.1. Kliknij przycisk Zapisz.
2.2. Dodaj kolejng regufe z nastepujacymi informacjami:

- Nazwa: Dezaktywacja wirtualnego WE/WY1

- Condition (Warunek): Wybierz scenariusz utworzony w obszarze Radar motion (Ruch
radaru).

- Wybierz opcje Invert this condition (Odwréé ten warunek).

- Action (Akcja): Notifications > Send notification through HTTP (Powiadomienia >
Wyslij powiadomienie przez HTTP)

- Recipient (Odbiorca): Dezaktywacja portu wirtualnego
- Query string suffix (Sufiks ciggu zapytania): schemaversion=1&port=1
2.1.  Kliknij przycisk Zapisz.
3. Utwdrz regute w kamerze.

3.1. W interfejsie internetowym kamery przejdz do menu System > Events > Rules (System >
Zdarzania > Reguly) i dodaj regute.

3.2. Wprowadz nastepujace informacje:
- Nazwa: Wyzwalacz w wirtualnym wejsciu 1

- Condition (Warunek): I/0 (WE/WY) > Virtual input is active (Wejscie wirtualne jest
aktywne).

- Port: 1

- Action (Akcja): Recordings > Record video while the rule is active (Nagrania >
Nagrywaj wideo, gdy reguta jest aktywna)

- Storage options (Opcje pamigci masowej): SD_DISK
- Wybierz Camera (Kamera) i Stream profile (Profil strumienia).

3.1. Kliknij przycisk Zapisz.
Wiaczanie czerwonego swiatta ostrzegawczego na radarze

Z przodu radaru mozesz wtgczy¢ dynamiczny pasek LED, ktory bedzie wskazywat, ze obszar jest dozorowany.
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Przyktad ten pokazuje, jak uaktywni¢ czerwone Swiatto ostrzegawcze po godzinach pracy w dni powszednie.

Tworzenie harmonogramu:
1. Przejdz do menu System (System) > Events (Zdarzenia) > Schedules (Harmonogramy) i dodaj nowy
harmonogram.

Wpisz nazwe harmonogramu, na przyktad Weekday nights.
W obszarze Type (Typ) wybierz opcje Schedule (Harmonogram).
W sekcji Recurrence (Powtarzanie) wybierz Daily (Codziennie).
Ustaw godzine rozpoczecia na 18:00.

Ustaw godzing¢ zakonczenia na 06:00.

N o g k& e

W obszarze Days (Dni) wybierz Od poniedziatku do pigtku.
8. Kliknij przycisk Zapisz.

Create a rule (Utworz requte):
1. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

2. Wpisz nazwe reguty, na przyktad Red sweeping light.

3. Zlisty warunkow w obszarze Scheduled and recurring (Zaplanowane i cykliczne) wybierz opcje
Schedule (Harmonogram).

Z listy harmonograméw wybierz Weekday nights (Noce w dni powszednie).
Na liscie akcji w obszarze Radar wybierz Dynamic LED strip (Dynamiczna tasma LED).
Wybierz sposob Swiecenia czerwonego Swiatta ostrzegawczego - Sweeping red.

Ustaw czas trwania na 12 godzin.

© N o o &

Kliknij przycisk Zapisz.
Wysytanie wiadomosci e-mail, gdy radar zostanie przykryty metalowym przedmiotem

W tym przykfadzie wyjasniamy, jak utworzy¢ requte, ktora wysyta powiadomienie e-mail, gdy kto$ manipuluje
radarem, zakrywajgc go metalowym przedmiotem, np. arkuszem blachy.

Dodaj odbiorcg¢ wiadomosci e-mail:
1. PrzejdZ do menu System > Events > Recipients (System > Zdarzenia > Odbiorcy) i dodaj odbiorce.

2.  Wprowadz nazwe odbiorcy.

3. W obszarze Type (Typ) wybierz opcje Email (E-mail).
4. Woprowadz adres e-mail odbiorcy.
5

Podaj pozostate informacje wymagane przez dostawce poczty e-mail.
Radar nie ma wtasnego serwera poczty e-mail, wiec zeby wysta¢ e-maile, musi zalogowac si¢ na serwer
poczty.

6. Kliknij przycisk Test, aby wysta¢ testowg wiadomos¢ e-mail.
7. Kliknij przycisk Zapisz.

Create a rule (Utworz regute):
8. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

9. Wpisz nazwe requty, na przykfad Tampering mail.

10. Przejdz do listy warunkdéw w menu Device status (Status urzadzenia), wybierz Radar data failure (Btad
danych radaru).

11. W menu Reason (Przyczyna) wybierz pozycje Tampering (Sabotaz).

12. Z listy akcji w obszarze Notifications (Powiadomienia) wybierz opcje Send notification to email (Wyslij
powiadomienie w wiadomosci e-mail).

13. Wybierz utworzonego odbiorce.
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14. Whpisz temat i tres¢ wiadomosci e-mail.

15. Kliknij przycisk Zapisz.
Wiaczanie swiatta po wykryciu ruchu

Witgczenie Swiatta po wejsciu intruza w obszar detekcji moze zapobiega¢ przestepstwom, a takze poprawic
jakos¢ obrazu w przypadku kamery optycznej, ktora rejestruje wtargniecie.

W tym przykfadzie wyjasniono sposob konfigurowania radaru i oSwietlenia, tak aby oswietlacz wigczyt sie po
wykryciu ruchu przez radar, a nastepnie wytgczyt po minucie.

Podtacz urzadzenia:
1. Podfgcz przewdd oSwietlacza do zasilania za posrednictwem portu przekaznika radaru. Podtgcz drugi
przewdd bezposrednio od zasilacza do oSwietlacza.

Skonfiguruj port przekaznika radaru:
2. Wybierz kolejno opcje System > Accessories > I/O ports (System > Akcesoria > Porty 1/0) i jako
normalny stan portu przekaznika ustaw wartos¢ Open circuit (Obwdd otwarty).

Utworz requte w radarze:
3. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

4.  Wprowadz nazwe reguty.

5. Z listy warunkdw wybierz scenariusz w obszarze Radar motion (Ruch radaru) .
Aby skonfigurowa¢ scenariusz, przejdz do sekcji Dodawanie scenariuszy, on page 18.

6. Z listy dziatan wybierz opcje Toggle 1/0 once (Przetgcz raz 1/0), a nastepnie wybierz port przekaznika.
7. Wybierz opcje Active (Aktywna).

8. Ustaw czas trwania w opcji Duration (Czas trwania).

9

Kliknij przycisk Zapisz.
Sterowanie kamerg PTZ za pomocg radaru

Mozna uzy¢ informacji o potozeniu obiektow z radaru, aby przesta¢ do kamery PTZ polecenie Sledzenia obiektu.
Mozna to zrobi¢ na dwa sposoby:

e  Sterowanie kamerq PTZ za pomocqg wbudowanej ustugi automatycznego sledzenia w radarze, on page
26. Wbudowanej opcji mozna uzy¢ w przypadku jednej kamery PTZ i jednego radaru zamontowanych
bardzo blisko siebie.

e  Sterowanie kamerq PTZ za pomocq aplikacji AXIS Radar Autotracking for PTZ, on page 27. Aplikacja
Windows jest odpowiednia w przypadku uzywania kilku kamer PTZ i radardw do Sledzenia obiektow.
Uwaga

Uzywanie serwera NTP do synchronizowania czasu miedzy kamerami, radarami i komputerem z systemem
Windows. W razie braku synchronizacji zegardw moze dojs¢ do opoznien w Sledzeniu albo sledzenia
fatszywych $ladow.

Sterowanie kamerg PTZ za pomocg wbudowanej ustugi automatycznego sledzenia w radarze

Wbudowane automatyczne $ledzenie radaru to kompleksowe rozwigzanie, w ktérym radar moze bezposrednio
sterowac¢ kamerg PTZ. Obstuguje wszystkie kamery PTZ firmy Axis.

Uwaga
Jeden radar mozna potgczy¢ z jedng kamerg PTZ za pomocg wbudowanej ustugi automatycznego $ledzenia
radarowego. W konfiguracjach z wigkszg liczbg kamer PTZ lub radaréw zalecamy uzywanie narzedzia AXIS

Radar Autotracking for PTZ. Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, zob. Sterowanie kamerq PTZ za pomocq
aplikacji AXIS Radar Autotracking for PTZ, on page 27.

W tej instrukcji znajduja sie informacje na temat parowania kamery PTZ z radarem, kalibrowania tych urzadzen i
konfigurowania funkcji sledzenia obiektow.
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Zanim zaczniesz:

Zdefiniuj obszar zainteresowania, a nastepnie skonfiguruj w radarze strefy wykluczenia, aby unikng¢
niechcianych alarmow. Zadbaj o wykluczenie stref zawierajgcych materiaty odbijajgce promieniowanie
radarowe lub kotyszace si¢ obiekty, takie jak liscie, aby kamera PTZ nie $ledzita nieistotnych obiektow.
Instrukcje: Dodawanie stref wykluczenia, on page 19.

Parowanie radaru z kamerg PTZ:

1.

2
3.
4

Przejdz do menu System > Edge-to-edge > PTZ pairing (System > Edge-to-edge > Parowanie PTZ).
Whpisz adres IP, nazwe uzytkownika oraz hasto do kamery PTZ.
Kliknij przycisk Pofgcz.

Kliknij polecenie Configure Radar autotracking (Skonfiguruj automatyczne $ledzenie radarowe) lub
otwdrz menu Radar > Radar PTZ autotracking (Radar > Automatyczne sledzenie PTZ), aby
skonfigurowa¢ automatyczne $ledzenie radarowe.

Kalibracja radaru i kamery PTZ:

5.
6.

Przejdz do menu Radar > Radar PTZ autotracking (Radar > Automatyczne sledzenie PTZ).

Aby ustawi¢ wysokos¢ montazu kamery, otworz menu Camera mounting height (Wysokos¢ montazu
kamery).

Aby obrdci¢ kamere PTZ w taki sposob, bu skierowa¢ jg w tym samym kierunku, w ktérym zostat
ustawiony radar, przejdz do menu Pan alignment (Wyrownanie obrotu).

Aby dostosowaé pochylenie w celu skompensowania nachylenia terenu, otwdrz menu Ground incline
offset (Przesuniecie nachylenia terenu) i podaj wartos¢ przesuniecia w stopniach.

Konfiguracja sledzenia kamery PTZ:

9.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

Przejdz do menu Track (Sledzenie), aby wybrac¢ $ledzenie ludzi, pojazdow iflub nieznanych obiektow.

Aby rozpoczac Sledzenie obiektdw kamerg PTZ, wigcz funkcje Tracking (Sledzenie).
Umozliwia to automatyczne przyblizenie obiektu lub grupy obiektow tak, aby znalazty sie w polu
widzenia kamery.

Wtacz opcje Object switching (Przetgczanie obiektow) jesli spodziewasz sie w scenie wielu obiektow,
ktére nie zmieszczg si¢ w widoku kamery.
Przy tym ustawieniu radar nadaje priorytet sledzonym obiektom.

Aby okresli¢, przez ile sekund kazdy obiekt ma by¢ sledzony, ustaw Object hold time (Czas Sledzenia
obiektu).

Aby kamera PTZ wracata do pozycji domowej, gdy radar przestaje sledzi¢ obiekty, wtgcz opcje Return to
home (Wra¢ do pozycji domowe;j).

Aby okresli¢ czas, przez jaki kamera PTZ pozostaje w ostatniej znanej pozycji sledzonego obiektu przed
powrotem do pozycji domowej, ustaw Return to home timeout (Limit czasu powrotu do pozycji
domowe;j).

Aby precyzyjnie ustawi¢ zoom kamery PTZ, uzyj suwaka.

Sterowanie kamerg PTZ za pomocg aplikacji AXIS Radar Autotracking for PTZ

AXIS Radar Autotracking for PTZ to rozwigzanie serwerowe, ktdre moze obstugiwac rdzne konfiguracje podczas
Sledzenia obiektow:

Sterowanie kilkoma kamerami PTZ za pomocg jednego radaru.
Sterowanie jedng kamerg PTZ za pomocg kilku radaréw.
Sterowanie kilkoma kamerami PTZ za pomocg kilku radarow.

Sterowanie jedng kamerg PTZ za pomocg jednego radaru po zamontowaniu ich w réznych pofozeniach
na tym samym obserwowanym obszarze.

Aplikacja wspdtpracuje z okreSlonym zestawem kamer PTZ. Aby dowiedziec¢ si¢ wigcej, przejdz na strone axis.
com/products/axis-radar-autotracking-for-ptz#compatible-products.
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Aby dowiedzie¢ sig, jak skonfigurowa¢ aplikacje, pobierz jg i przeczytaj jej instrukcje obstugi. Aby dowiedzie¢ sie
wiecej, przejdz na strone axis.com/products/axis-radar-autotracking-for-ptz/support.

Wysytanie danych radaru za pomocg MQTT

Do pobierania danych radaru dotyczgcych wykrytych obiektow i wysytania ich prze MQTT stuzy radar z aplikacjg
AXIS Speed Monitor.

W tym przykfadzie pokazujemy, jak skonfigurowa¢ klienta MQTT w urzgdzeniu, na ktérym jest zainstalowana
aplikacja AXIS Speed Monitor, oraz jak utworzy¢ warunek publikujgcy dane pobrane za pomocg aplikacji
AXIS Speed jako probke do brokera MQTT.

Zanim zaczniesz:
e  Zainstaluj AXIS Speed Monitor na radarze lub w kamerze podfgczonej do radaru.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika aplikacji AXIS Speed Monitor.

e  Skonfiguruj brokera MQTT i uzyskaj adres IP oraz nazwe uzytkownika i hasto brokera.
Wiecej informacji na temat MQTT i brokerow MQTT mozna znalez¢ w bazie wiedzy AXIS OS Knowledge
Base.

Skonfiguruj klienta MQTT za pomocg interfejsu WWW urzadzenia, na ktérym jest zainstalowana aplikacja
AXIS Speed Monitor:
1.  Otworz menu System > MQTT > MQTT client > Broker (System > MQTT > Klient MQTT > Broker) i
wpisz nastepujace informacje:
Host: Adres IP brokera

- Client ID (Identyfikator klienta): Identyfikator urzadzenia

- Protocol (Protokof): Protokdt, na ktdry jest ustawiony broker

- Port: Numer portu uzywany przez brokera

- Username (nazwa uzytkownika) i Password (hasto) brokera
2. Kliknij Save (Zapisz) i Connect (Potacz).

Utworz warunek publikujacy dane radaru jako prébke do brokera MQTT:
3. Przejdz do menu System > MQTT > MQTT publication (System > MQTT > Publikacja MQTT) i kliknij +
Add condition (dodaj warunek).

4. Zlisty warunkow w obszarze Application (Aplikacja) wybierz Speed Monitor: Track exited zone (Speed
Monitor: Sledz opuszczong strefe).

Urzadzenie bedzie teraz mogto wysyta¢ informacje o $ladach radaru kazdego poruszajgcego si¢ obiektu, ktdry
opuszcza strefe scenariusza. Kazdy obiekt bedzie miat wiasne parametry sladu radaru, takie jak rmd_zone_name
(nazwa strefy), tracking_id (id $ledzenia) i trigger_count (liczba wyzwolen). Petng liste parametrow mozna
znalez¢ w instrukcji obstugi aplikacji AXIS Speed Monitor.

Lqgczenie z sygnalizatorem akustyczno-optycznym

Parowanie sieciowe umozliwia sparowanie kamery z kompatybilnym urzagdzeniem Axis zawierajgcym funkcje
sygnalizacji akustycznej i optycznej. Po sparowaniu kamera moze konfigurowa¢ obydwa urzadzenia i nimi
zarzadzac.

Sparuj kamerg z sygnalizatorem akustyczno-optycznym:
1. Przejdz do menu System > Edge-to-edge > Pairing (System > Edge-to-edge > Parowanie).

2. Kliknij _|_ Add (Dodaj) i z rozwijalnej listy wybierz rodzaj parowania Network pairing (Parowanie
sieciowe).

Whpisz adres IP, nazwe uzytkownika i hasto sygnalizatora akustyczno-optycznego.

4. Kliknij przycisk Potgcz. Zostanie wyswietlony komunikat potwierdzajacy.
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AXIS D2210-VE Radar

Interfejs WWW

Aby zapoznac sie ze wszystkimi funkcjami i ustawieniami dostepnymi w interfejsie WWW urzadzen z systemem
operacyjnym AXIS OS, przejdz do strony Pomoc dotyczqca interfejsu internetowego AXIS OS.
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Sprawdzanie poprawnosci instalaciji radaru

Uwaga

Wykonujac ten test, mozna sprawdzi¢ poprawnos¢ instalacji w obecnych warunkach. Wydajnos¢ instalacji
moze zaleze¢ od zmian w scenie.

Radar jest gotowy do pracy od razu po zainstalowaniu, ale zalecamy, aby przed przystgpieniem do jego
uzytkowania sprawdzi¢, czy dziata on prawidtowo. Moze to zwigkszy¢ doktadnos¢ radaru, pomagajac w
identyfikacji wszelkich problemdw z instalacja lub zarzadzaniu obiektami (takimi jak drzewa i powierzchnie
odbijajace $wiatto) w scenie.

Przed przystgpieniem do sprawdzenia poprawnosci dziatania konieczne jest . Nastepnie wykonaj nastepujgce
czynnosci:

Sprawdz, czy nie ma fatszywych detekcji

1.

2.

Sprawdz, czy strefa detekeji jest wolna od dziatalnosci ludzi.

Odczekaj kilka minut, upewniajac sie, ze radar nie wykrywa zadnych statycznych obiektéw w granicach
strefy detekcji.
Jesli radar nie wykryje zadnych niepozgdanych zjawisk, pomin krok 4.

W przypadku niepozadanych detekcji dowiedz sie, jak odfiltrowa¢ okreslone typy ruchu lub obiektow,
zmieni¢ pokrycie lub ustawi¢ czutos¢ detekeji. W tym celu zapoznaj sie z informacjami podanymi w
czesci Minimalizowanie fatszywych alarméw, on page 19.

Sprawdz, czy symbol i kierunek przemieszczania sg prawidtowe przy zblizaniu sie do radaru od przodu

1.

Przejdz do interfejsu WWW radaru i nagraj sesje. Pomoc na ten temat mozna znalez¢ w temacie
Rejestracja i odtwarzanie obrazu, on page 22.

Stan w odlegtosci nie wiekszej niz 60 m (196 ft) naprzeciwko radaru i idz bezposrednio w jego kierunku.

Obejrzyj sesje w interfejsie WWW radaru. Jesli radar Cie wykryje, powinien byé widoczny symbol
klasyfikacji ludzi.

Sprawdz, czy w interfejsie WWW radaru jest widoczny prawidtowy kierunek ruchu.

T

= i

7

7.

Sprawdz, czy symbol i kierunek przemieszczania sg prawidtowe przy zblizaniu si¢ do radaru z boku

1.

2.
3.
4,

Przejdz do interfejsu WWW radaru i nagraj sesje. Pomoc na ten temat mozna znalez¢ w temacie
Rejestracja i odtwarzanie obrazu, on page 22.

Stan w odlegtosci 30 m (98 ft) od radaru, a nastepnie idZ bezposrednio przez obszar pokrycia radaru.
Sprawdz, czy w interfejsie WWW radaru zostanie wyswietlony symbol klasyfikacji ludzi.

Sprawdz, czy w interfejsie WWW radaru jest widoczny prawidtowy kierunek ruchu.

Utworz tabele podobng do ponizszej, aby ufatwic sobie zapisywanie danych z procesu sprawdzania poprawnosci
dziatania radaru.
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Testuj

Pass/Fail (Powodzenie/ Uwagi
Niepowodzenie)

1. Sprawdz, czy w pustym obszarze
nie wystepujg zadne niepozadane
detekcje

2a. Sprawdz, czy do wykrytego
obiektu jest przypisany odpowiedni
symbol cztowieka, gdy idziesz w
kierunku radaru z naprzeciwka

2b. Sprawdz, czy kierunek ruchu
jest prawidtowy, gdy idgc z
naprzeciwka zblizasz si¢ do radaru

3a. Sprawdz, czy do wykrytego
obiektu jest przypisany odpowiedni
symbol cztowieka, gdy idziesz w
kierunku radaru z boku

3b. Sprawdz, czy kierunek ruchu
jest prawidtowy, gdy idgc z boku
zblizasz sie do radaru

Zakonczenie sprawdzania poprawnosci

Po pomysinym wykonaniu pierwszej czesSci procedury nalezy wykona¢ nastepujgce testy w celu dokonczenia
procesu sprawdzania poprawnosci.

1.
2.
3.

Upewnij sie, ze radar zostat skonfigurowany wedtug przedstawionych instrukcji.
Aby przeprowadzi¢ bardziej szczegdétowe sprawdzanie poprawnosci, dodaj i skalibruj mape referencyjna.

Ustaw w radarze scenariusz inicjowany po wykryciu odpowiedniego obiektu. Domysinie liczba sekund do
wyzwolenia jest okreslony jako 2 s, ale w razie potrzeby mozna go zmienic¢ to ustawienie w interfejsie
WWW.

Ustaw w radarze rejestrowanie danych po wykryciu odpowiedniego obiektu.
Instrukcje znajduja sie w temacie Rejestracja i odtwarzanie obrazu, on page 22.

Ustaw trwanie Sladu na 1 godz., tak aby w bezpieczny sposob przekraczat on czas potrzebny na
opuszczenie miejsca, obejscie obszaru dozoru i powrdt na swoje miejsce. Wybrany czas trwania sladu
spowoduje kontynuowanie sledzenia w podgladzie na zywo radaru przez ustawiony czas, a po
zakonczeniu sprawdzania poprawnosci mozna go wyfgczyc.

Przejdz wzdtuz granicy strefy zasiegu radaru i upewnij si¢, ze trasa w systemie pokrywa si¢ z trasg
przebyta przez Ciebie.

Jezeli wyniki sprawdzania poprawnosci nie spetnig Twoich oczekiwan, skalibruj od nowa mape
referencyjng i powtorz procedure sprawdzania poprawnosci.
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Strumieniowanie i pamie¢ masowa
Formaty kompresji obrazow wideo

0 tym, ktéra metoda kompresji ma by¢ uzywana, nalezy zdecydowa¢ w zaleznosci od wymagan dotyczgcych
przegladania i wtasciwosci sieci. Dostepne sg nastepujgce opcje:

MJPEG

Motion JPEG (MJPEG), to cyfrowa sekwencja wideo sktadajgca sie z szeregu indywidualnych obrazéw JPEG.
Obrazy te sg nastepnie wySwietlane i aktualizowane z szybkoscig odpowiednig do utworzenia strumienia
pokazujacego ciggle zaktualizowany ruch. Aby odbiorca miat wrazenie oglagdania obrazu wideo, szybko$¢ musi
wynosi¢ co najmniej 16 klatek obrazu na sekunde. Obraz jest odbierany jako ruchomy obraz wideo przy 30
(NTSC) lub 25 (PAL) klatkach na sekunde.

Strumien MJPEG wykorzystuje przepustowos¢ w duzym stopniu, ale zapewnia doskonatg jako$¢ obrazu i dostep
do wszystkich obrazéw zawartych w strumieniu.

H.264 lub MPEG-4 Part 10/AVC

Uwaga
Kompresja H. 264 to licencjonowana technologia. W produkcie Axis znajduje si¢ jedna licencja klienta do
przeglagdania obrazdw w kompresji H.264. Nie wolno instalowa¢ dodatkowych kopii klienta bez licencji. Aby
zakupi¢ dodatkowe licencje, skontaktuj sie z dystrybutorem Axis.

Dzigki kompresji H.264 mozna, bez uszczerbku na jakosci, zmniejszy¢ rozmiar cyfrowego pliku wideo o ponad
80% w porédwnaniu z formatem MJPEG i nawet 50% w poréwnaniu ze starszymi formatami MPEG. Oznacza to,
ze w przypadku pliku wideo wymagana jest mniejsza przepustowos¢ i mniej zasobow pamieci masowej. Inaczej
mowigc, dla danej przeptywnosci bitowej mozna uzyskac obraz o wyzszej jakosci.

H.265 lub MPEG-H Part 2/HEVC

Dzieki kompresji H.265 mozna, bez uszczerbku na jakosci, zmniejszy¢ rozmiar cyfrowego pliku wideo o ponad
25% w pordwnaniu z kompresjg H.264.

Uwaga
® Kompresja H.265 to licencjonowana technologia. W produkcie Axis znajduje si¢ jedna licencja klienta do
przegladania obrazow w kompresji H.265. Nie wolno instalowa¢ dodatkowych kopii klienta bez licencji.
Aby zakupi¢ dodatkowe licencje, skontaktuj sie z dystrybutorem Axis.

®  Wiekszosc¢ przegladarek internetowych nie obstuguje dekodowania H.265 i dlatego kamera nie ma dla
niego opcji w swoim interfejsie internetowym. Zamiast tego mozna uzyc¢ systemu zarzadzania
materiatem wizyjnym lub aplikacji obstugujacej dekodowanie H.265.

Sterowanie przeptywnoscia bitowa

Dzigki kontroli przeptywnosci bitowej mozna zarzadza¢ zajetoscig pasma przez strumien wideo.

Zmienna przeptywnos¢ bitowa (VBR)

Przy zmiennej przeptywnosci bitowej zajetos¢ pasma zmienia si¢ w zaleznosci od nat¢zenia aktywnosci w scenie.
Przy wiekszym natgezeniu aktywnosci potrzebna jest wieksza przepustowos$¢. Zmienna przeptywnos¢ zapewnia
statg jakosc¢ obrazu, ale funkcja ta wymaga odpowiedniej ilosci miejsca w zasobach pamieci.
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Maksymalna przeptywnos¢ bitowa (MBR)

Opcja ta umozliwia ustawienie docelowej przeptywnosci bitowej w celu kontrolowania zajetosci pasma. Gdy
biezgca przeptywnos¢ bitowa jest utrzymywana ponizej okreslonej szybkosci, moze wystapi¢ spadek jakosci
obrazu lub nizsza poklatkowos¢. Jak priorytet mozna wybrac¢ opcje ustawienia jakosci obrazu lub poklatkowosci.
Zalecamy skonfigurowanie docelowej wartosci przeptywnosci bitowej na wartos¢ wigkszg niz oczekiwana. Dzigki
temu mozna zachowa¢ margines, jesli w scenie wystepuje wysoki poziom aktywnosci.

kbit/s A

vy

1 Docel. przept. bitowa

Srednia przeptywnos¢ bitowa (ABR)

Srednia przeptywnos¢ bitowa jest dostosowywana automatycznie w dtuzszym okresie. Dzigki temu mozna
uzyskac docelowg przeptywnos¢ bitowg i zapewnic jak najlepszg jako$¢ obrazu wideo przy dostepnych zasobach
pamieci masowe;j. Przeptywnos¢ bitowa jest wyzsza w scenach z duzg aktywnoscig w pordwnaniu ze scenami
statycznymi. Korzystanie z opcji sredniej przeptywnosci zwieksza szanse uzyskania lepszej jakosci obrazu w
scenach o wysokim poziomie aktywnosci. Mozna zdefiniowac f3czng ilos¢ pamieci masowej wymagang do
przechowywania strumienia wideo przez okreslony czas (czas retencji) po dostosowaniu jakosci obrazu tak, by
odpowiadata okreslonej przeptywnosci bitowej. Okresl srednig wartos¢ przeptywnosci bitowej w jeden

z nastepujacych sposobow:

*  Aby obliczy¢ przyblizone zapotrzebowanie na zasoby pamigci masowej, nalezy ustawi¢ wartos¢

docelowg przeptywnosci bitowej i czas retencji.

®  Uzyj kalkulatora przeptywnosci bitowej, aby obliczy¢ srednig przeptywnos$¢ bitowa w zaleznosci od
dostepnego miejsca w zasobach pamieci i czasu retencji.

kbit/s A

\j
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1 Docel. przept. bitowa
2 Rzeczywista srednia przeptywnosc¢ bitowa

Mozna réwniez witgczy¢ maksymalng przeptywnosc¢ bitowg i okresli¢ przeptywnos¢ bitowg w ramach Sredniej
przeptywnosci bitowe;.
kbit/s A

Y

1 Docel. przept. bitowa
2 Rzeczywista srednia przeptywnosc¢ bitowa

Naktadki

Naktadki sg naktadane na strumien wideo. Stuzg one do dostarczania dodatkowych informacji podczas instalacji
i konfiguracji produktu lub podczas rejestracji obrazu (np. znacznik czasowy). Mozna doda¢ tekst lub obraz.

Technologia edge-to-edge

Edge-to-edge to technologia umozliwiajgca bezposrednig komunikacje miedzy urzadzeniami sieciowymi.
Zapewnia ona inteligentng funkcje parowania na przyktad kamer Axis z produktami audio lub radarowymi Axis.

Uwaga

Sprawdz, czy sparowane urzadzenia majg te samg wersje systemu operacyjnego (oprogramowania
uktadowego) AXIS OS.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w biatej ksiedze ,Technologia edge-to-edge” pod adresem whitepapers.axis.
com/edge-to-edge-technology.

Parowanie sieciowe

Dzigki funkcji parowania sieciowego ,edge-to-edge” mozesz potgczy¢ kamere z kompatybilnym urzagdzeniem
Axis zawierajgcym funkcje sygnalizacji akustycznej oraz optycznej i korzysta¢ z jego wbudowanych funkgji.
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AXIS D2210-VE Radar

Specyfikacije

Przeglad produktow

Wskazniki LED

Uwaga
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Dynamiczna tasma LED
Ztgcze zasilania (DC)
Gniazdo kart microSD
Ztqcze sieciowe (PoE IN)
Ztgcze sieciowe (PoE OUT)
Wskaznik LED stanu
Przycisk kontrolny
Przycisk dziatania

Zlgcze I/0

0 Sruba uziemienia

e  Wskaznik LED stanu mozna skonfigurowac¢ tak, by podczas aktywnego zdarzenia migat.

Dioda stanu Wskazanie

Zielony State zielone Swiatto przy normalnym dziataniu.

Bursztynowy State Swiatto podczas uruchamiania. Miga podczas aktualizacji oprogramowania
urzadzenia lub przywracania domysinych ustawien fabrycznych.

Czerwony Btad aktualizacji oprogramowania urzadzenia.

Dynamiczne wzory tasmy LED

Czerwony

Niebieski

Zielony

Z6tty
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Biaty

Omiatajacy czerwony

Omiatajacy niebieski

Omiatajacy zielony

Miga na czerwono, niebiesko, biato

Gniazdo karty SD

Urzadzenie obstuguje karty microSD/microSDHC/microSDXC.
Zalecenia dotyczace kart SD mozna znalez¢ w witrynie axis.com.
mKPO mg‘:—g mg‘_‘o . . . . . . e .
s> X< Logo microSD, microSDHC i microSDXC sg znakami towarowymi firmy SD-3C LLC. microSD,

microSDHC, microSDXC s3 znakami towarowymi lub znakami towarowymi firmy SD-3C, LLC w Stanach
Zjednoczonych, innych krajach lub w Stanach Zjednoczonych i innych krajach.

Przyciski
Przycisk kontrolny
Przycisk kontrolny ma nastepujace zastosowania:

®  Przywracania domysinych ustawien fabrycznych produktu. Patrz Przywrd¢ domysine ustawienia
fabryczne, on page 40.

e Nawigzywanie pofaczenia przez Internet z ustuga taczenia w chmurze jednym kliknieciem (03C). Aby
nawigzac pofaczenie, nacisnij i zwolnij przycisk, a nastepnie poczekaj, az dioda LED stanu mignie trzy
razy na zielono.

Zigcza
Ztacze sieciowe (PoE IN)

Ztacze Ethernet RJ45 z zasilaniem Power over Ethernet IEEE 802.3bt, typ 3 klasa 6.

Uwaga
Power over Ethernet IEEE 802.3bt, typ 3 klasa 6, jest wymagane dla wyjscia PoE. Jesli drugie urzadzenie nie
jest zasilane, wystarczy zasilanie Power over Ethernet IEEE 802.3at typ 2 klasa 4.

Ztgcze sieciowe (PoE OUT)

Zfacze RJ45 Ethernet zapewniajace zasilanie Power over Ethernet |IEEE 802.3at, typ 2 klasa 4, maks. 30 W.

Zfacze to stuzy do zasilania innego urzgdzenia PoE, np. kamery, gtosnika lub drugiego radaru Axis.

PoE IN PoE OUT
’ [
Uwaga

Wyjscie PoE jest wtgczone, gdy radar jest zasilany zasilaczem midspan o mocy 60 W (Power over Ethernet
IEEE 802.3bt, typu 3).

Uwaga
Jezeli radar jest zasilany przez 30-woltowy zasilacz midspan lub prad staty, wyjscie PoE OUT jest wytgczone.
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Uwaga
Maksymalna dtugos¢ kabla Ethernet to fgcznie 100 m w przypadku potgczenia PoE OUT i PoE IN. Mozna jg
zwigkszy¢ za pomocg przedtuzacza PoE.

Uwaga
Jezeli do podfgczonego urzadzenia PoE potrzeba wigcej niz 30 W, mozna rozszerzy¢ instalacje o zasilacz
midspan 60 W zasilacz migdzy portem PoE wyjsciowym w radaru i urzgdzeniem. Zasilacz Midspan bedzie
dostarczat zasilanie do urzadzenia, natomiast radar zapewni potaczenie z siecig Ethernet.

Ztacze 1/0

Ztgcze WE/WY stuzy do obstugi urzadzen zewnetrznych w kombinacji przyktadowo z wyzwalaniem zdarzen
i powiadomieniami o alarmach. Oprdcz punktu odniesienia 0 V DC i zasilania (wyjscie statopradowe) ztgcze WE/
WY zapewnia interfejs do:

Wejscie cyfrowe - Do podfgczenia urzadzen, ktére mogg przetaczaé sie pomiedzy obwodem zamknietym
i otwartym, na przyktad czujnikdw PIR, czujnikéw okiennych lub drzwiowych oraz czujnikdéw wykrywania zbicia
szyby.

Nadzorowane wejscie - Umozliwia wykrywanie sabotazu wejscia cyfrowego.

Wyjscie cyfrowe - Do podfgczenia urzagdzen zewnetrznych, takich jak przekazniki czy diody LED. Podtgczonymi
urzgdzeniami mozna zarzadza¢ poprzez APl VAPIX®, zdarzenie lub interfejs WWW urzadzenia.

4-pinowy blok ztaczy

12 3 4
Funkcje Styk | Uwagi Specyfikacje
Masa DC 1 ovDC
Wyjscie DC 2 & 12V DC
Maks. obcigzenie = 25 mA

Moze by¢ wykorzystywane do zasilania
dodatkowego sprzetu.

Uwaga: ten styk moze by¢ uzywany tylko jako
wyjscie zasilania.

Wejscia 3 Podtacz do styku 1, aby aktywowa¢ lub pozostaw Od 0 do maks. 30V DC
cyfrowego roztgczone, aby dezaktywowac.

Wyjscie 4 Podtgczone wewnetrznie do styku 1 (masa DC), gdy | Od 0 do maks. 30 V DC,
cyfrowe aktywne i niepodtgczone, gdy nieaktywne. otwarty dren, 100 mA

W przypadku stosowania z obcigzeniem
indukcyjnym, np. przekaznikiem, konieczne jest
szeregowe podtgczenie diody w celu zabezpieczenia
przed stanami przejSciowymi napiecia.

Przyktad:
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&) ) () fouy

1 2 3 4

LJ LG

4.7 kQ

Masa DC

Wyjscie DC 12 V, maks. 25 mA
Nadzorowane wejscie

Wyjscie cyfrowe

A WN =

Zfjcze zasilania

2-pinowy blok ztgczy na wejscie zasilania DC. Uzywaj urzadzenia LPS zgodnego z SELV z nominalng moca
wyjsciowg ograniczong do <100 W lub nominalnym pragdem ograniczonym do <5 A.
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Czyszczenie urzgdzenia

Urzadzenie mozna czysci¢ letnig woda.

POWIADOMIENIE

Silne chemikalia mogg uszkodzi¢ urzadzenie. Nie nalezy czysci¢ urzadzenia srodkami, takimi jak ptyn do
mycia okien lub aceton.

Nie nalezy czysci¢ urzadzenia w bezposrednim Swietle stonecznym ani w wysokiej temperaturze,
poniewaz moze to powodowac pozostawanie plam na obudowie.

Mozna uzyc¢ sprezonego powietrza, aby usungc¢ z urzadzenia pyt i nieprzylegajgcy brud.
W razie potrzeby mozna wyczysci¢ urzagdzenie miekka Sciereczkg z mikrofibry zwilzong letnig woda.

Aby nie dopusci¢ do powstania plam, nalezy wytrze¢ urzadzenie do sucha migkka, delikatng sciereczka.
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Przywroc¢ domysine ustawienia fabryczne

Wazne

Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych nalezy stosowaé rozwaznie. Opcja resetowania do
domysinych ustawien fabrycznych powoduje przywrocenie wszystkich domysinych ustawien fabrycznych
produktu, wigcznie z adresem IP.

Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych produktu:
1. Odtacz zasilanie produktu.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk kontrolny i wtgcz zasilanie. Patrz Przeglqd produktow, on page 35.

Przytrzymuj przycisk Control przez 15-30 sekund, az wskaznik LED stanu zacznie miga¢ na bursztynowo.

> N

Zwolnij przycisk Control. Proces zostanie zakonczony, gdy wskaznik LED stanu zmieni kolor na zielony.
Jesli w sieci nie ma zadnego serwera DHCP, urzgdzenie bedzie mie¢ domysinie jeden z nastepujacych
adreséw IP:

- Urzadzenia z systemem AXIS OS w wersji 12.0 lub nowszej: Uzyskany z podsieci adres tacza
lokalnego (169.254.0.0/16)

- Urzadzenia z systemem AXIS OS w wersji 11.11 lub starszej: 192.168.0.90/24
5. Uzyj narzedzi do instalacji i zarzadzania, aby przypisa¢ adres IP, ustawi¢ hasto i uzyska¢ dostep do

urzadzenia.
Narzedzia do instalacji i zarzagdzania sg dostepne na stronach pomocy technicznej axis.com/support.

Fabryczne wartosci parametrow mozna rowniez przywrdci¢ za posrednictwem interfejsu WWW urzadzenia.
Wybierz kolejno opcje Maintenance (Konserwacja) > Factory default (Ustawienia fabryczne) > Default
(Domysline).

Sprawdzanie biezgcej wersji systemu AXIS OS

System AXIS OS okresla funkcjonalnos¢ naszych urzadzen. W przypadku pojawienia si¢ problemoéw zalecamy
rozpoczecie ich rozwigzywania od sprawdzenia biezgcej wersji systemu AXIS 0S. Najnowsza wersja moze
zawiera¢ poprawki, ktore rozwigzg problem.

Aby sprawdzi¢ biezgcg wersje systemu AXIS 0S:
1. Przejdz do interfejsu WWW urzadzenia i wybierz opcje Status.

2. W menu Device info (Informacje o urzadzeniu) sprawdz wersje systemu AXIS OS.
Aktualizacja systemu AXIS OS:

Wazne
®  Po aktualizacji oprogramowania urzgdzenia poczynione ustawienia zostang zachowane.
Axis Communications AB nie gwarantuje, ze ustawienia te zostang zachowane, nawet gdy funkcje sg
dostepne w nowej wersji systemu operacyjnego AXIS OS.

® Poczawszy od systemu operacyjnego AXIS OS w wersji 12.6, pomiedzy aktualng a docelowg wersja
urzadzenia nalezy zainstalowa¢ kazdg wersje LTS. Przyktadowo, jezeli aktualnie zainstalowana wersja
oprogramowania urzadzenia to AXIS OS 11.2, przed aktualizacjg urzagdzenia do wersji AXIS 0OS 12.6
nalezy zainstalowa¢ wersje LTS AXIS OS 11.11. Wiecej informacji znajduje sie w Portalu AXIS 0S: Sciezka
aktualizacji.

®  Upewnij sig, ze podczas catego procesu aktualizacji urzadzenie jest podtgczone do zrddta zasilania.

Uwaga
e  Aktualizacja urzadzenia Axis do najnowszej dostepnej wersji systemu AXIS OS umozliwia uaktualnienie
produktu o najnowsze funkcje. Przed aktualizacjg oprogramowania zawsze nalezy przeczytac¢ instrukcje
dotyczace aktualizacji oraz informacje o wersji dostepne z kazdg nowg wersja. Przejdz do strony axis.
com/support/device-software, aby znalez¢ najnowsza wersje systemu AXIS OS oraz informacje o wers;ji.
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1. Pobierz na komputer plik systemu AXIS OS dostepny bezptatnie na stronie axis.com/support/device-
software.

2. Zaloguj sie do urzadzenia jako administrator.

3. Wybierz kolejno opcje Maintenance > AXIS OS upgrade (Konserwacja > Aktualizacja systemu AXIS
0S) > Upgrade (Aktualizuj).

Po zakonczeniu aktualizacji produkt automatycznie uruchomi sie ponownie.
Problemy techniczne i mozliwe rozwigzania

Problemy z uaktualnianiem systemu AXIS OS

Niepowodzenie uaktualniania systemu AXIS OS

Jesli aktualizacja zakonczy sie niepowodzeniem, urzadzenie zataduje ponownie poprzednig wersje. Najczestszg
przyczyng tego jest wezytanie niewtasciwego systemu AXIS OS. Upewnij sie, ze nazwa pliku systemu AXIS 0S
odpowiada danemu urzadzeniu i sprobuj ponownie.

Problemy po aktualizacji systemu AXIS OS

Jesli wystapig problemy po aktualizacji, przejdz do strony Konserwacja i przywrd¢ poprzednio zainstalowang
wersje.

Problemy z ustawieniem adresu IP

Nie mozna ustawi¢ adresu IP

e  Jesli adres IP przeznaczony dla danego urzadzenia oraz adres IP komputera uzywanego do uzyskania
dostepu do urzadzenia nalezg do réznych podsieci, ustawienie adresu IP jest niemozliwe. Skontaktuj
sie z administratorem sieci, aby uzyska¢ adres IP.

® Adres IP moze by¢ uzywany przez inne urzadzenie. Aby to sprawdzic¢:

1. Odtgcz urzadzenie Axis od sieci.
2. W oknie polecenia/DOS wpisz ping oraz adres IP urzadzenia.
3. Jesli otrzymasz: Reply from <IP address>: bytes=32; time=10. .., 0znacza to,

ze ten adres IP moze juz by¢ uzywany przez inne urzadzenie w sieci. Popros administratora
sieci o nowy adres IP i zainstaluj ponownie urzadzenie.

4., Jesli otrzymasz: Request timed out, oznacza to, ze ten adres IP jest dostepny do
wykorzystania przez urzadzenie Axis. Sprawdz cate okablowanie i zainstaluj urzadzenie
ponownie.

®*  Moze wystepowac potencjalny konflikt adresu IP z innym urzagdzeniem w tej samej podsieci. Zanim
serwer DHCP ustawi adres dynamiczny, uzywany jest statyczny adres IP urzagdzenia Axis. Oznacza to,
ze jesli ten sam domyslny statyczny adres IP jest uzywany takze przez inne urzadzenie, mogg wystapi¢
problemy podczas uzyskiwania dostepu do urzadzenia.

Problemy z dostepem do urzadzenia

Nie mozna si¢ zalogowa¢ podczas dostepu do urzgdzenia z poziomu przegladarki

Gdy protokdt HTTPS jest wigczony, upewnij sie, ze podczas proby zalogowania sie uzywasz prawidtowego
protokotu (HTTP lub HTTPS). Moze zaj$¢ koniecznos¢ recznego wpisania http lub https w polu adresu
przegladarki.

Jesli hasto do konta root zostato utracone, nalezy zresetowac urzadzenie do domysinych ustawien
fabrycznych. Instrukcje: Przywrd¢ domysine ustawienia fabryczne, on page 40.
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Serwer DHCP zmienit adres IP

Adresy IP otrzymane z serwera DHCP s3 dynamiczne i mogg si¢ zmieniac. Jesli adres IP zostat zmieniony, uzyj
narzedzia AXIS IP Utility lub AXIS Device Manager, aby zlokalizowa¢ urzadzenie w sieci. Znajdz urzgdzenie
przy uzyciu nazwy modelu lub numeru seryjnego badz nazwy DNS (jesli skonfigurowano te nazwe).

W razie potrzeby mozesz recznie przydzieli¢ statyczny adres IP. Instrukcje mozna znalez¢é na stronie axis.com/
support.

Btad certyfikatu podczas korzystania ze standardu IEEE 802.1X

Aby uwierzytelnianie dziatato prawidtowo, ustawienia daty i godziny w urzadzeniu Axis muszg by¢
zsynchronizowane z serwerem NTP. Wybierz kolejno opcje System > Date and time (System > Data
i godzina).

Przegladarka nie jest obstugiwana

Lista zalecanych przegladarek, patrz Obstugiwane przeglgdarki, on page 14.

Nie mozna uzyska¢ dostepu do urzadzenia z zewnatrz

Aby uzyska¢ dostep do urzgdzenia z zewnatrz, zalecamy skorzystanie z jednej z nastepujgcych aplikacji dla
systemu Windows®:

e AXIS Camera Station Edge: darmowa aplikacja idealna do matych systemow o niewielkich
wymaganiach w zakresie dozoru.

e AXIS Camera Station Pro: 90-dniowa darmowa wersja probna, idealna do matych i srednich systemow.

Instrukcje i plik do pobrania znajdujg sie na stronie axis.com/vms.

Problemy z MQTT

Nie mozna potaczy¢ przez port 8883 z MQTT przez SSL
Zapora sieciowa blokuje ruch korzystajgcy z portu 8883, poniewaz jest on uwazany za niebezpieczny.

Czasami serwer/broker moze nie zapewnia¢ konkretnego portu dla komunikacji MQTT. W takiej sytuacji moze
by¢ dostepne korzystanie z MQTT przez port zwykle uzywany do obstugi ruchu HTTP/HTTPS.

e Jesli serwer/broker obstuguje protokot WebSocket/WebSocket Secure (WS/WSS), typowo w porcie 443,
uzyj tego protokotu. Skontaktuj sie z dostawcg serwera/brokera, aby dowiedzie¢ sie, czy protokot
WS/WSS jest obstugiwany oraz ktorego portu i Sciezki podstawowe] nalezy uzywac.

e Jesli serwer/broker obstuguje ALPN, korzystanie z MQTT moze by¢ negocjowane na otwartym porcie,
na przyktad porcie 443. Skontaktuj sie z dostawcg serwera/brokera, aby sprawdzi¢, czy jest
obstugiwany ALPN oraz jakiego protokotu ALPN i portu nalezy uzy¢.

Problemy z obstugg urzadzenia

Przedni grzejnik i wycieraczka nie dziataja

Jezeli nie wigcza si¢ przedni grzejnik lub wycieraczka, sprawdz, czy gérna pokrywa jest prawidtowo
zamocowana do dolnej czesci obudowy.

Jesli nie mozesz znalez¢ tego, czego szukasz, przejdz na stron¢ posSwiecong rozwigzywaniu problemow: axis.
com/support.
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Kwestie wydajnosci

Podczas konfigurowania systemu nalezy wzig¢ pod uwage wptyw réznych ustawien i sytuacji na wymagang
przepustowos¢ (przeptywnosé).

Najwazniejsze czynniki, ktore nalezy uwzglednic:
® /naczace obcigzenie sieci ze wzgledu na stabg infrastrukture wptywa na przepustowosc.

Kontakt z pomocq techniczng

Aby uzyska¢ pomoc, przejdz na strone axis.com/support.
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