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Informacje o rozwigzaniu

Kamera z syntezg radaru i wideo to kamera wizyjna z wbudowanym modutem radaru. Moze ona wykorzystywac¢
obie techniki — radaru i wideo — oddzielnie lub razem do detekcji i klasyfikacji obiektow.

Dzigki syntezie radaru i wideo kamera ta zapewnia doktadniejszg detekcje i klasyfikacje, a takze wyzwala mniej
fatszywych i pominietych alarmow. Synteza tych dwoch technologii jest mozliwa dzieki aplikacji AXIS Object
Analytics, ktora jest gtownym interfejsem do ich konfiguracji i obstugi.

AXIS Q1656-DLE wykrywa i klasyfikuje obiekty w duzych obszarach z gtebig. Urzadzenia mozna uzywaé do
dozorowania obszaru lub dozorowania drogi. Ponadto AXIS Q1656-DLE ptynnie wspotpracuje z innymi
urzgdzeniami. Poniewaz zakres wykrywania radaru jest wiekszy od pola widzenia kamery w AXIS Q1656-DLE,
urzadzenie to mozna taczy¢ z kamerami PTZ wyposazonymi w oSwietlenie w podczerwieni, aby zapewni¢
potwierdzenie wizualne w catym zasiegu detekcji radaru. Mozna je takze t3czy¢ z kamerami termowizyjnymi
wyposazonymi w funkcje wykrywania i klasyfikowania obiektow w dtugich i waskich obszarach.

Na przyktad na placu budowy, gdzie dwa autonomiczne radary obejmujq otwarte obszary placu budowy, natomiast cztery kamery z
syntezq wideo i radaru obejmujg bardziej zfoZone otwarte obszary. Oprocz tego cztery kamery termowizyjne obejmujg wagskie korytarze
wzdtuz ogrodzenia.

Dlaczego warto postawi¢ na funkcje syntezy?

W konfiguracji samodzielnej funkcje wideo i radaru majg swoje zalety, ale i ograniczenia:

* Wideo zazwyczaj zapewnia dokfadniejszg klasyfikacje, gdy jest zapewniony wystarczajgco duzy kontrast
i kiedy obiekt porusza si¢ blisko kamery. Klasyfikacja jest rowniez doktadniejsza niz w przypadku radaru.
Wymagane sg jednak dobre warunki o$wietlenia.

e Radar moze wykrywac obiekty nawet w trudnych warunkach oswietlenia, a jego detekcja i zakres
klasyfikacyjny jest dtuzszy. Niezaleznie od warunkéw pogodowych radar moze mierzy¢ predkos¢
poruszajgcego sie obiektu, a takze kierunek ruchu i odlegto$¢ do niego. Brak potwierdzenia wizualnego
moze jednak sprawi¢, ze klasyfikacja radaru jest bardziej podatna na btedy. Obiekty kiwajace si¢ i
powierzchnie odbijajgce Swiatto mogg wyzwalac fatszywe alarmy i podczas projektowania lokalizacji i
konfigurowania radaru nalezy to uwzglednic.

Dwie technologie w kamerze z syntezg radaru i wideo mogg by¢ oczywiscie uzywane samodzielnie, ale sg one
wydajniejsze, gdy obie wspdtpracujg ze sobg, by zapewnic¢ bardziej niezawodne detekcje i klasyfikacje.

Objasnienie syntezy wideo i radaru

Ten produkt taczy dane z radaru z danymi wizyjnymi na dwa sposoby:
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® Synteza wizualna: Detekcje i klasyfikacje dokonane przez radar sg tgczone z obrazem wideo. Jest to
sposdb na wizualizacje danych radarowych w strumieniu wideo, kiedy Analiza wideo jest niedostepna.
Na przykfad jezeli obiekt znajduje si¢ w odlegtosci 50 m, moze to by¢ zbyt daleko dla funkcji analizy
wideo, ale radar moze go zidentyfikowa¢. W takim przypadku detekcja z radaru zostanie wtgczona do
ptaszczyzny obrazu i moze stuzy¢ do inicjowania alarmow wewnatrz aplikacji AXIS Object Analytics.

® Synteza analityczna: Detekcje i klasyfikacje dokonane przez radar sg faczone z detekcjami i
klasyfikacjami dokonanymi przez funkcje analizy wideo. W ten sposéb urzadzenie generuje zintegrowane
informacje analityczne wykorzystujace mocne strony obu technologii. Uzywa funkcji rozpoznawania
odlegtosci i predkosci przez radar oraz rozpoznawania pofozenia i klasy na podstawie sygnatu wizyjnego.
Kiedy obiekt z przyktadu powyzej zbliza sig, funkcja analizy wideo rowniez go wykrywa. Wtedy detekcja
z radaru zostanie pofgczona z wynikami analizy wideo, co pozwoli uzyska¢ koncowy rezultat o wyzszej
jakosci oraz zawierajacy wiecej informacji, niz kazda technologia bytaby w stanie dostarczy¢ osobno.
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Instalacja

Aby obejrze¢ ten film wideo, przejdz do internetowej wersji dokumentu.

Film przedstawiajqgcy instalacje urzgdzenia.
Tryb podgladu

Tryb podgladu bardzo przyda si¢ instalatorom podczas dostrajania widoku kamery w trakcie prac montazowych.
W tym trybie mozna uzyskac¢ dostep do widoku kamery bez koniecznosci logowania. Tryb jest dostepny
wytgcznie w urzadzeniu majgcym jeszcze ustawienia fabryczne i tylko przez krotki czas w trakcie wigczania
urzadzenia.

Aby obejrze¢ ten film wideo, przejdz do internetowej wersji dokumentu.

W tym filmie pokazano, korzystaé z trybu podglgdu.
Podrecznik montazu

Podrecznik montazu i pozostata dokumentacja tego produktu sg dostepne na stronie axis.com/products/axis-
q1656-dle/support#support-resources

Uwagi
Gdzie montowa¢ produkt

Aby uzyska¢ najlepszy zasieg wideo i radaru, produkt musi by¢ odpowiednio zainstalowany. Planujgc
zainstalowanie kamery z syntezg radaru i wideo nalezy rozwazy¢, takie elementy, jak:

Monitorowanie obszaru lub drogi

Ten produkt jest przeznaczony do dozorowania otwartych przestrzeni i mozna go uzywa¢ do obserwacji obszaru
lub drogi. Przyktady instalacji i uzycia mozna znalez¢ tutaj Instalacja w obszarze, on page 13 tutaj Instalacja
przy drodze, on page 16.

Ignorowanie obiektow i powierzchni odbicia

Obiekty jednolite i metalowe mogg wptywac na skuteczno$¢ radaru zawartego w kamerze AXIS Q1656-DLE.
Wiekszos¢ obiektow jednolitych (takich jak sciany, ogrodzenia, drzewa lub duze krzewy) wystepujgcych na
obszarze pokrycia powoduje powstawanie martwego punktu (cienia radarowego) znajdujgcego sie za danym
obiektem. Obiekty metalowe w polu widzenia powodujg odbicia wptywajgce na skuteczno$é funkeji klasyfikacji
obiektow radaru. Moze to powodowac fatszywe Slady i fatszywe alarmy w strumieniu radarowym.

° o
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1 Rzeczywista detekcja
2 Detekcja z odbicia (fatszywe slady)

Aby dowiedziec sig, co zrobi¢ w przypadku problemow z ciatami statymi i obiektami odbijajgcymi Swiatto w
obszarze detekcji radaru, przejdz do sekcji Dodawanie stref wykluczenia, on page 30.

Pozycja montazowa

Produkt nalezy zamontowac na stabilnym stupie lub w takim miejscu na Scianie, w ktérego poblizu nie ma
innych obiektow ani instalacji. Na wydajnos¢ radaru produktu AXIS Q1656-DLE mogg wptywaé obiekty, ktore
odbijaja fale radiowe, znajdujgce sie w odlegtosci 1 m po jego lewej i prawej stronie.

Jezeli produkt jest instalowany na Scianie, nalezy ustawi¢ go dalej od Sciany pod katem co najmniej 15°.

Ponadto wysoko$¢ montazu wptywa na odlegtos¢ detekeji i zasieg zardwno funkcji wideo, jak i radaru.
Kat pochylenia

Produkt musi by¢ zorientowana w strone podtoza pod odpowiednim katem, tak aby srodek obrazu znalazt si¢ pod
linig horyzontu. Zalecane pochylenie montazowe wynosi 15-45°.

W podgladzie na zywo radaru mozna doda¢ naktadke pokazujacg kat pochylenia produktu. Instrukcje:
Wyswietlanie naktadki tekstu z kgtem pochylenia radaru, on page 31.

Kat obrotu

Kat walca produktu musi by¢ niemal rowny zeru, co oznacza, ze obraz powinien by¢ na réwni z horyzontem.

WC’ Ay WO_%‘
X

Jednoczesna obecnosé

Jesli zostanie zamontowanych blisko siebie wigcej niz osiem radaréw lub kamer z syntezg wideo i radaru
pracujacych w pasmie czestotliwosci 60 GHz, mogg one wzajemnie zaktdcaé swojq prace. Wiecej o unikaniu
zaktocen: Instalowanie kilku urzqdzen radarowych Axis, on page 9.
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Instalowanie kilku urzadzen radarowych Axis

Jednoczesna obecnos¢

Fale radiowe radaru w AXIS Q1656-DLE wykraczajg poza obszar detekcji i mogq zaktocaé dziatanie innych
radaréw w odlegtosci do 350 m (380 jardow). Nazywa sie to strefg wspotwystepowania.

1 Kamera radarowo-optyczna

2 Qbszar detekcji
3 Obszar wspdtistnienia

AXIS Q1656-DLE dziata w pasmie czestotliwosci 60 GHz. Mozna zainstalowa¢ maksymalnie osiem radaréw lub
kamer Axis z syntezg wideo i radaru o czgstotliwosci 60 GHz blisko siebie lub naprzeciwko siebie bez
powodowania zaktocen. Wbudowany algorytm wspotistnienia znajdzie odpowiednie przedziaty czasu i
czestotliwosci, aby radary dziataty bez odczuwalnych zaktocen.

Jesli instalacja zawiera wiecej niz osiem urzgdzen radarowych pracujgcych w tym samym pasmie czestotliwosci,
a wiele urzadzen jest od siebie oddalonych, ryzyko zaktécen jest mniejsze. Ogolnie rzecz biorgc radar wystawiony
na zaktdcenia nie przestaje dziata¢. W urzgdzeniu dziata algorytm tagodzenia zaktocen, ktory w przypadku
wystagpienia zaktocen stara sie poprawic jakos¢ sygnatu radaru. Ostrzezenia o zaktéceniach bedg wyswietlane w
instalacjach, gdzie wiele radaréw funkcjonuje w tej samej strefie wspotwystepowania w tym samym pasmie
czestotliwosci. Najwazniejsza konsekwencja zaktocen jest pogorszenie skutecznosci detekcji, a czasami tez
zgtaszanie fatszywych $ladow.

100 m (330 ft)

Cztery pary urzqdzen AXIS Q1656-DLE zamontowane obok siebie.

Mozna taczy¢ kamery z syntezg radaru i wideo z radarami Axis pracujgcymi w innym pasmie czestotliwosci bez
obaw o wspdtistnienie tych urzgdzen. Urzadzenia radarowe Axis pracujgce w roznych pasmach czestotliwosci
nie bedg sie nawzajem zaktocac.

Zasieg radaru

Radar zawarty w kamerze AXIS Q1656-DLE ma pole detekcji w poziomie wynoszgce 95°. Zasigg detekeji radaru
zalezy od takich czynnikow jak scena, wysoko$¢ montazu i kgt pochylenia urzadzenia, a takze rozmiar i predkos¢
poruszajgcych sie obiektow.

Na zasieg detekeji ma rowniez wptyw wybrany profil dozorowania. Urzgdzenie AXIS Q1656-DLE nadaje sie do
dozorowania obszarow i drdg, a radar ma dwa profile zoptymalizowane pod katem kazdego ze scenariuszy:

e  Area monitoring profile (Profil monitorowania obszaru): radar sledzi i klasyfikuje ludzi, pojazdy i
niewielkie obiekty poruszajace sie z predkoscig ponizej 55 km/h. Wiecej informacji na temat zasiequ
detekcji mozna znalez¢ w temacie Zasieg detekcji w strefie, on page 10.



e Road monitoring profile (Profil monitorowania drogi): radar przede wszystkim $ledzi i klasyfikuje
pojazdy poruszajgce sie z predkoscig do 200 km/h. Wiecej informacji na temat zasiegu detekcji mozna
znalez¢ w temacie Zasieg detekcji na drodze, on page 11.

Uwaga

Po potaczeniu radaru i wideo w aplikacji AXIS Object Analytics urzadzenie AXIS Q1656-DLE moze
klasyfikowa¢ podklasy pojazdow (autobusy, samochody osobowe, ciezarowe, rowery i inne).

Wybierz obszar lub profil dozorowania w interfejsie WWW produktu. Instrukcje: Wybdr profilu radaru, on page
27.

Pokrywany obszar

Radar zawarty w tym urzadzeniu ma pole detekcji w poziomie wynoszgce 95°. Obszar pokrycia odpowiada
powierzchni 2700 m2 (29000 ft2) w przypadku ludzi i 6100 m2 (65600 ft2) w przypadku pojazddw.

Uwaga

Aby uzyska¢ optymalny obszar detekcji, nalezy zamontowaé produkt na wysokosci 3,5-7 m (11-23 ft).
Wysokos¢ montazowa ma wptyw na martwe pole pod radarem.

Zasieg detekcji w strefie

Profil dozoru obszaru zoptymalizowany jest pod katem wykrywania i monitorowania osob, ale umozliwia
rowniez Sledzenie pojazdéw i innych wolno poruszajgcych sie obiektow.
W warunkach montazu na optymalnej wysokosci instalacyjnej zasiegi detekcji s nastepujgce:

e 5-60m(16 - 200 ft) w przypadku ludzi.
e 5-90m (16 - 300 ft) w przypadku pojazdow.

-

. 5-90m
»))R (16-300ft)
5-60m
(16 - 200 ft)

Zasiegi detekcji 0s6b i pojazdow przy uzyciu profilu dozoru obszaru

Uwaga
®  Podczas kalibracji radaru w interfejsie WWW nalezy wprowadzi¢ wysoko$¢ montazu.

e Zasieg detekcji jest zalezny od sceny i kata pochylenia urzadzenia.

e Zasieg detekcji jest zalezny od rodzaju poruszajgcego si¢ obiektu i jego wielkosci.
Zakres detekcji radaru byt mierzony w tych warunkach:

® Zasieg jest mierzony wzdtuz podfoza.

e QObiekt byt osobg o wzroscie 170 cm (5 ft 7 in).

e (Osoba ta przechodzita bezposrednio przed radarem.

®  Wartosci zostaty zmierzone w momencie, kiedy osoba weszta do strefy detekcji.

e (Czuto$¢ radaru zostata ustawiona jako Medium (grednia).
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Wysokosé Pochylenie | Pochylenie | Pochylenie | Pochylenie | Pochylenie | Pochylenie | Pochylenie
montazowa | 15° 20° 25° 30° 35° 40° 45°
35m 6,0-60+ m | 5,0-60+ m | 4,0-60+ m | 4,0-60 m 4,0-55m 4,0-40 m 4,0-30 m
(11 ft) (19-196+ | (16-196+ | (13-196+ | (13-196ft) | (13-180 ft) | (13-131 ft) | (13-98 ft)
ft) ft) ft)
45m 6,0-60+ m | 6,0-60+ m | 5,0-60+ m | 4,0-60+ m | 4,0-60 m 4,0-45m 4,0-40 m
(14 ft) (19-196+ (19-196+ (16-196+ (13-96+ ft) | (13-196 ft) | (13-147 ft) | (13-131 ft)
ft) ft) ft)
6m 10-60+ m | 9,0-60+ m | 7,0-60+ m | 6,0-60+ m | 6,0-60 m 50-55m 50-55m
(19 ft) (32-196+ | (29-196+ | (22-196+ | (19-196+ | (19-196ft) | (16-180 ft) | (16-180 ft)
ft) ft) ft) ft)
8m 16-60 m 14-60 m 10-60 m 8,0-60+ m | 8,0-60+m | 7,0-60 m 7,0-60 m
(26 ft) (52-196 ft) | (45-196 ft) | (32-196 ft) | (26-196+ | (26-196+ | (22-196 ft) | (22-196 ft)
ft) ft)
10m 21-60 m 19-60 m 14-60 m 12-60+ m | 10-60+ m | 9,0-60 m 9,0-60 m
(32 ft) (68-196 ft) | (62-196 ft) | (45-196 ft) | (39-196+ | (32-196+ | (29-196 ft) | (29-196 ft)
ft) ft)
12 m 25-60 m 23-60 m 19-60 m 16-60+ m 13-60+ m 11-60 m 11-556m
(39 ft) (82-196 ft) | (75-196 ft) | (62-196 ft) | (52-196+ | (42-196+ | (36-196 ft) | (36-180 ft)
ft) ft)
Uwaga

e Ustawienie czutosci radaru Low (Niska) zmniejszy zasieg detekcji o 20%, a ustawienie High (Wysoka)
zwiekszy zasieg detekcji o 20%.

* W instalacjach, gdzie poza strefg syntezy, ale wcigz w strefie detekcji radaru, mogg wystepowac¢ mate
zwierzeta, mozna zmniejszy¢ liczbe fatszywych alarmow, obnizajgc czutos¢ radaru do ustawienia Low
(Niska). Nalezy jednak pamieta¢, ze ograniczy to rowniez zasieg detekcji.

Zasieg detekcji na drodze

Road monitoring profile (Profil dozorowania drogi) jest zoptymalizowany pod katem wykrywania pojazdow i
zapewnia doktadno$¢ pomiaru predkosci rzedu +/- 2 km/h (1,24 mph) podczas dozorowania pojazdow

poruszajgcych sie z predkoscig do 200 km/h (125 mph).

Wysokos$¢ montazu kamery z syntezg radaru i wideo oraz predkos¢ pojazdu bedg miaty wptyw na zasieg
wykrywania radaru. Po zamontowaniu na optymalnej wysokosci radar wykrywa zblizajace i oddalajace sie
pojazdy z doktadnoscig +/- 2 km/h (1,24 mph) w nastepujgcych zakresach:

e 25-100 m (82-328 ft) w przypadku pojazdéw poruszajacych sie z predkoscig 50 km/h (31 mph).

e 40-80 m (131-262 ft) w przypadku pojazdéw poruszajacych sie z predkoscig 100 km/h (62 mph).

e 50-70 m (164-230 ft) w przypadku pojazdéw poruszajacych sie z predkoscig 200 km/h (125 mph).

Uwaga

Aby zminimalizowa¢ ryzyko niewykrycia pojazdéw poruszajacych sie z duzg predkoscia, skonfiguruj w radarze
scenariusz wyzwalajgcy obiekty o typach Vehicle (Pojazd) i Unknown (Nieznany). Wiecej informacji o
konfigurowaniu scenariusza: Dodawanie scenariuszy, on page 29.

Zasieg kamery z synteza radaru i wideo

Strefa syntezy analizy, w ktdrej obiekt moze zosta¢ wykryty i sklasyfikowany przy uzyciu obu technologii, zalezy
od ro6znych czynnikow, takich jak:

®  Poziom montazu kamery.




® Kat pochylenia kamery.

e Stopien zoomu obiektywu kamery.

*  Warunki oswietlenia otoczenia i Swiatto zapewniane przez samg kamere i inne urzgdzenia w lokalizacji.
e (QOdlegtos¢ do ruchomego obiektu.

Po zainstalowaniu kamery z syntezg radaru i wideo zasieg radaru jest ustalony. Pole widzenia kamery zalezy
jednak od stopnia zoomu obiektywu.

Aby wizualizowa¢ pole widzenia kamery w odniesieniu do zasigegu radaru, w strumieniu radarowym znajdujg si¢
dwie zielone linie reprezentujgce przyblizone pole widzenia kamery. Linie te bedg si¢ przesuwaty odpowiednio do
zoomu obiektywu. Dostepne sg takze dwie linie przerywane przedstawiajgce przyblizony obszar, w ktérym
kamera moze obserwowac otoczenie. Linia przerywana blizej urzgdzenia okresla granice bliskiej detekcji, a ta
znajdujaca sie dalej okresla granice dalekiej detekcji

Ciggfe zielone linie wskazujq przyblizone pole widzenia kamery, natomiast linie przerywane w kolorze zielonym oznaczajq limity detekcji
bliskiej i dalekiej w przyblizeniu.

Przyktadowe poziomy powi¢kszenia

Rozmiar strefy syntezy analitycznej zalezy od poziomu powigkszenia ustawionego w obiektywie kamery
AXIS Q1656-DLE. Ponizej opisano dwa skrajne poziomy powigkszenia.

Minimalne powigkszenie (szerokokatny)

Kiedy obiektyw kamery AXIS Q1656-DLE znajduje sie w potozeniu maksymalnego oddalenia, obiekty bedg za
mate do analizy wideo. W tym scenariuszu prawdopodobne jest, ze obiekty bedg wykrywane przez radar o duzym
zasiegu, ale nie przez funkcje analizy wideo. Aby ustali¢ potwierdzenie wizualne we catym zasiegu detekgji
radaru, mozna sparowa¢ kamere AXIS Q1656-DLE z jedng lub kilkoma kamerami PTZ.

Maksymalne przyblizenie (teleobiektyw)

Kiedy obiektyw jest w ustawieniu maksymalnego powiekszenia, pole widzenia kamery bedzie znacznie
ograniczone. Poniewaz jednak obiekty znajdujace si¢ daleko sg powigkszone przez teleobiektyw, oznacza to, ze
mogq one zostac¢ wykryte przez funkcje analizy wideo z duzo wigkszej odlegtosci od urzgdzenia. W tym
scenariuszu mozliwe jest wykrywanie obiektow przez analiz¢ wideo, ale nie przez radar.
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Aby zwiekszy¢ doktadnosc klasyfikowania obiektow zardwno przez modut radarowy, jak i za pomoca analizy

wideo, nalezy ustawi¢ zoom na poziomie umozliwiajgcym wykrywanie obiektow w obszarze zainteresowania
przez funkcje analizy wideo.

Detekcja i klasyfikacja radarowa i wizyjna

Poniewaz kamera AXIS Q1656-DLE umozliwia detekcje i klasyfikacje obiektdw przy uzyciu radaru lub analizy
wideo — lub jeden z tych technologii — nalezy przy tej okazji pamigta¢ o kilku rzeczach.

® Jezeli dwie osoby idg zbyt blisko siebie i zostang wykryte tylko przez radar, ale nie zauwazy ich funkcja
analizy obrazu wizyjnego, zostang one sklasyfikowane jako jedna osoba i zostanie wokof nich
wyswietlona tylko jedna ramka. Po wejsciu do strefy w zasiegu obu technologii (radaru i analizy wideo)
sg one prawidiowo klasyfikowane jako dwie osoby. Roznicowanie przestrzenne radaru zawartego w
kamerze AXIS Q1656-DLE wynosi 3 m (9 ft).

® W przypadku obiektow znajdujacych sie poza polem widzenia kamera AXIS Q1656-DLE nie bedzie w
stanie potgczy¢ zadnych detekcji ani klasyfikacji w ptaszczyznie obrazu. W zwigzku z tym aplikacja
AXIS Object Analytics nie wyzwoli alarmu. Aby wyzwala¢ alarm po wykryciu obiektu tylko przez radar,
nalezy skonfigurowac scenariusz w interfejsie WWW radaru i uzy¢ w nim warunkow wyzwalania
ruchem.

e  Strefy wykluczenia dodawane w interfejsie WWW radaru majg charakter globalny, co oznacza, ze kazdy
ruch wykryty w tych strefach bedzie zawsze ignorowany, nawet jezeli strefa wykluczenia pokrywa si¢ ze
strefg syntezy analitycznej w aplikacji AXIS Object Analytics. Strefy wykluczenia dodawane w aplikac;ji
AXIS Object Analytics bedg jednak ignorowac ruch tylko w scenariuszach aplikacji AXIS Object Analytics.

Instalacja w obszarze

Najlepszg wydajnosé radaru uzywanego na okreslonym obszarze zapewnia profil monitorowania obszaru
dostepny w urzadzeniu AXIS Q1656-DLE. Wiecej informacji: Wybdr profilu radaru, on page 27.

Przykfady instalacji w strefie

Aby utworzy¢ wirtualne ogrodzenie, np. wokof budynku, mozna umiesci¢ obok siebie wiele kamer z synteza
radaru i wideo.

Aby radar pokrywat obszar 180°, mozna umiesci¢ dwa urzgdzenia AXIS Q1656-DLE obok siebie. W przypadku
instalowania wigcej niz jednej pary kamer z syntezg radaru i wideo obok siebie zalecamy zachowanie miedzy
nimi odstepu 100 m (330 ft), jak pokazano w przyktadzie.

30m
(100 ft)

100 m (330 ft)

Cztery pary urzqdzen AXIS Q1656-DLE zamontowane obok siebie.

Bez obaw o wystepowanie zaktécen miedzy radarami mozna zainstalowa¢ maksymalnie osiem kamer z syntezg
radaru i wideo blisko siebie. Wiecej informacji na temat umieszczania urzagdzen radarowych Axis blisko siebie:
Instalowanie kilku urzqdzer radarowych Axis, on page 9.
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Przypadki zastosowan do dozorowania stref

Pokrycie otwartego obszaru wokat budynku

Firma w biurowcu chce zabezpieczy¢ swoj obiekt przed wtamaniami i akrami wandalizmu, szczegélnie po
godzinach pracy, w weekendy i dni wolne od pracy. Aby zapewnic¢ pokrycie obszar wokot budynku,
zainstalowano kamery z syntezg wideo i radaru i kamery PTZ. Kamery z syntezg radaru i wideo sg konfigurowane
tak, aby wyzwalaty alarm, gdy ludzie i pojazdy zblizajg si¢ do budynku. Aby uzyska¢ jak najwyzszg precyzje
detekeji i klasyfikacji, wybierana jest czutos¢ detekeji w AXIS Object Analytics odpowiednig dla danego obszaru.
Wiecej informacji na temat czutosci detekcji mozna znalez¢ w sekeji Wybdr czutosci detekcji, on page 33.

Aby mie¢ pewnos$¢, ze potencjalni intruzi znajdg sie w catym zasiequ detekceji radaru, w przeciwlegtych rogach
budynku zostajg rozmieszczone dwie kamery PTZ z wbudowanym oswietleniem w podczerwieni. Radary steruja
pracg kamer PTZ za pomocg oprogramowania AXIS Radar Autotracking for PTZ, a wbudowane oswietlenie w
podczerwieni zapewnia wigcej Swiatfa dla kamer z syntezg radaru i wideo, co pozwala wykrywac¢ i identyfikowac
intruzdw z wiekszej odlegtosci.

Al

Pokrycie ogrodzonego budynku

Magazyn, w ktérym zwykle przechowywane sg towary, znajdujacy si¢ na terenie obiektu, jest otoczony
ogrodzeniem w celu powstrzymywania intruzow. Aby wykrywa¢ potencjalnych intruzow, instaluje sie
kombinacje kamer z syntezg radaru i wideo oraz kamer PTZ z wbudowanym oSwietleniem w podczerwieni w celu
zabezpieczenia terenu. Kamery z syntezg radaru i wideo zapewniajg niezawodng detekcje i wyzwalajg alarmy, a
kamery PTZ zwiekszajg zasieg widzenia. Wbudowane kamery PTZ w podczerwieni zapewniajg rowniez wigcej
Swiatta dla kamer z syntezg radaru i wideo, dzigki czemu mozliwe jest wykrywanie i identyfikowanie intruzéw z
wigkszej odlegfosci.

W tej scenie obszar poza ogrodzeniem nie jest zadaszony, poniewaz jest to obszar o duzym natezeniu ruchu, co
moze wyzwalac fatszywe alarmy. W scenach o mniejszej dynamice mozna tez pokry¢ obszar poza ogrodzeniem.
W takiej scenie mozna skonfigurowa¢ kamery pod katem wtgczania oSwietlenia zewnetrznego, gdy zostanie
wykryty ruch za ogrodzeniem, aby odstraszy¢ potencjalnych intruzéw. Alarm moze by¢ tez wyzwalany, gdy
intruzi zostang wykryci w obrebie ogrodzonego obszaru. Wykrywanie ruchu za ogrodzeniem wymaga
zainstalowania kamer na odpowiednio duzej wysokosci.
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Ochrona zasobow o krytycznym znaczeniu

Szafa telekomunikacyjna zewnetrzna, w ktdrej ukryto sprzet i okablowanie o znaczeniu krytycznym, jest
otoczona ogrodzeniem, aby powstrzymac intruzéw. To jednak za mato, by chronic¢ teren przed manipulacjg i
sabotazem. Ze wzgledu na to, ze wazne jest ograniczenie do minimum fatszywych alarméw, w przeciwlegtych
rogach obiektu zostaty zamontowane dwie kamery z syntezg radaru i wideo. Kamery mogg obejmowac szafe
telekomunikacyjng, anteny i teren. Dzigki zastosowaniu zaréwno technologii radarowej, jak i wideo w kamerach
z syntezg radaru i wideo, zapewniajg one wiarygodng detekcje i klasyfikacje potencjalnych intruzow.

Mozna umieszcza¢ kamery z syntezg radaru i wideo naprzeciwko siebie w ten sposob, nie powodujgc zaktdcen

miedzy radarami. Jednakze do prawidtowego dziatania funkcji detekcji i klasyfikacji technologii wideo konieczne
jest odpowiednie oswietlenie.

Pokrycie obszaru wokot rampy zatadunkowej
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Rampa zatadunkowa budynku komercyjnego jest otoczona ogrodzeniem w celu zabezpieczenia terenu. Aby
zwiekszy¢ bezpieczenstwo, firma instaluje na miejscu kamere termowizyjng i trzy kamery z syntezg radaru i
wideo. Do wykrywania potencjalnych intruzow zostaje zainstalowana kamera termowizyjna wzdtuz ogrodzenia.
Do wykrywania intruzéw, ktdrym uda si¢ przejS¢ przez ogrodzenie, zainstalowano dwie kamery z syntezg radaru i
wideo na stupie naprzeciwko dokdw zatadunkowych. Kamery sg w stanie wykrywac¢ i klasyfikowac ludzi i pojazdy
poruszajgce sie po dokach oraz wyzwala¢ alarm po godzinach pracy. Aby wykry¢ intruzéw przechodzacych przez
obszar z punktem zwrotnym po prawej stronie, zainstalowano dodatkowg kamere¢ z syntezg radaru i wideo
skierowang w strong obszaru. Kamera termowizyjna moze rowniez pomoc w wykrywaniu prob sabotazu dwdch
kamer zainstalowanych w poblizu ogrodzenia.

-
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Instalacja przy drodze

Najlepsza wydajnos¢ radaru uzywanego przy drodze zapewnia profil monitorowania drogi dostepny w
urzgdzeniu AXIS Q1656-DLE. Wiecej informacji: Wybdr profilu radaru, on page 27.

Przyktady instalacji przy drodze

Kamera z syntezg radaru i wideo przeznaczona do dozorowania drog i autostrad musi by¢ zamontowana na
odpowiedniej wysokosci, aby wyeliminowa¢ martwe punkty (cien) za pojazdami.

Uwaga
Rozmiar cienia zalezy od wysokosci montazu kamery z syntezg radaru i wideo oraz wysokosci i odlegfosci
pojazdow od radaru. Na przyktad, gdy pojazd o wysokosci 4,5 m (15 ft) znajduje sie odlegtosci 50 m (164 ft)
od kamery z syntezg radaru i wideo zamontowanej na wysokosci 8 m (26 ft), cien za pojazdem bedzie wynosit
50 m (164 ft). Jesli jednak kamera z syntezg radaru i wideo jest zamontowana na wysokosci 12 m (39 ft),
cien za tym samym pojazdem bedzie wynosit tylko 23 m (74 ft).

Montaz na poboczu

Aby dozorowaé pojazdy poruszajace si¢ po drodze, mozna zamontowaé kamere z syntezg radaru i wideo na
poboczu, na przyktad na stupie. W tego typu instalacjach zalecamy obrdt pod katem maksymalnie 25°.

_\?\
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Aby umozliwi¢ radarowi urzagdzenia AXIS Q1656-DLE doktadny pomiar duzych predkosci, nalezy umiesci¢ kamere
z syntezg radaru i wideo z boku w odlegtosci 10 m (32 ft) od pojazdow. Wiecej o zasiegu detekeji i doktadnosci
wykrywania predkosci: Zasieg detekcji na drodze, on page 11.

Montaz na srodku

W celu dozorowania pojazdéw na drodze wielopasmowej, mozna zamontowac jedng lub wiecej kamer z syntezg
radaru i wideo na bramownicy nad droga.

I

— |

N

N

~L
Tak samo mozna dozorowac¢ pojazdy oddalajgce sie od kamery z syntezg radaru i wideo.

I

/

p

Kamere z syntezg radaru i wideo mozna rowniez umiesci¢ na bramownicy z widokiem na przejscie dla pieszych z
sygnalizacjg Swietlng, na przyktad w celu rejestrowania predkosci odjezdzajgcych pojazdéw lub wykrywania
przekroczen predkosci.
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Aby umozliwi¢ radarowi urzadzenia AXIS Q1656-DLE doktadny pomiar duzych predkosci, nalezy umiesci¢ kamere
z syntezg radaru i wideo z boku w odlegtosci 10 m (32 ft) od pojazdow. Wiecej o zasiegu detekeji i doktadnosci
wykrywania predkosci: Zasieg detekcji na drodze, on page 11.

Przypadki zastosowania w dozorowaniu drogi

Wykrywanie nieprawidtowej jazdy na rampie autostradowe;j

Aby wykrywad¢ i identyfikowa¢ pojazdy jadgce w niewtasciwym kierunku po rampie autostradowej, zarzad drog
montuje kamere AXIS Q1656-DLE na stupie zwroconym w strone rampy. Aby zapewni¢ niezawodne wykrywanie,
skonfigurowano scenariusz przekroczenia linii na stronach radaru interfejsu WWW urzadzenia i ustawiono go
tak, aby uruchomienie alarmu wymagato przekroczenia przez pojazdy dwoch linii. W scenariuszu z radarem
ustawiono dwie linie na rampie, jak wida¢ na ilustracji, a nastepnie okreslono kierunek jazdy oraz predkosci,
ktore majg powodowa¢ wyzwalanie alarmu. W takiej konfiguracji radar wyzwoli alarm, a kamera moze zapewni¢
wizualng identyfikacje pojazdu na rampie. Wiecej informacji o konfigurowaniu scenariusza radaru: Dodawanie
scenariuszy, on page 29.

Monitorowanie natezenia ruchu na skrzyzowaniu — korki

Do dozorowania korkédw na ruchliwym skrzyzowaniu stuzby kontroli ruchu instalujg urzgdzenie AXIS Q1656-DLE
na bramownicy nad skrzyzowaniem. W aplikacji AXIS Object Analytics skonfigurowano scenariusz obiektu w
obszarze wyzwalany przez pojazdy poruszajace sie¢ w danym obszarze. Scenariusz zostat skonfigurowany tak, aby
obejmowat tylko czgs¢ drogi prowadzaca do skrzyzowania i wybrano czutos¢ detekeji odpowiednia dla danej
sceny. Aby alarm jest wyzwalany w chwili, gdy tworzy sie zator, ustawiana jest predkos¢ ponizej 5 km/h (3 mph).
Instrukcje konfiguracji scenariusza AXIS Object Analytics i wyboru odpowiedniej czutosci detekcji mozna znalez¢
w temacie Konfigurowanie aplikacji AXIS Object Analytics, on page 32.
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Monitorowanie natg¢zenia ruchu na skrzyzowaniu — kierunek

Aby uzyska¢ przeglad przeptywu ruchu i kierunku jazdy pojazdéw na ruchliwym skrzyzowaniu, stuzby kontroli
ruchu instalujg kamere AXIS Q1656-DLE na bramownicy nad droga prowadzacg do skrzyzowania. W interfejsie
WWW urzadzenia na stronach radaru konfigurujg scenariusz przekroczenia linii, w ktérym pojazdy musza
przekroczy¢ dwie linie, aby uruchomic¢ alarm. Pierwsza z dwdch linii znajduje si¢ nad pasami prowadzacymi do
skrzyzowania, tuz za przejsciem dla pieszych tak, aby pojazdy nie zatrzymywaty sie na linii. Druga linia znajduje
sie nad pasami ruchu prowadzacymi w prawo. Aby wyzwoli¢ alarm, pojazdy muszg przekroczy¢ obie linie, jadgc
w okreslonym kierunku. Aby unikna¢ wyzwalania alarmu dla kilku pojazdéw jednoczesnie, obnizono minimalny
czas wyzwalania w scenariuszu radaru z 2 do 0 sekund.

Aby dozorowa¢ przeptyw ruchu we wszystkich kierunkach, utworzono jeden scenariusz radaru dla kazdego
kierunku. Wigcej informacji o konfigurowaniu scenariusza radaru: Dodawanie scenariuszy, on page 29.

Uwaga
Scenariusz radaru nie zlicza pojazdow przekraczajacych linie; zamiast tego do zliczania pojazdéw mozna
uzywac systemu zdarzen w interfejsie WWW urzadzenia. Jednym ze sposobow zliczania pojazdéw jest
wysytanie wiadomosci MQTT za kazdym razem, gdy wyzwalany jest scenariusz radaru, i liczenie tych
wyzwolen po stronie odbiornika MQTT.
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Od czego zaczqc

Wyszukiwanie urzgdzenia w sieci

Aby znalez¢ urzadzenia Axis w sieci i przydzieli¢ im adresy IP w systemie Windows®, uzyj narzedzia AXIS IP
Utility lub AXIS Device Manager. Obie aplikacje s3 darmowe i mozna je pobrac ze strony axis.com/support.

Wiecej informacji na temat wykrywania i przydzielania adreséw IP znajduje sie w dokumencie Jak przydzieli¢
adres IP i uzyskac¢ dostep do urzgdzenia.

Obstugiwane przegladarki

Urzadzenie obstuguje nastepujgce przegladarki:

Chrome™ Edge™ Firefox® Safari®
Windows® v v * *
mac0S® v v * *
Linux® v v * *
Inne systemy * * * *
operacyjne
v : zalecane

*: obstugiwane z ograniczeniami
Otworz interfejs WWW urzagdzenia

1. Otwdrz przegladarke i wpisz adres IP lub nazwe hosta urzadzenia Axis.
Jesdli nie znasz adresu IP, uzyj narzedzia AXIS IP Utility lub AXIS Device Manager, aby zlokalizowa¢
urzadzenie w sieci.

2.  Wprowadz nazwe uzytkownika i hasto. Jesli korzystasz z urzadzenia po raz pierwszy, musisz utworzy¢
konto administratora. Patrz Utwdrz konto administratora, on page 20.

Opisy wszystkich funkcji i ustawien interfejsu WWW urzadzen z systemem operacyjnym AXIS OS mozna znalez¢
na stronie Pomoc dotyczqca interfejsu internetowego AXIS OS.

Utworz konto administratora

Przy pierwszym logowaniu do urzgdzenia nalezy utworzy¢ konto administratora.

1. Wprowadz nazwe uzytkownika.
Wprowadz hasto. Patrz Bezpieczne hasta, on page 21.

Wprowadz ponownie hasto.

> LN

Zaakceptuj umowe licencyjna.
5. Kliknij kolejno opcje Add account (Dodaj konto).

Wazne

W urzgdzeniu nie ma konta domysinego. Jesli nastapi utrata hasta do konta administratora, nalezy
zresetowac¢ urzadzenie. Patrz Przywrdc¢ domysine ustawienia fabryczne, on page 56.
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Bezpieczne hasta

Wazne
Uzywaj protokotu HTTPS (ktory jest domysinie wtgczony), aby ustawié¢ hasto lub skonfigurowac inne poufne
dane przez sie¢. Protokdt HTTPS umozliwia nawigzywanie bezpiecznych, szyfrowanych potgczen sieciowych,
chronigc w ten sposob poufne dane, takie jak hasta.

Hasto urzadzenia stanowi podstawowg ochrone danych i ustug. Urzadzenia Axis nie narzucajg zasad haset,
poniewaz mogg by¢ one uzywane w roznych typach instalacji.

Aby chroni¢ dane, zalecamy:

e Uzywanie haset o dtugosci co najmniej osSmiu znakow, najlepiej utworzonego automatycznym
generatorem haset.

* Nieujawnianie haset.

® Regularng zmiane haset co najmniej raz na rok.
Upewnianie sie co do braku zmian w oprogramowdadniu urzgdzenia
Aby upewni¢ sie, ze w urzadzeniu zainstalowano oryginalny system AXIS OS lub aby odzyska¢ kontrole nad
urzgdzeniem w razie ataku:

1. Przywrd¢ domysine ustawienia fabryczne. Patrz Przywrd¢ domysine ustawienia fabryczne, on page 56.
Po zresetowaniu opcja bezpiecznego uruchamiania gwarantuje bezpieczenstwo urzgdzenia.

2. Skonfiguruj i zainstaluj urzadzenie.
Omowienie interfejsu WWW

Ten film przybliza najwazniejsze elementy i schemat dziatania interfejsu WWW urzadzenia.

Aby obejrze¢ ten film wideo, przejdz do internetowej wersji dokumentu.

Interfejs WWW urzqdzenia Axis
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Ustawienia podstawowe

Ustawianie czestotliwosci zasilania

1. Przejdz do menu Video > Installation > Power line frequency (Wideo > Instalacja > Czestotliwos¢
zasilania).

2. Wybierz czestotliwos¢ zasilania, a nastepnie kliknij przycisk Save and restart (Zapisz i uruchom
ponownie).

Ustawianie trybu rejestracji

1. Przejdz do menu Video > Installation > Capture mode (Wideo > Instalacja > Tryb rejestracji).
2. Kliknij Change (Zmien).
3. Wybierz tryb rejestracji i kliknij Save and restart (Zapisz i uruchom ponownie).
Zob. tez. Tryby rejestracji, on page 44.
Regulowanie obrazu

W tej czesci znajdujg sie instrukcje dotyczgce konfigurowania urzadzenia. Aby dowiedziec¢ sie wigcej na temat
dziatania niektorych funkcji, przejdz do Wiecej informacji, on page 44.

Wybor trybu ekspozycji

Uzyj trybdw ekspozycji, jesli chcesz poprawi¢ jako$¢ obrazu w okreslonych monitorowanych scenach. Tryby
ekspozycji umozliwiajg sterowanie aperturg, czasem otwarcia migawki i wzmocnieniem. Przejdz do menu Video
> Image > Exposure (Wideo > Obraz > Ekspozycja) i wybierz tryb ekspozycji:

e W przypadku wiekszosci przypadkow uzycia nalezy wybra¢ opcje Automatic (Automatyczna).

o W przypadku srodowisk z niektérymi rodzajami sztucznego oswietlenia, na przyktad jarzeniowego,
wybierz opcje Flicker-free (Bez migotania).
Wybierz takg samg czestotliwos¢, jakg ma linia zasilania.

® W przypadku srodowisk z niektorymi rodzajami sztucznego oswietlenia i jasnym oswietleniem, na
przykfad na zewnatrz pomieszczen z oswietleniem jarzeniowym w nocy i Swiattem stonecznym w dzien,
wybierz opcje Flicker-reduced (Zmniejszone migotanie).
Wybierz takg samg czestotliwos¢, jakg ma linia zasilania.

®  Opcja Hold current (Zachowaj biezace) blokuje biezace ustawienia ekspozycji.
Optymalizacja oswietlenia w podczerwieni

W zaleznosci od Srodowiska instalacji i warunkéw panujgcych w otoczeniu kamery, na przyktad zewnetrznych
zrodet Swiatta w scenie, mozna czasami poprawi¢ jako$¢ obrazu dzigki manualnemu dostosowaniu
intensywnosci diod LED. Jesli wystepujg problemy z odbiciami od diod LED, mozna sprébowac zmniejszy¢ ich
intensywnosc.

1. Przejdz do menu Video (Wideo) > Image (Obraz) > Day-night mode (Tryb dzienny/nocny).

2. Wigcz opcje Allow illumination (Zezwalaj na oswietlenie).

3. Kliknij QR w podgladzie na zywo i wybierz Manual (Manualnie).

4. Dostosuj intensywnosc.
Korzystanie z oswietlenia IR w warunkach stabego oswietlenia (tryb nocny)
Kamera w ciggu dnia rejestruje kolorowe obrazy, korzystajac ze Swiatta dziennego. Niemniej, wraz ze

zmniejszaniem sie ilosci Swiatfa widzialnego obrazy kolorowe stajg sie mniej jasne i wyrazne. Jezeli w takiej
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sytuacji zostanie aktywowany tryb nocny, kamera bedzie wykorzystywa¢ zardwno $wiatto widzialne, jak i
podczerwien, aby uzyskaé jasne i szczegotowe obrazy w czerni i bieli. Istnieje mozliwos¢ ustawienia
automatycznego przefgczania na tryb nocny.

1. Przejdz do Video > Image > Day-night mode (Wideo > Obraz > Tryb dziefi/noc) i upewnij sie, ze
w opcji IR cut filter (Filtr odcinajgcy promieniowanie podczerwone) ustawiono warto$¢ Auto
(Automatycznie).

2. Aby kamera uzywata wbudowanego oswietlenia promieniowania IR po wtgczeniu trybu nocnego, wigcz
opcje Allow illumination (Zezwalaj na oswietlenie) i Synchronize illumination (Synchronizuj
oswietlenie).

Redukcja szumu w warunkach stabego oswietlenia

Aby zmniejszy¢ szum w warunkach stabego oswietlenia, mozna dostosowac jedno lub wigcej nastepujgcych
ustawien:

e Regulacja stosunku rozmycia ruchu do szumu. Przejdz do menu Video > Image > Exposure (Wideo >
Obraz > Ekspozycja) i przesun suwak Blur-noise trade-off (Stosunek rozmycia do szumu) na Low noise
(niski poziom szumu).

e Automatyczny tryb ekspozycji.

Uwaga
Wysoka maksymalna wartos¢ migawki moze skutkowac rozmyciem obiektéw w ruchu.

®  Aby zmniejszy¢ predkos¢ migawki, ustaw wartos¢ maksymalng na najwyzsza.
Uwaga
Po zmniejszeniu maksymalnego wzmocnienia obraz moze sta¢ sie ciemniejszy.
® Ustaw maksymalne wzmocnienie na nizsza wartosc.
e Jesli dostepny jest suwak Aperture (Apertura), przesun go w strone Open (Otwarta).
e  Zmniejsz ostros¢ obrazu, przechodzgc do menu Video > Image > Appearance (Wideo > Obraz >
Wyglad).
Zmniejszanie rozmycia obiektow w ruchu w warunkach stabego oswietlenia
Aby zmniejszy¢ rozmycie obiektow w ruchu w warunkach stabego oSwietlenia, mozna dostosowac jedno lub
wiecej nastepujgcych ustawien w menu Video > Image > Exposure (Wideo > Obraz > Ekspozycja):

Uwaga
Szum zwigkszy sie w przypadku zwieckszenia wzmocnienia.

e Ustaw Max shutter (Maks. czas migawki) na nizszg wartos¢, a Max gain (Maks. wzmocnienie) na
wyzszg wartosc.

Jezeli problemy z rozmyciem ruchu sg nadal widoczne:
® Zwigksz poziom oswietlenia w scenie.

e  Zamontuj kamere tak, aby obiekty poruszaty sie w jej kierunku lub przeciwnie, ale nie w poprzek.
Maksymalizacja szczegotow obrazu

Wazne
Po zmaksymalizowaniu szczegétdw na obrazie prawdopodobnie wzrosnie przeptywnos¢ bitowa,
a poklatkowos¢ obnizy sie.

o Wybierz tryb rejestracji o najwyzszej rozdzielczosci.

®  Przejdz do okna Video > Stream > General (Wideo > Strumien > Ogdlne) i ustaw jak najmniejszg
kompresje.
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®  Ponizej obrazu z podgladu na zywo kliknij ’A a nastepnie w ustawieniu Video format (Format wideo)
zaznacz warto$¢ MJPEG.

e Otwodrz menu Video > Stream > Zipstream (Wideo > Przesytanie strumieniowe > Zipstream) i wybierz
opcje Off (Wyt.).

Rejestracja w scenach z jasnym podswietleniem

Zakres dynamiki to roznica w poziomie oSwietlenia na obrazie. W niektérych przypadkach réznica pomiedzy
najciemniejszymi a najjasniejszymi obszarami moze by¢ bardzo duza. W wyniku tego otrzymujemy obraz, na
ktorym nie wida¢ ani jasnych, ani ciemnych obszarow. Szeroki zakres dynamiki (WDR) stuzy do wyswietlenia
jasnych i ciemnych obszaréw na obrazie.

Obraz z WDR.

* WDR moze powodowac wystepowanie artefaktow na obrazie.

®  Funkcja WDR moze nie by¢ dostepna dla wszystkich trybdw rejestracji.

1. Przejdz do menu Video > Image > Wide dynamic range (Wideo > Obraz > Szeroki zakres dynamiki).
Witacz WDR.

Uzyj suwaka Local contrast (Kontrast lokalny), aby dostosowac¢ poziom WDR.

> N

Jezeli nadal wystepuja problemy, przejdz do menu Exposure (Ekspozycja) i ustaw Exposure zone (Strefe
ekspozycji)tak, by pokrywata sie z obszarem zainteresowania.

Wiecej informacji o funkcji WDR i sposobie jej wykorzystania znajduje sie na stronie axis.com/web-articles/wdr.
Stabilizacja obrazu za pomocg funkgji stabilizacji obrazu

Funkcja stabilizacji jest przeznaczona do uzycia w przypadku srodowisk, w ktorych produkt jest zamontowany na
zewnatrz budynku i narazony na drgania, np. z powodu wiatru lub ruchu pojazdow.

Funkcja ta sprawia, ze obraz jest ptynniejszy, stabilniejszy i mniej rozmazany. Zmniejsza ona réwniez rozmiar
pliku skompresowanego obrazu i obniza przeptywnos¢ bitowa strumienia wideo.

Uwaga
Gdy stabilizacja obrazu jest wtgczona, obraz bedzie lekko przycigty, a jego maksymalna rozdzielczosé¢
zostanie obnizona.
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1.
2.

Przejdz do menu Video > Installation > Image correction (Wideo > Instalacja > Korekta obrazu).

Witacz Image stabilization (Stabilizacja obrazu).

Ukrywanie czgsci obrazu za pomocg masek prywatnosci

Mozesz utworzy¢ jedng lub kilka masek prywatnosci, aby ukry¢ fragmenty obrazu.

1.

o N

Przejdz do okna Video > Privacy masks (Wideo > Maski prywatnosci).

Kliknij + .
Kliknij nowa maske i nadaj jej nazwe.
Dostosuj rozmiar i potozenie maski prywatnosci zgodnie z potrzebami.

Aby zmieni¢ kolor wszystkich masek prywatnosci, kliknij Privacy masks (Maski prywatnosci) i wybierz
jeden z kolorow.

Zob. tez Maski prywatnosci, on page 45

Wyswietlanie naktadek na obrazie

Mozesz doda¢ obraz jako natozenie do strumienia wideo.

1.

> N

o

Wybierz kolejno opcje Video > Overlays (Wideo > Naktadki).
Kliknij Manage images (Zarzadzaj obrazami).
Przeslij lub przeciggnij i upus¢ obraz.

Kliknij przycisk Upload (Przeslij).
+ -

Wybierz obraz i potozenie. Aby zmieni¢ potozenie obrazu naktadki, mozna go réwniez przeciggna¢ w
podgladzie na zywo.

Wybierz Image (Obraz) z listy rozwijanej i kliknij

Wyswietlanie podgladu na Zzywo z radaru na obrazie

Za pomocg ekranowych elementow sterowania mozna wyswietli¢ podglad na zywo z radaru i wideo w tym
samym strumieniu.

1.

ISR L T

7.

Wybierz kolejno opcje Video > Image (Wideo > Obraz).

—e-
Aby uzyska¢ dostep do ekranowych elementow sterowania, kliknij “*= w podgladzie na zywo.

Wybierz Predefined controls (Wstepnie zdefiniowane elementy sterowania).
Wtacz Radar picture-in-picture (Obraz w obrazie z radaru).
Kliknij Enable picture-in-picture (Wtacz obraz w obrazie).

Aby zmieni¢ rozmiar projekcji radarowej, kliknij Resize picture-in-picture (Zmien rozmiar obrazu w
obrazie).

Aby zmieni¢ pozycje projekcji radarowej, kliknij Move picture-in-picture (Przenies obraz w obrazie).

Dodawanie nazw ulic i kierunku kompasu do obrazu

Uwaga

Nazwa ulicy i kierunek kompasu bedg widoczne na wszystkich strumieniach i zapisach wideo.

1.
2.
3.

Przejdz do menu Apps (Aplikacje).
Wybierz opcj¢ axis-orientationaid.

Kliknij przycisk Otworz.
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4. Aby dodac nazwe ulicy, kliknij opcje Add text (Dodaj tekst) i zmien tekst na nazwe ulicy.
5. Aby dodac¢ kompas, kliknij opcje Add compass (Dodaj kompas) i zmien kompas, aby dopasowac go do
obrazu.

Rejestracja i odtwarzanie obrazu

Nagrywanie obrazu wideo bezposrednio z kamery
1. Wybierz kolejno opcje Video > Stream (Wideo > Strumien).

2. Aby rozpoczac¢ nagrywanie, kliknij

Jezeli jeszcze nie skonfigurowano zadnej pamieci masowej, kliknij 8 i */‘A\ Aby uzyskac¢ instrukcje
dotyczace konfigurowania sieciowej pamieci masowej, zob. Konfiguracja zasobow sieciowej pamieci
masowej, on page 27

3. Aby zatrzyma¢ nagrywanie, ponownie kliknij

Obejrzyj wideo
1. Przejdz do menu Recordings (Nagrania).

2. Kliknij [> obok wybranego nagrania na liscie.
Przegladanie i rejestracja obrazéw wideo

W tej czesci znajdujg sie instrukcje dotyczace konfigurowania urzagdzenia. Aby dowiedzie¢ sie wiecej o dziataniu
strumieniowania i pamieci masowej, przejdz do Strumieniowanie i pamie¢ masowa, on page 46.

Zmniejszanie zapotrzebowania na przepustowos¢ i zasob

Wazne
Zmniejszenie przepustowosci moze skutkowac¢ utratg wyrazistosci szczegotéw na obrazie.

1. Wybierz kolejno opcje Video > Stream (Wideo > Strumien).

2. W podgladzie na zywo kliknij */A‘\

3. Wybierz Video format (Format wideo) AV1, jesli urzadzenie go obstuguje. W przeciwnym razie wybierz
H.264.

4. Przejdz do okna Video > Stream > General (Wideo > Strumien > Ogdlne) i zwigksz warto$¢ w polu
Compression (Kompresja).

5. Przejdz do menu Video > Stream > Zipstream (Wideo > Przesytanie strumieniowe > Zipstream) i
wykonaj jedng lub wiecej z czynnosci opisanych nizej:
Uwaga

Ustawienia technologii Zipstream s3 stosowane do wszystkich typow kodowania z wyjatkiem MJPEG.
- Wybierz opcje Zipstream Strength (Sita technologii Zipstream), ktdrej checesz uzyé.

- Witacz polecenie Optimize for storage (Optymalizuj pod katem zasobu). Tej opcji mozna uzyé¢
tylko wtedy, gdy oprogramowanie do zarzadzania materiatem wideo obstuguje ramki B.

- Wtacz opcje Dynamic FPS (Dynamiczna liczba klatek na sekundeg).

- Witacz opcje Dynamic GOP (Dynamiczna liczba klatek na sekundg) i dla dtugosci GOP ustaw
wysokg wartos¢ parametru Upper limit (Gorny limit).
Uwaga
Wiekszos¢ przegladarek internetowych nie obstuguje kodowania H.265, dlatego urzadzenie nie obstuguje go

w swoim interfejsie WWW. Zamiast tego mozna uzy¢ systemu zarzgdzania materiatem wizyjnym lub aplikacji
obstugujacej dekodowanie H.265.
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Konfiguracja zasobow sieciowej pamigci masowej

Aby przechowywac zapisy w sieci, nalezy skonfigurowac zasoby sieciowej pamieci masowe;j.
1. Przejdz do System > Storage (Pamigé¢ masowa).

2. Kliknij opcje + Add network storage (Dodaj sieciowg pamig¢ masowa) w obszarze Network storage
(Sieciowa pamige¢ masowa).

3. Wopisz adres IP serwera hosta.

4. W ustawieniu Network share (Udziat sieciowy) podaj nazwe wspotdzielonego udziatu na serwerze
hosta.

5. Wprowadz nazwe uzytkownika i hasto.
6. Wybierz wersje protokotu SMB lub pozostaw wartos¢ Auto (Automatycznie).

7. Jezeli wystepuja tymczasowe problemy z potgczeniem lub udziat nie zostat jeszcze skonfigurowany,
zaznacz opcje Add share without testing (Dodaj udziat bez testowania).

8.  Kliknij Dodaj.
Konfigurowanie radaru

Uwaga
Kamera z syntezg radaru i wideo jest fabrycznie skalibrowana w taki sposdéb, ze moduty kamery i radaru sg ze
sobg idealnie wyrownane. Nie nalezy zmienia¢ potozenia ani usuwac obiektywu, modutu optycznego ani
modutu radarowego, poniewaz spowoduje to utrate kalibracji i wyrdwnania.

Wybor profilu radaru

Radar w tej kamerze z syntezg radaru i wideo ma dwa profile: jeden zoptymalizowany do dozorowania obszaru,
a drugi do dozorowania drogi. Wybierz profil odpowiedni do typu instalacji.

W interfejsie WWW:
1. Wybierz kolejno opcje Radar > Settings > Detection (Radar > Ustawienia > Detekcja).

2. W menu Radar profiles (Profile radaru) wybierz profil.
Ustawianie poziomu montazu
Ustaw wysoko$¢ montazu urzadzenia w interfejsie WWW radaru. Pomaga to radarowi w prawidtowej detekcji i
pomiarze predkosci znajdujgcych sie w jego zasiegu obiektow.
Zmierz wysoko$¢ od podtoza do urzadzenia jak najdoktadniej. W przypadku scen z nieréwnymi powierzchniami
nalezy ustawic¢ warto$¢ odpowiadajgca sredniej wysokosci sceny.

Uwaga
Jezeli wysoko$¢ zostanie ustawiona nieprawidtowo, obwddki pojawiajgce sie w AXIS Object Analytics chwili
detekeji obiektu nie bedg wyswietlane w odpowiednim miejscu.

1. PrzejdZ do menu Radar > General (Radar > Ogodline).
2. Ustaw wysokos¢ w menu Mounting height (Poziom montazu).

Poziom montazu mozna rowniez ustawi¢ w aplikacji AXIS Object Analytics. Ustawienie wysokosci w jednym
miejscu powoduje automatyczne ustawienie poziomu montazu w drugim.

1. Wybierz kolejno opcje Apps > AXIS Object Analytics (Aplikacje > AXIS Object Analytics).
Wtacz aplikacje i kliknij przycisk Open (Otworz).
Kliknij przycisk Settings (Ustawienia).

> N

Ustaw wysokos¢ w menu Mounting height (Poziom montazu).
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Sprawdzanie wysokosci montazu

Aby sprawdzi¢, czy wysokos¢ montazu urzgdzenia zostata zmierzona i ustawiona prawidtowo, nalezy dodac
rozszerzong naktadke w podgladzie na zywo z kamery. Nakfadka sktada si¢ z biatych ramek ograniczajgcych
wyswietlanych wokot poruszajacych sie obiektow.

1. Wybierz kolejno opcje Video > Image (Wideo > Obraz).

—e-
2. Aby uzyskac dostep do ekranowych elementow sterowania urzgdzenia, kliknij “*— w podglgdzie na
Zywo.

Rozwin Predefined controls (Wstepnie zdefiniowane elementy sterowania).
Wtacz Augmented overlay Rozszerzone natozenie (radar).

Kliknij Toggle augmented bounding boxes (Przetgczanie rozszerzonych ramek ograniczajacych).

S

Popros kogo$, aby poruszat si¢ w monitorowanej scenie, i sprawdz w podgladzie na zywo z kamery, czy
ramki ograniczajgce sg wyswietlane wokét poruszajacych sie obiektow, a nie nad nimi, pod nimi lub
obok nich.

7. W razie potrzeby ponownie zmierz wysoko$¢ montazu, skoryguj ustawienia i sprawdzi¢ ponownie.
Po zakonczeniu sprawdzania poprawnosci ustawien wyfgcz rozszerzone natozenie.

Uwaga
Jesli scena zawiera réznice wysokosci, uzyj funkcji autokalibracji, aby poprawi¢ doktadno$¢ ramek
ograniczajacych na podstawie detekeji radarowej. Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale Automatyczne
kalibrowanie urzqdzenia, on page 31.

Kalibruj mapg referencyjng

Aby tatwiej mozna byto zobaczy¢, gdzie poruszajg sie wykryte obiekty, mozna przesta¢ mapg w celach
informacyjnych. Mozna uzy¢ planu terenu lub zdjecia lotniczego przedstawiajgcego obszar objety radarem.
Skalibruj mape tak, aby obszar pokrycia radaru pasowat do pozycji, kierunku i skali mapy, a nastepnie zbliz mape,
jesli interesuje Cie konkretna czes¢ sceny.

Mozesz skorzystaé¢ z asystenta ustawien, ktory krok po kroku przeprowadzi Cie przez kalibracje mapy, lub
edytowac kazde ustawienie z osobna.

Use the setup assistant (Uzyj asystenta ustawien):
1. Przejdz do menu Radar > Map calibration (Radar > Kalibracja mapy).

2. Kliknij Setup assistant (Asystent ustawien) i postepuj zgodnie z instrukcjami.
Aby usung¢ przestang mapg i dodane ustawienia, kliknij Reset calibration (Resetuj kalibracje).

Edit each setting individually (Edytuj kazde ustawienie z osobna):
Mapa bedzie kalibrowa¢ sie stopniowo po dostosowaniu kazdego ustawienia.
1. Przejdz do menu Radar > Map calibration (Kalibracja mapy) > Map (Mapa).

2. Wybierz obraz, ktdry chcesz przestac, lub przeciggnij go do wyznaczonego obszaru.
Aby ponownie uzy¢ obrazu mapy z biezgcymi ustawieniami obrotu i zoomowania, kliknij Download map
(Pobierz mape).

W obszarze Rotate map (Obro¢ mape) uzyj suwaka, aby obrdci¢ mape w odpowiednie potozenie.

4. Przejdz do sekcji Scale and distance on a map (Skala i odlegtos¢ na mapie) i kliknij dwa wczesnie]
okreslone punkty na mapie.

5. W sekcji Distance (Odlegtos¢) dodaj rzeczywistg odlegtos¢ miedzy dwoma punktami dodanymi do mapy.

6. Przejdz do sekcji Pan and zoom map (Obracanie i zoomowanie mapy) i korzystaj z przyciskow w celu
obracania lub powiekszania i pomniejszania obrazu mapy.

Uwaga
Funkcja zoom nie powoduje zmiany pokrywanego obszaru radaru. Nawet jesli po zoomowaniu czes¢
pokrywanego obszaru znajdzie si¢ poza widoczng strefg, radar nadal bedzie wykrywat poruszajgce sie obiekty
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w catym pokrywanym obszarze. Jedynym sposobem na wykluczenie wykrywanego ruchu jest dodanie stref
wykluczenia. Wiecej informacji znajduje sie¢ w rozdziale Dodawanie stref wykluczenia, on page 30.

7.

Przejdz do sekcji Radar position (Pozycja radaru) i korzystaj z przyciskow w celu przesuwania lub
obracania pozycji radaru na mapie.

Aby usung¢ przestang mape i dodane ustawienia, kliknij Reset calibration (Resetuj kalibracje).

Aby obejrzec¢ ten film wideo, przejdz do internetowej wersji dokumentu.

Film przedstawia przyktad kalibrowania mapy referencyjnej w radarze lub kamerze z syntezq radaru i wideo firmy Axis.

Ustawianie stref detekc;ji

Aby okresli¢ miejsce detekeji ruchu, mozna dodac¢ jedng lub wiecej stref detekcji. Uzywaj roznych stref do
wyzwalania réznych akcji.

Istniejg dwa rodzaje stref:

Scenario (Scenariusz) (nazywany wczesniej strefg detekcji) to obszar, w ktorym poruszajgce si¢ obiekty
wyzwalajg reguty. Scenariusz domysiny obejmuje caty obszar znajdujacy sie w zasiegu radaru.

Exclude zone (Strefa wykluczenia) to obszar, w ktdrym poruszajgce sie obiekty s ignorowane. Uzyj
stref wykluczenia, jesli w scenariuszu znajdujg sie miejsca, w ktorych wyzwalane sg czeste niechciane
alarmy.

Dodawanie scenariuszy

Scenariusz to potaczenie warunkdw wyzwalania i ustawien wykrywania, ktére mozna wykorzysta¢ do tworzenia
regut w systemie zdarzen. Aby utworzy¢ rézne reguty dla roznych czgsci sceny, nalezy dodac scenariusze.

Aby dodac scenariusz:

1.

> N

Wybierz kolejno opcje Radar > Scenarios (Radar > Scenariusze).
Kliknij Add scenario (Dodaj scenariusz).
Whpisz nazwe scenariusza.

Pozwala wybra¢, czy warunkiem wyzwalania majg by¢ obiekty przemieszczajgce sie w obszarze lub
przekraczajgce jedng albo dwie linie.

Aby wyzwalac¢ zdarzenia przez ruchome obiekty w obszarze:

1.
2.
3.

Wybierz Movement in area (Ruch w obszarze).
Kliknij Next (Dalej).

Wybierz typ strefy, ktorg chcesz uwzgledni¢ w scenariuszu.
Uzyj myszki, aby zmieni¢ ksztatt i potozenie strefy, tak aby obejmowata tylko pozadang czes¢ obrazu
radaru lub mapy referencyjne;.

Kliknij Next (Dalej).
Dodaj ustawienia detekgji.

W obszarze Ignore short-lived objects (Ignorowanie obiektow krotkotrwatych) dodaj sekundy, ktére
muszg nastepnie uptyng¢ do wyzwolenia.

Wybierz typ wyzwalajacego obiektu w obszarze Trigger on object type (Typ wyzwalajacego obiektu).
Dodaj zakres ograniczenia predkosci w obszarze Speed limit (Ograniczenie predkosci).
Kliknij Next (Dalej).

Ustaw minimalny czas trwania alarmu w obszarze Minimum trigger duration (Minimalny czas alarmu).
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8.

Kliknij przycisk Zapisz.

Wyzwalanie przez obiekty przekraczajgce lini¢:

1.
2.
3.

9.

Wybierz Line crossing (Przekroczenie linii).

Kliknij Next (Dalej).

Umies¢ linie w scenie.

Za pomocg myszy przesun lini¢ i nadaj jej pozadany ksztatt.

Aby zmieni¢ kierunek detekcji, wtgcz opcje Change direction (Zmien kierunek).
Kliknij Next (Dalej).

Dodaj ustawienia detekcji.

6.1. W obszarze Ignore short-lived objects (Ignorowanie obiektow krotkotrwatych) dodaj sekundy,
ktore muszg nastepnie uptyng¢ do wyzwolenia.

6.2.  Wybierz typ wyzwalajgcego obiektu w obszarze Trigger on object type (Typ wyzwalajacego
obiektu).

6.3.  Dodaj zakres ograniczenia predkosci w obszarze Speed limit (Ograniczenie predkosci).
Kliknij Next (Dalej).

Ustaw minimalny czas trwania alarmu w obszarze Minimum trigger duration (Minimalny czas alarmu).
Wartos¢ domysina jest ustawiona na 2 sekundy. Jesli scenariusz ma by¢ wyzwalany za kazdym razem,
gdy obiekt przekroczy linig, zmniejsz czas trwania do O sekund.

Kliknij przycisk Zapisz.

Wyzwalanie przez obiekty przekraczajgce dwie linie:

1.
2.
3.

Wybierz Line crossing (Przekroczenie linii).
Kliknij Next (Dalej).

Aby ustawi¢ wyzwalanie alarmu po przekroczeniu przez obiekt dwoch linii, wigcz opcje Require crossing
of two lines (Wymagaj przekroczenia dwaoch linii).

Umies¢ linie w scenie.

Za pomocg myszy przesun linie i nadaj jej pozadany ksztatt.

Aby zmieni¢ kierunek detekcji, wtgcz opcje Change direction (Zmien kierunek).
Kliknij Next (Dalej).

Dodaj ustawienia detekgji.

7.1. W obszarze Max time between crossings (Maksymalny czas miedzy przejsciami) ustaw limit
czasu miedzy przekroczeniem pierwszej i drugiej linii.

7.2.  Wybierz typ wyzwalajgcego obiektu w obszarze Trigger on object type (Typ wyzwalajacego
obiektu).

7.3. Dodaj zakres ograniczenia predkosci w obszarze Speed limit (Ograniczenie predkosci).
Kliknij Next (Dalej).

Ustaw minimalny czas trwania alarmu w obszarze Minimum trigger duration (Minimalny czas alarmu).
Wartos¢ domysina jest ustawiona na 2 sekundy. Jesli scenariusz ma by¢ wyzwalany za kazdym razem,
gdy obiekt przekroczyt dwie linie, zmniejsz czas trwania do O sekund.

10. Kliknij przycisk Zapisz.

Dodawanie stref wykluczenia

Strefy wykluczenia to obszary, w ktérych poruszajgce sie obiekty sa ignorowane. Dodaj strefy wykluczenia, aby
ignorowac na przyktad kotyszace sie liscie na poboczu drogi. Mozesz takze doda¢ strefy wykluczenia, aby
ignorowac fatszywe $lady powodowane odblaskowe elementy, takie jak metalowe ogrodzenie.

Dodawanie strefy wykluczenia:

1.

Przejdz do menu Radar > Exclude zones (Radar > Strefy wykluczenia).
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2. Kliknij Add exclude zone (Dodaj strefe wykluczenia).
Uzyj myszki, aby zmieni¢ ksztatt i potozenie strefy, tak aby obejmowata tylko pozadang czes¢ widoku
radaru lub mapy referencyjne;j.

Automatyczne kalibrowanie urzadzenia

Automatyczna kalibracja kamery z radarem poprawia doktadno$¢ obwiedni, ktore pojawiajg sie wokot obiektow
wykrywanych przez AXIS Object Analytics. Dzieki automatycznej kalibracji urzadzenie wykorzystuje informacje z
obrazu wideo, takie jak wysokos¢ i doktadnos¢ katowa, aby poprawic¢ pozycjonowanie obwiedni na podstawie
detekcji radaru.

Uwaga

Automatyczna kalibracja ma wptyw tylko na wyglad obwiedni, nie wptywa natomiast w zadnym stopniu na
detekcje.

Kalibracja wysokosci:
1. Otworz menu Radar > Autocalibration > Elevation (Radar > Automatyczna kalibracja > Wysokosc).

2. Wiacz funkcje Autocalibration (Automatyczna kalibracja).
Automatyczna kalibracja jest wykonywana, gdy tylko sg dostepne dane kalibracji.

3. Wybierz opcje Smoothing (Wygtadzanie).
- Jezeli scena zawiera niewielkie roznice wysokosci, ustaw dla funkcji Smoothing (Wygtadzanie)
wartos¢ High (Wysokie).
- Jesli scena obejmuje teren pagdrkowaty, duze nachylenie, schody lub wysokie budynki, ustaw dla
funkeji Smoothing (Wygtadzanie) wartosc¢ Low (Niskie), aby zachowa¢ roznice wysokosci.

4. Wyniki kalibracji mozna wizualizowa¢ w interfejsie WWW za pomocg nastepujacych opcji:

- Show elevation pattern (Pokaz wzor wysokosci) pokazuje pionowg odlegtosé¢ od podtoza do
kamery w postaci kolorowych kropek.

- Show color legend (Pokaz legende kolorow) pozwala wyswietli¢ legende z kolorami wzoru
wysokosci i odlegtos¢ w pionie, ktorg oznaczaja poszczegolne kolory.

- Show reference area (Pokaz obszar odniesienia) pokazuje obszar stanowigcy podstawe dla
kalibracji.

Kalibracja azymutu:
1. Otworz menu Radar > Autocalibration > Azimuth (Radar > Automatyczna kalibracja > Azymut).

2. Wiacz funkcje Autocalibration (Automatyczna kalibracja).
Automatyczna kalibracja jest wykonywana, gdy tylko sg dostepne dane kalibracji.

Wyswietlanie naktadki tekstu z kagtem pochylenia radaru

W podgladzie na zywo radaru mozna doda¢ naktadke pokazujgca kat pochylenia radaru. Jest to przydatne
podczas instalacji lub kiedy trzeba sprawdzi¢, jaki jest kat pochylenia urzadzenia.

Uwaga
Natozenie kata pochylenia wyswietla wartos¢ 90, gdy urzadzenie jest ustawione poziomo. Jezeli na natozeniu
wida¢ wartos¢ 75, oznacza to, ze radar jest pochylony pod katem 15° ponizej linii horyzontu.

1. Wybierz kolejno opcje Radar > Overlays (Radar > Nakfadki).

2. Wybierz opcje Text (Tekst) i kliknij + :

3. Wybierz #op.
Mozesz tez klikng¢ Modifier (Modyfikator) i wybra¢ #op z listy.

4. Wybierz pofozenie. Aby zmieni¢ potozenie pola naktadki, mozna go rowniez przeciggng¢ w podgladzie na
ZyWo.
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Konfigurowanie aplikacji AXIS Object Analytics

AXIS Object Analytics jest aplikacjg opartg na Al do wykrywania i klasyfikowania poruszajgcych sie obiektow.
Jest to rowniez gtdwny interfejs stuzacy do konfigurowania syntezy radarowo-optycznej w kamerze

AXIS Q1656-DLE. Dane wyjsciowe syntezy przekazywane w czasie rzeczywistym mozna zobaczy¢ tylko w
strumieniu wideo w ramach scenariusza skonfigurowanego w aplikacji.

Utworz scenariusz

Uzyj scenariuszy w AXIS Object Analytics, aby zdefiniowac¢ ustawienia detekcji i warunki wyzwalania dla kamery
z syntezg radaru i wideo.

1. W interfejsie WWW urzadzenia przejdz do Apps > AXIS Object Analytics (Aplikacje > AXIS Object
Analytics).

2. Uruchom aplikacje i kliknij przycisk Open (Otworz).

3. Na ekranie powitalnym kliknij opcje Step-by-step (Krok po kroku), aby postepowac zgodnie z zalecang
procedurg konfiguracji.

4. Przeczytaj informacje w obszarze Considerations (Uwagi) i kliknij Finish (Zakoncz).
5. Kliknij + New scenario (Dodaj nowy scenariusz).

Uwaga
Domyslnie scenariusze Object in area (Obiekt na obszarze) i Line crossing (Przekroczenie linii) uzywajg
zarowno wizyjnych, jak i radarowych danych wejSciowych. Pozostate scenariusze w AXIS Object Analytics
uzywajg tylko wizyjnych danych wejsciowych.

6. Wybierz scenariusz, ktory jest dla Ciebie odpowiedni.

7.  Wybierz typ obiektu, ktory ma by¢ wykrywany przez aplikacje.
8. Skonfiguruj scenariusz.

9. Sprawdz ustawienia i kliknij przycisk Finish (Zakoncz).

Uwaga

Aby uzyska¢ ramki ograniczajgce wokot ruchomych obiektow, przejdz do obszaru Settings (Ustawienia) i
wtgcz Metadata overlay (Naktadka metadanych). W przypadku utworzenia dwdch scenariuszy, z ktorych
jeden wykorzystuje wizyjne i radarowe dane wejsciowe, a drugi tylko dane wizyjne, wokot poruszajgcego sie
obiektu bedg wyswietlane podwadjne ramki ograniczajgce. Jest to oczekiwany sposdb dziatania tej funkgji.

Masz teraz utworzony scenariusz w AXIS Object Analytics. Aby zmodyfikowac scenariusz i zastosowac
dodatkowe ustawienia, kliknij Open (Otwarz). W scenariuszach wykorzystujacych zarowno wejscie radarowe, jak
i wideo mozna uzy¢ szybkosci do wyzwolenia i wybrania czutosci detekcji. Instrukcje:

*  Wyzwalanie predkosciq, on page 32
o Wybdr czutosci detekcji, on page 33.
Wiecej informacji o AXIS Object Analytics i ustawieniach ogdlnych, zob. Instrukcja obstugi AXIS Object Analytics.

Uwaga

Niektore uwagi i funkcje opisane w instrukcji obstugi AXIS Object Analytics nie majg zastosowania do kamer
z syntezg radaru i wideo.

Wyzwalanie predkoscia

Jezeli masz utworzone scenariusze Obiekt w obszarze lub Przekroczenie linii w AXIS Object Analytics,
nagrywanie moze by¢ wyzwalane przez obiekty poruszajgce sie w ustawionym zakresie predkosci albo powyzej i
ponizej tego zakresu.

1. Wybierz kolejno opcje Apps > AXIS Object Analytics (Aplikacje > AXIS Object Analytics).
2. Uruchom aplikacje i kliknij przycisk Open (Otworz).

3. Wybierz scenariusz, ktory ma zosta¢ zmieniony i kliknij Open (Otworz).

32


https://help.axis.com/axis-object-analytics

6.

Przejdz do menu Object speed (Predkosé obiektu) i wiacz ustawienie Use speed to trigger (Wyzwalaj
predkoscia).

Ustaw zakres predkosci wyzwalajace;.

Aby witgczy¢ wyzwalanie powyzej i ponizej ustalonego progu, kliknij Invert (Odwrag).

Wybor czutosci detekcji

Opcja wyboru czutosci detekeji pozwala okresli¢, czy zdarzenia majg by¢ wyzwalane ruchem wykrytym przez
analize wideo, przez radar czy na za pomocg obu tych metod. Mozna tez skonfigurowa¢ samo urzadzenie, by w
oparciu o algorytmy syntezy detekcji wybierat technologie, na ktérych ma polegac.

Ta opcja jest dostepna w scenariuszach Obiekt w obszarze i Przekroczenie linii.

1.

> N

Uwaga

Wybierz kolejno opcje Apps > AXIS Object Analytics (Aplikacje > AXIS Object Analytics).

Uruchom aplikacje i kliknij przycisk Open (Otworz).

Wybierz scenariusz, ktory ma zosta¢ zmieniony i kliknij Open (Otworz).

Przejdz do Detection sensitivity (Czutos¢ detekcji) i wybierz jedng z ponizszych opcji:

Low sensitivity (Niska czuto$c): Do wykrywania obiektow sg potrzebne radar i kamera.
Zmniejsza ryzyko fatszywych alarmow, ale zwigksza ryzyko pominigcia detekgji.

Aby mie¢ pewnos¢, ze obiekty bede wykrywane przez obie technologie, scena nie moze by¢ zbyt
skomplikowana. Warunki oswietleniowe muszg by¢ dobre, obszar detekcji musi znajdowac si¢ w
zasiegu detekcji obu technologii i najlepiej, zeby nie byto w nim zadnych elementéw
zaktocajgcych, takich jak drzewa czy zarosla.

Automatic (Automatycznie): Aplikacja sama decyduje o tym, czy do wykrywania obiektow s
uzywane radar i kamera, czy tylko jeden z tych elementdw. Jest to opcja domysina.

Wysoka czutosé: Do wykrywania obiektow jest potrzebny radar lub kamera. Zwigksza ryzyko
fatszywych alarmow, ale zmniejsza ryzyko pominigcia detekgji.

W przypadku wybrania wysokiej czutosci warunki oswietleniowe i wielko$¢ obszaru detekcji nie
majg tak duzego znaczenia, poniewaz do detekcji obiektu wystarczy tylko jedna z technologii.

Mozna poprawi¢ doktadnos¢ obwiedni wyswietlanych wokét wykrytych obiektdw w aplikacji AXIS Object
Analytics za pomocg funkcji automatycznej kalibracji. Automatyczna kalibracja ma wptyw tylko na wyglad
obwiedni, nie wptywa natomiast w zadnym stopniu na detekcje.

Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale Automatyczne kalibrowanie urzgdzenia, on page 31.

Minimalizowanie falszywych alarmow

Jezeli zauwazysz nadmiar fatszywych alarmow, mozesz odfiltrowac niektore rodzaje ruchu lub obiekty, zmienic¢
zasieg albo dostosowac czutos¢ detekcji. Zobacz, ktore ustawienia najlepiej sprawdzg sie w danych warunkach.

Dostosuj czutosé detekeji w aplikacji AXIS Object Analytics:
Wybierz kolejno opcje Apps > AXIS Object Analytics (Aplikacje > AXIS Object Analytics), otworz
scenariusz i okresl niskg wartos¢ w ustawieniu Detection sensitivity (Czutos¢ detekcji).

Low sensitivity (Niska czutosc): Do wykrywania obiektow sg potrzebne radar i kamera. Mniejsze
ryzyko fatszywych alarmoéw, ale wieksze ryzyko niewykrycia obiektow.

Automatic (Automatycznie): Aplikacja sama decyduje o tym, czy do wykrywania obiektow sg
uzywane radar i kamera, czy tylko jeden z tych elementdw.

Wysoka czutos¢: Do wykrywania obiektow jest potrzebny radar lub kamera. Wieksze ryzyko
fatszywych alarmoéw, ale mniejsze ryzyko niewykrycia obiektow.

Wyreguluj czutos¢ detekeji radaru:

Przejdz do Radar > Settings > Detection (Radar > Ustawienia > Detekcja) i zmniejsz opcje Detection
sensitivity (Czutos¢ detekcji). Zmniejsza to ryzyko fatszywych alarmow, ale moze rowniez sprawic, ze
radar przeoczy jakis ruch.
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- Niski: Tej wartosci czutosci nalezy uzy¢ w przypadku wielu metalowych obiektow lub duzych
pojazddw na obszarze. Sledzenie i klasyfikowanie obiektdw przez radar potrwa dtuzej. Moze to
zmniejszy¢ zakres detekcji, zwtaszcza w przypadku szybko poruszajacych sie obiektow.

- Medium (Sredni): Jest to domysine ustawienie.

- Wysoka: Tej wartosci czutosci nalezy uzy¢ w przypadku otwartej przestrzeni bez metalowych
obiektow znajdujacych sie przed radarem. Zwiekszy to zakres detekcji dla ludzi.

Modyfikowanie scenariuszy i wytgczanie stref:

Jezeli scenariusz obejmuje twarde powierzchnie, takie jak metalowa Sciana, moga w niej pojawiac si¢
odbicia, ktore powodujg wiele detekcji jednego obiektu. Mozesz zmieni¢ ksztatt scenariusza lub doda¢
strefe wykluczenia, w ktdrej bedg ignorowane niektore czesci scenariusza. Wiecej informacji: Dodawanie
scenariuszy, on page 29 i Dodawanie stref wykluczenia, on page 30.

Wyzwalanie w przypadku obiektow przekraczajacych dwie linie zamiast jednej:

Jezeli scenariusz przekroczenia linii obejmuje kotyszace sie obiekty lub poruszajgce sie zwierzeta, moze
sie tak zdarzy¢, ze obiekt przekroczy lini¢ i wywota fatszywy alarm. W takim przypadku scenariusz mozna
dostosowac w taki sposdb, zeby alarm byt wyzwalany tylko wtedy, gdy obiekt przekroczy dwie linie.
Wiecej informacji znajduje si¢ w rozdziale Dodawanie scenariuszy, on page 29.

Filtrowanie przy ruchu:

- Przejdz do Radar> Settings > Detection (Radar > Ustawienia >Detekcja) i wybierz opcje Ignore
swaying objects (Ignoruj kotyszace si¢ obiekty). To ustawienie zmniejsza liczbe fatszywych
alarmow wywotanych ruchem drzew, krzewdw i masztow w strefie obserwacji.

- Przejdz do menu Radar > Settings > Detection (Radar > Ustawienia >Detekcja) i wybierz opcje
Ignore small objects (Ignoruj mate obiekty). To ustawienie pozwala zminimalizowa¢ liczbe
fatszywych alarméw powodowanych przez mate obiekty (np. koty i kroliki) w strefie detekcji.

Filtrowanie wedtug czasu:

- Wybierz kolejno opcje Radar > Scenarios (Radar > Scenariusze).

- Zaznacz scenariusz i kliknij . , aby zmodyfikowa¢ jego ustawienia.

- Wybierz wyzszg wartos¢ w ustawieniu Seconds until trigger (Sekundy do wyzwolenia). Jest to
wartos¢ czasu, przez jakg radar sledzi obiekt przed wyzwoleniem alarmu. Odliczanie rozpoczyna
si¢ od pierwszego wykrycia obiektu przez radar, a nie pojawienia si¢ obiektu w okreslonej strefie
W scenariuszu.

Filtrowanie wedtug typu obiektow:

- Wybierz kolejno opcje Radar > Scenarios (Radar > Scenariusze).

- Zaznacz scenariusz i kliknij : , aby zmodyfikowa¢ jego ustawienia.

- Jesli nie chcesz wyzwala¢ alarmu po wykryciu konkretnych typow obiektow, wybierz typy
obiektow, ktore nie majg wyzwala¢ zdarzen w scenariuszu.

Uwaga
Ustawienie typu obiektu wptywa tylko na radar. Aplikacja AXIS Object Analytics je ignoruje.

Konfiguracja regut dotyczgcych zdarzen
Aby dowiedzie¢ si¢ wigcej, zob. Get started with rules for events (Reguty dotyczqce zdarzen).
Oszczedzanie energii, kiedy nie jest wykrywany zaden ruch

Ten przyktad pokazuje, jak wigczy¢ tryb oszczedzania energii, gdy w scenie nie jest wykrywany zaden ruch.

Uwaga
Po wigczeniu trybu oszczedzania energii zakres oswietlenia w podczerwieni jest zmniejszony.

Upewnij sie, ze jest uruchomiona aplikacja AXIS Object Analytics:
1. Wybierz kolejno opcje Apps > AXIS Object Analytics (Aplikacje > AXIS Object Analytics).
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2.
3.

Uruchom aplikacje, jesli jeszcze nie jest uruchomiona.

Upewnij sie, ze aplikacja zostata skonfigurowana odpowiednio do potrzeb.

Create a rule (Utworz requte):

1.
2
3
4.
5

6.

Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

Wprowadz nazwe reguty.

Z listy warunkow w obszarze Application (Zastosowanie) wybierz Object Analytics (Analiza obiektow).
Wybierz opcje Invert this condition (Odwrdé ten warunek).

Na liscie akcji w obszarze Power saving mode (Tryb oszczedzania energii) wybierz opcje Use power
saving mode while the rule is active (Tryb oszczgdzania energii, gdy reguta jest aktywna).

Kliknij przycisk Zapisz.

Wyzwalanie powiadomienia po otwarciu obudowy

W tym przykfadzie wyjasniono, jak ustawi¢ powiadomienie e-mail wyzwalane w przypadku otwarcia obudowy
urzadzenia.

Dodaj odbiorcg wiadomosci e-mail:

1.

o o &~ WD

8.

Przejdz do System (System) > Events (Zdarzenia) > Recipients (Odbiorcy) i kliknij Add recipient (Dodaj
odbiorce).

Wprowadz nazwe odbiorcy.

Jako typ powiadomienia wybierz Email (E-mail).

Whpisz adres e-mail odbiorcy.

Whpisz adres e-mail, z ktérego kamera ma wysyta¢ powiadomienia.

Podaj dane logowania do konta e-mail wysytajgcego powiadomienia wraz z nazwg hosta SMTP i
numerem portu.

Aby przetestowac¢ ustawienia poczty e-mail, kliknij Test.

Kliknij przycisk Zapisz.

Create a rule (Utworz regute):

9.

10.
11.
12.
13.
14.
15.

Przejdz do menu System > Events > Rules (System > Zdarzenia > Reguty) i kliknij Add a rule (Dodaj
regute).

Wprowadz nazwe reguty.

Z listy warunkow wybierz opcje Casing open (Otwarcie obudowy).

Z listy akcji wybierz opcje Send notification to email (Wyslij powiadomienie przez email).
Wybierz odbiorce z listy.

Wohpisz temat i tre$¢ wiadomosci e-mail.

Kliknij przycisk Zapisz.

Wysytanie wiadomosci e-mail, gdy radar zostanie przykryty metalowym przedmiotem

W tym przykfadzie wyjasniamy, jak utworzy¢ requte, ktora wysyta powiadomienie e-mail, gdy ktos manipuluje
radarem, zakrywajgc go metalowym przedmiotem, np. arkuszem blachy.

Dodaj odbiorcg wiadomosci e-mail:

1.

2
3
4,
5

Przejdz do menu System > Events > Recipients (System > Zdarzenia > Odbiorcy) i dodaj odbiorce.
Wprowadz nazwe odbiorcy.

W obszarze Type (Typ) wybierz opcje Email (E-mail).

Whprowadz adres e-mail odbiorcy.

Podaj pozostate informacje wymagane przez dostawce poczty e-mail.
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Radar nie ma wtasnego serwera poczty e-mail, wiec zeby wysta¢ e-maile, musi zalogowac si¢ na serwer
poczty.

6. Kliknij przycisk Test, aby wysta¢ testowg wiadomos¢ e-mail.
7. Kliknij przycisk Zapisz.

Create a rule (Utworz regute):
8. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regutfg.

9. Wopisz nazwe reguty, na przyktad Tampering mail.

10. Przejdz do listy warunkéw w menu Device status (Status urzadzenia), wybierz Radar data failure (Btad
danych radaru).

11. W menu Reason (Przyczyna) wybierz pozycje Tampering (Sabotaz).

12. Z listy akcji w obszarze Notifications (Powiadomienia) wybierz opcje Send notification to email (Wyslij
powiadomienie w wiadomosci e-mail).

13. Wybierz utworzonego odbiorce.
14. Whpisz temat i tres¢ wiadomosci e-mail.

15. Kliknij przycisk Zapisz.
Sterowanie kamerg PTZ za pomocg radaru

Mozna uzy¢ informacji o potozeniu obiektow z radaru, aby przesta¢ do kamery PTZ polecenie Sledzenia obiektu.
Mozna to zrobi¢ na dwa sposoby:

e  Sterowanie kamerq PTZ za pomocqg wbudowanej ustugi automatycznego sledzenia w radarze, on page
36. Wbudowanej opcji mozna uzy¢ w przypadku jednej kamery PTZ i jednego radaru zamontowanych
bardzo blisko siebie.

e Sterowanie kamerq PTZ za pomocq aplikacji AXIS Radar Autotracking for PTZ, on page 37. Aplikacja
Windows jest odpowiednia w przypadku uzywania kilku kamer PTZ i radardw do $ledzenia obiektow.
Uwaga

Uzywanie serwera NTP do synchronizowania czasu migdzy kamerami i komputerem z systemem Windows. W
razie braku synchronizacji zegarow moze dojs¢ do opoznien w $ledzeniu albo $ledzenia fatszywych Sladow.

Sterowanie kamerg PTZ za pomocg wbudowanej ustugi automatycznego sledzenia w radarze

Wbudowane automatyczne $ledzenie radaru to kompleksowe rozwigzanie, w ktérym radar moze bezposrednio
sterowac¢ kamerg PTZ. Obstuguje wszystkie kamery PTZ firmy Axis.

Uwaga

Jeden radar mozna potgczy¢ z jedng kamerg PTZ za pomocg wbudowanej ustugi automatycznego sledzenia
radarowego. W konfiguracjach z wiekszg liczbg kamer PTZ lub radaréw zalecamy uzywanie narzedzia AXIS
Radar Autotracking for PTZ. Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, zob. Sterowanie kamerq PTZ za pomocg
aplikacji AXIS Radar Autotracking for PTZ, on page 37.

W tej instrukcji znajdujg sie informacje na temat parowania kamery PTZ z radarem, kalibrowania tych urzadzen i
konfigurowania funkgji sledzenia obiektow.

Zanim zaczniesz:

e  Zdefiniuj obszar zainteresowania, a nast¢pnie skonfiguruj w radarze strefy wykluczenia, aby unikng¢
niechcianych alarmow. Zadbaj o wykluczenie stref zawierajgcych materiaty odbijajgce promieniowanie
radarowe lub kotyszace si¢ obiekty, takie jak liscie, aby kamera PTZ nie $ledzita nieistotnych obiektow.
Instrukcje: Dodawanie stref wykluczenia, on page 30.

Parowanie radaru z kamerg PTZ:
1. Przejdz do menu System > Edge-to-edge > PTZ pairing (System > Edge-to-edge > Parowanie PTZ).

2. Wpisz adres IP, nazwe uzytkownika oraz hasto do kamery PTZ.

3. Kliknij przycisk Potgcz.
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4. Kliknij polecenie Configure Radar autotracking (Skonfiguruj automatyczne Sledzenie radarowe) lub
otwdrz menu Radar > Radar PTZ autotracking (Radar > Automatyczne sledzenie PTZ), aby
skonfigurowac automatyczne $ledzenie radarowe.

Kalibracja radaru i kamery PTZ:
5. Przejdz do menu Radar > Radar PTZ autotracking (Radar > Automatyczne Sledzenie PTZ).

6. Aby ustawi¢ wysokos¢ montazu kamery, otwdrz menu Camera mounting height (Wysokos¢ montazu
kamery).

7. Aby obrdci¢ kamere PTZ w taki sposob, bu skierowac jg w tym samym kierunku, w ktorym zostat
ustawiony radar, przejdz do menu Pan alignment (Wyréwnanie obrotu).

8. Aby dostosowac pochylenie w celu skompensowania nachylenia terenu, otw6rz menu Ground incline
offset (Przesuniecie nachylenia terenu) i podaj wartos¢ przesuniecia w stopniach.

Konfiguracja Sledzenia kamery PTZ:
9. Przejdz do menu Track (Sledzenie), aby wybrac $ledzenie ludzi, pojazdow i/lub nieznanych obiektow.

10. Aby rozpoczg¢ Sledzenie obiektow kamerg PTZ, wtgcz funkcje Tracking (Sledzenie).
Umozliwia to automatyczne przyblizenie obiektu lub grupy obiektow tak, aby znalazty sie w polu
widzenia kamery.

11. Wigcz opcje Object switching (Przetgczanie obiektow) jesli spodziewasz si¢ w scenie wielu obiektow,
ktére nie zmieszczg si¢ w widoku kamery.
Przy tym ustawieniu radar nadaje priorytet sledzonym obiektom.

12. Aby okresli¢, przez ile sekund kazdy obiekt ma by¢ sledzony, ustaw Object hold time (Czas sledzenia
obiektu).

13. Aby kamera PTZ wracafa do pozycji domowej, gdy radar przestaje Sledzi¢ obiekty, wigcz opcje Return to
home (Wra¢ do pozycji domowe;j).

14. Aby okresli¢ czas, przez jaki kamera PTZ pozostaje w ostatniej znanej pozycji sledzonego obiektu przed
powrotem do pozycji domowej, ustaw Return to home timeout (Limit czasu powrotu do pozyc;ji
domowe;j).

15. Aby precyzyjnie ustawi¢ zoom kamery PTZ, uzyj suwaka.
Sterowanie kamerg PTZ za pomocg aplikacji AXIS Radar Autotracking for PTZ

AXIS Radar Autotracking for PTZ to rozwigzanie serwerowe, ktére moze obstugiwac rézne konfiguracje podczas
Sledzenia obiektow:

e Sterowanie kilkoma kamerami PTZ za pomoca jednego radaru.
e Sterowanie jedng kamerg PTZ za pomocg kilku radarow.
e Sterowanie kilkoma kamerami PTZ za pomocg kilku radaréw.

e Sterowanie jedng kamerg PTZ za pomocg jednego radaru po zamontowaniu ich w réznych potozeniach
na tym samym obserwowanym obszarze.

Aplikacja wspdtpracuje z okreSlonym zestawem kamer PTZ. Aby dowiedzie¢ si¢ wigcej, przejdz na strone axis.
com/products/axis-radar-autotracking-for-ptz#compatible-products.

Aby dowiedzie¢ sig, jak skonfigurowa¢ aplikacje, pobierz jg i przeczytaj jej instrukcje obstugi. Aby dowiedzie¢ sie
wiecej, przejdz na strone axis.com/products/axis-radar-autotracking-for-ptz/support.

Wysytanie danych radaru za pomocg MQTT

Do pobierania danych kamery z synteza radaru i wideo dotyczacych wykrytych obiektéw i wysyfania ich prze
MQTT stuzy radar z aplikacjg AXIS Speed Monitor.

W tym przykfadzie pokazujemy, jak skonfigurowac¢ klienta MQTT w urzgdzeniu, na ktérym jest zainstalowana
aplikacja AXIS Speed Monitor, oraz jak utworzy¢ warunek publikujgcy dane pobrane za pomocg aplikacji
AXIS Speed jako probke do brokera MQTT.

Zanim zaczniesz:
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e  Zainstaluj AXIS Speed Monitor w kamerze z syntezg radaru i wideo lub w kamerze podtgczonej do radaru
w kamerze z syntezg radaru i wideo.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika aplikacji AXIS Speed Monitor.

e  Skonfiguruj brokera MQTT i uzyskaj adres IP oraz nazwe uzytkownika i hasto brokera.
Wiecej informacji na temat MQTT i brokerow MQTT mozna znalez¢ w bazie wiedzy AXIS OS Knowledge
Base.

Skonfiguruj klienta MQTT za pomocg interfejsu WWW urzgdzenia, na ktdrym jest zainstalowana aplikacja
AXIS Speed Monitor:
1. Otworz menu System > MQTT > MQTT client > Broker (System > MQTT > Klient MQTT > Broker) i
wpisz nastepujgce informacje:
- Host: Adres IP brokera
- Client ID (Identyfikator klienta): Identyfikator urzadzenia
- Protocol (Protokot): Protokdt, na ktdry jest ustawiony broker
- Port: Numer portu uzywany przez brokera
- Username (nazwa uzytkownika) i Password (hasto) brokera
2. Kliknij Save (Zapisz) i Connect (Potacz).

Utworz warunek publikujgcy dane radaru jako prébke do brokera MQTT:
3.  Przejdz do menu System > MQTT > MQTT publication (System > MQTT > Publikacja MQTT) i kliknij +
Add condition (dodaj warunek).

4, Zlisty warunkow w obszarze Application (Aplikacja) wybierz Speed Monitor: Track exited zone (Speed
Monitor: Sledz opuszczong strefe).

Urzadzenie bedzie teraz mogto wysytac informacje o $ladach radaru kazdego poruszajgcego si¢ obiektu, ktory
opuszcza strefe scenariusza. Kazdy obiekt bedzie miat wiasne parametry sladu radaru, takie jak rmd_zone_name
(nazwa strefy), tracking_id (id $ledzenia) i trigger_count (liczba wyzwolen). Petng liste parametrow mozna
znalez¢ w instrukcji obstugi aplikacji AXIS Speed Monitor.

Rejestrowanie obrazu wideo w momencie wykrycia obiektu

W tym przykfadzie wyjasniono, jak skonfigurowac kamere, aby rozpocza¢ zapis na karcie SD, kiedy kamera
wykryje dany obiekt. Zapis obejmuje pie¢ sekund przed detekcjg i minute po zakonhczeniu detekgji.

Zanim zaczniesz:

® Upewnij sig, ze karta SD zostata zainstalowana.

Upewnij sie, ze jest uruchomiona aplikacja AXIS Object Analytics:
1. Wybierz kolejno opcje Apps > AXIS Object Analytics (Aplikacje > AXIS Object Analytics).

2. Uruchom aplikacje, jesli jeszcze nie jest uruchomiona.
3. Upewnij sie, ze aplikacja zostata skonfigurowana odpowiednio do potrzeb.

Create a rule (Utworz requte):
1. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

2.  Wprowadz nazwe reguty.
3. Zlisty warunkow w obszarze Application (Zastosowanie) wybierz Object Analytics (Analiza obiektow).
4

Z listy akcji w obszarze Recordings (Zapisy) wybierz opcje Record video while the rule is active
(Rejestruj wideo, gdy reguta jest aktywna).

Z listy opcji pamigci masowe]j wybierz opcje SD_DISK.
Wybierz kamere i profil strumienia.
Ustaw czas buforowania przed zdarzeniem na 5 sekund.

Ustaw czas buforowania po zdarzeniu na 1 minutg.

© © N o u

Kliknij przycisk Zapisz.
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Zapewnianie wizualnej sygnalizacji trwajacego zdarzenia

Dostepna jest mozliwos¢ podtgczenia AXIS 1/0 Indication LED do kamery sieciowej. Wskaznik LED mozna
skonfigurowac tak, aby wigczat sie zawsze po wystgpieniu pewnych zdarzen w kamerze. Na przyktad po to, aby
poinformowa¢, ze trwa nagrywanie wideo.

Wymagany sprzet
e AXIS /O Indication LED
e  Sjeciowa kamera wideo Axis

Uwaga
Instrukcje podtaczenia AXIS I/O Indication LED znalez¢ mozna w instrukcji montazu dofgczonej do produktu.

Ponizszy przyktad ilustruje sposob konfigurowania requty, ktora wigcza AXIS 1/O Indication LED, aby wskaza¢, ze
trwa nagrywanie.

1. Przejdz do menu System > Accessories > I/O ports (System > Akcesoria > Porty we/wy).

2. W przypadku portu, do ktorego podtaczony jest AXIS I/O Indication LED, kliknij @I aby ustawi¢
(o
kierunek na Output (Wyjscie), a nastepnie kliknij A , aby ustawi¢ stan normalny na Circuit open
(Obwod otwarty).
Przejdz do System > Events (System > Zdarzenia).
4. Utwdrz nowa regufe.

Wybierz Condition (Warunek), ktory musi zostac spetniony w celu rozpoczecia nagrywania. Moze to na
przyktad by¢ harmonogram czasowy lub detekcja ruchu.

6. Z listy akcji wybierz opcje Record video (Zarejestruj wideo). Wybierz pamie¢ masowg. Wybierz profil
strumienia lub utworz nowy. Ustaw réwniez Prebuffer (Bufor przed zdarzeniem) i Postbuffer (Bufor po
zdarzeniu).

7. Zapisz requte.
8. Utwarz drugg requte i wybierz ten sam Condition (Warunek), co w pierwszej regule.

9. Zlisty akeji wybierz opcje Toggle /O while the rule is active (Przetgcz 1/0, gdy reguta jest aktywna),
a nastepnie wybierz port, do ktdrego podtgczony jest the AXIS I/O Indication LED. Ustaw stan na Active
(Aktywny).

10. Zapisz regufe.

Inne sytuacje, w ktorych mozna wykorzysta¢ AXIS 1/0 Indication LED, to na przykfad:
® Konfiguracja wskaznika LED tak, by wtgczyt sie, gdy kamera zostaje uruchomiona, tak by wskazywa¢ na
jej obecnosc¢. Wybierz jako warunek System ready (System gotowy).

® Konfiguracja wskaznika LED tak, by wtaczyt sie, gdy aktywny jest strumien na zywo i by wskazywat, ze
osoba lub program uzyskali dostep do strumienia z kamery. Wybierz jako warunek Live stream accessed
(Dostep do strumienia na zywo).

Wyswietlanie natozenia tekstu w strumieniu wideo, gdy urzadzenie wykryje obiekt

W ponizszym przyktadzie wyjasniono sposob wyswietlania tekstu ,Motion detected” (Wykryto ruch), gdy
urzagdzenie wykryje obiekt.

Upewnij sie, ze jest uruchomiona aplikacja AXIS Object Analytics:
1. Wybierz kolejno opcje Apps > AXIS Object Analytics (Aplikacje > AXIS Object Analytics).

2. Uruchom aplikacjg, jesli jeszcze nie jest uruchomiona.
3. Upewnij sie, ze aplikacja zostata skonfigurowana odpowiednio do potrzeb.

Dodaj natozenie tekstu:
1. Wybierz kolejno opcje Video > Overlays (Wideo > Naktadki).
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2. W obszarze Overlays (Natozenia) zaznacz opcje Text (Tekst) i kliknij + .

W polu tekstowym wprowadz #D.

4. Wybierz rozmiar i wyglad tekstu.

5. Aby umiesci¢ natozenie tekstowe, kliknij 53 i wybierz opcje.

Create a rule (Utworz requte):
1. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

Whprowadz nazwe reguty.

Z listy warunkow w obszarze Application (Zastosowanie) wybierz Object Analytics (Analiza obiektow).

> N

Na liscie akcji w obszarze Overlay text (Natozony tekst) wybierz opcje Use overlay text (Uzyj
natozonego tekstu).

5.  Woybierz kanat wideo.

6. W polu Text (Tekst) wpisz ,Motion detected” (Wykryto ruch).
7. Ustaw czas trwania.

8.  Kliknij przycisk Zapisz.

Uwaga
Aktualizacja natozonego tekstu bedzie automatycznie wprowadzana na wszystkich strumieniach wideo.

Rejestracja obrazu wideo po wykryciu ruchu przez czujnik PIR

W tym przyktadzie wyjasniono, jak podtgczy¢ czujnik PIR (NC) do urzadzenia, aby rozpoczaé zapis wideo, gdy
czujnik wykryje ruch.

Wymagany sprzet
e Kabel 3-zytowy (uziemienie, zasilanie, |/0)
e  Detektor PIR, NC

POWIADOMIENIE

Przed podtgczeniem przewodow odtacz urzadzenie od zasilania. Po zakonczeniu podtgczania doprowadz
zasilanie.

Podtacz przewody do ztgcza WE/WY urzgdzenia
Uwaga
Informacje na temat ztacza 1/0: Ztgcza, on page 53.

1. Podtgcz przewdd uziemienia do pinu 1 (GND/-).
2. Podfgcz przewdd zasilajgcy do pinu 2 (wyjscie 12 V DC).
3. Podtgcz przewod 1/0 do pinu 3 (wejscie 1/0).

(Eo2aen)

1 2 3 4 5 6
1. Drugi koniec przewodu uziemienia podtgcz do pinu 1 (GND/-).

Podtacz przewody do ztacza 1/O czujnika PIR

2. Drugi koniec przewodu zasilajgcego podtacz do pinu 2 (wejscie DC/+).
3. Drugi koniec przewodu WE/WY podtacz do pinu 3 (wyjscie WE/WY).
Skonfiguruj port WE/WY w interfejsie WWW urzadzenia

1. PrzejdZ do menu System > Accessories > 1/O ports (System > Akcesoria > Porty we/wy).

2. Kliknij @ aby ustawic kierunek na wejscie dla portu 1.
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3. Nadaj modutowi wejscia nazwe opisowg, na przyktad “Czujnik PIR".

4. Aby po kazdym wykryciu ruchu przez detektor PIR byto wyzwalane zdarzenie, kliknij f w celu
ustawienia stanu normalnego jako obwod zamknigty.

Tworzenie reguty
1. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

2. Wprowadz nazwe reguty.

3. Zlisty warunkow wybierz opcje PIR detector (Czujnik PIR).

4, Zlisty akcji w obszarze Recordings (Zapisy) wybierz opcje Record video while the rule is active
(Rejestruj wideo, gdy reguta jest aktywna).

5. Zlisty opcji pamieci masowej wybierz opcje SD_DISK.

6. Wybierz kamerg i profil strumienia.

7. Ustaw czas buforowania przed zdarzeniem na 5 sekund.

8. Ustaw czas buforowania po zdarzeniu na 1 minutg.

9.  Kliknij przycisk Zapisz.

Rejestrowanie obrazu wideo w momencie wykrycia gtosnych dzwigkow przez kamere

W tym przykfadzie wyjasniono sposdb konfiguracji kamery w celu rozpoczecia zapisu na karcie SD w ciggu pigciu
sekund przed wykryciem gtosnego dzwieku i zakonczenia rejestracji po dwoch minutach.

Uwaga
Zgodnie z ponizszymi instrukcjami wymagane jest podtgczenie mikrofonu do wejscia audio.
Wiacz dzwiek:
1. Skonfiguruj profil strumienia, tak by witgczy¢ opcje audio; patrz: Dodawanie dzwieku do zapisu, on page
42.
Wiacz detekcje dzwigku:

1. Przejdz do menu System > Detectors > Audio detection (System > Detektory > Detekcja dzwigku).
2. Dostosuj poziom dzwieku w zaleznosci od potrzeb.

Create a rule (Utworz requte):
1. Przejdz do menu System > Events (System > Zdarzenia) i dodaj regute.

Wprowadz nazwe reguty.

Z listy warunkéw w obszarze Audio (Dzwigk) wybierz opcje Audio Detection (Detekcja dzwigku).
Z listy akcji w obszarze Recordings (Zapisy) wybierz opcje Record video (Rejestruj wideo).

Z listy opcji pamieci masowej wybierz opcje SD_DISK.

Wybierz profil strumienia, w ktérym wtaczono dzwiek.

Ustaw czas buforowania przed zdarzeniem na 5 sekund.

Ustaw czas buforowania po zdarzeniu na 2 minuty.

© ©° N o o WD

Kliknij przycisk Zapisz.
Wykrywanie ingerencji w sygnat wejsciowy

W tym przykfadzie wyjasniono, w jaki sposéb wysyta¢ wiadomos¢ e-mail po odcieciu lub zwarciu obwodu
sygnatu wejsciowego. Wiecej informacji na temat ztgcza 1/O: page 53.

1. Przejdz do obszaru System > Accessories (Akcesoria) > 1/O ports (Porty WE/WY) i wtgcz Supervised
(Nadzorowane) dla odpowiedniego portu.

Dodaj odbiorcg wiadomosci e-mail:
1. PrzejdZ do menu System > Events > Recipients (System > Zdarzenia > Odbiorcy) i dodaj odbiorce.
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Wprowadz nazwe odbiorcy.
Jako typ powiadomienia wybierz Email (E-mail).
Wpisz adres e-mail odbiorcy.

Whpisz adres e-mail, z ktérego kamera ma wysyfa¢ powiadomienia.

o o LD

Podaj dane logowania do konta e-mail wysytajacego powiadomienia wraz z nazwg hosta SMTP i
numerem portu.

7. Aby przetestowac ustawienia poczty e-mail, kliknij Test.
8.  Kliknij przycisk Zapisz.

Create a rule (Utworz regute):
1. Przejdz do menu System > Events > Rules (System > Zdarzenia > Requty) i dodaj regute.

2. Wprowadz nazwe reguty.

3. Zlisty warunkow w obszarze 1/0 (WE/WY) wybierz Supervised input tampering is active (Sabotaz
wejscia nadzorowanego jest aktywny).

4. Wybierz odpowiedni port.

Z listy akcji w menu Notifications (Powiadomienia) wybierz pozycje Send notification to email (Wyslij
powiadomienie emailem), a nastepnie wybierz odbiorce z listy.

6. Wopisz temat i tre5¢ wiadomosci e-mail.

7. Kliknij przycisk Zapisz.
Dzwiek
Dodawanie dzwigku do zapisu
Wiacz dzwiek:

1. Przejdz do menu Video > Stream > Audio (Wideo > Strumien > Dzwigk) i wigcz obstuge audio.

2. Jezeli urzadzenie ma wiecej niz jedno Zrodto sygnatu wejsciowego, wybierz wtasciwe w polu Source
(Zrédto).

3. Wybierz kolejno opcje Audio > Device settings (Dzwigk > Ustawienia urzadzenia) i wtgcz odpowiednie
zrodto sygnatu wejSciowego.

4. Jezeli wprowadzisz jakiekolwiek zmiany w zrédle sygnatu wejsciowego, kliknij przycisk Apply changes
(Zastosuj zmiany).

Edytuj profil strumienia uzywany do rejestracji:
5. Przejdz do okna System > Stream profiles (System > Profile strumienia) i wybierz profil strumienia.

6. Kliknij opcje Include audio (Dotgcz audio) i wiacz ja.
7. Kliknij przycisk Zapisz.

Lqgczenie z sygnalizatorem akustyczno-optycznym

Parowanie sieciowe umozliwia sparowanie kamery z kompatybilnym urzagdzeniem Axis zawierajgcym funkcje
sygnalizacji akustycznej i optycznej. Po sparowaniu kamera moze konfigurowac obydwa urzadzenia i nimi
zarzadzac.

Sparuj kamerg z sygnalizatorem akustyczno-optycznym:
1. Przejdz do menu System > Edge-to-edge > Pairing (System > Edge-to-edge > Parowanie).

2. Kliknij —|_ Add (Dodaj) i z rozwijalnej listy wybierz rodzaj parowania Network pairing (Parowanie
sieciowe).

3. Wopisz adres IP, nazwe uzytkownika i hasto sygnalizatora akustyczno-optycznego.

4.  Kliknij przycisk Potgcz. Zostanie wyswietlony komunikat potwierdzajacy.
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AXIS Q.1656-DLE Radar-Video Fusion Camera

Interfejs WWW

Aby zapoznac sie ze wszystkimi funkcjami i ustawieniami dostepnymi w interfejsie WWW urzadzen z systemem
operacyjnym AXIS OS, przejdz do strony Pomoc dotyczqca interfejsu internetowego AXIS OS.
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AXIS Q.1656-DLE Radar-Video Fusion Camera

Wiecej informacii
Instalacje na duze odleglosci

Ten produkt obstuguje potaczenia swiattowodowe za posrednictwem mediakonwertera. Instalacje
Swiattowodowe zapewniajg szereg korzysci, takich jak:
® Do pofaczen na duze odlegtosci

® Duza predkos¢

o Wytrzymatos¢

®  Transmisja duzych zasobow danych

® QOdpornos¢ na zaktécenia elektromagnetyczne

Wiecej informacji na temat instalacji kabli Swiattowodowych mozna znalez¢ w oficjalnym dokumencie ,Long
distance surveillance — Fiber-optic communication in network video" (,Dozor na duze odlegtosci — komunikacja
Swiattowodowa w sieciowych systemach nadzoru wizyjnego”) dostepnym na stronie axis.com/learning/white-
papers.

Wiecej informacji na temat instalacji mediakonwertera znajduje sie¢ w instrukcji montazu tego produktu.
Tryby rejestracii

Tryb rejestracji to predefiniowana konfiguracja, ktora okresla sposob zapisywania obrazow przez kamere.

e Ustawienie trybu rejestracji moze wptywac na maksymalng rozdzielczos¢ i maksymalng poklatkowos¢
dostepne w urzadzeniu.

* Tryb rejestracji z rozdzielczoscig nizszg niz maksymalna moze ograniczy¢ pole widzenia.

® Tryb rejestracji wptywa rowniez na predkos¢ migawki, ktdra z kolei przektada sie na Swiattoczutosc.
Dzieje sie tak dlatego, ze tryb rejestracji z duzg poklatkowoscig maksymalng cechuje sie mniejszg
Swiattoczutoscig i na odwrot.

® W niektdrych trybach rejestracji nie mozna uzywa¢ funkcji WDR.

W trybie rejestracji w nizszej rozdzielczosci mozna wykona¢ probkowanie z wyzszej rozdzielczosci albo przycigé
pierwotny obraz. Ta druga operacja moze wptyngé na pole widzenia.
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AXIS Q.1656-DLE Radar-Video Fusion Camera

Obraz pokazuje, w jaki sposob pole widzenia i wspdfczynnik proporcji mogq sie zmieniaé w zaleznosci od wybranego trybu rejestracyi.

Wybor trybu rejestracji zalezy od wymagan dotyczacych poklatkowosci i rozdzielczosci w okreslonej konfiguracji
dozoru. Specyfikacje dostepnych trybow rejestracji znajdujg sie w opisach produktéw na stronie axis.com.

Funkcja zdalnego ustawiania ostrosci i zblizenia

Funkcja zdalnego ustawiania ostrosci i zoomu umozliwia regulacje ostrosci i zoomu kamery przy uzyciu
komputera. W ten sposéb mozna wygodnie sprawdzi¢, czy ostro$¢ sceny, kat widzenia i rozdzielczos¢ sg
optymalne bez koniecznosci udawania si¢ do miejsca, gdzie zainstalowano kamere.

Maski prywatnosci

Maska prywatnosci to zdefiniowany przez uzytkownika obszar, ktory zastania cze$¢ monitorowanego obszaru.
Maski prywatnosci wyswietlane sg jako bloki koloru lub mozaika zastosowane na strumieniu wideo.

Maska prywatnosci znajduje sie na wszystkich zrzutach ekranu, zarejestrowanych obrazach i strumieniach
podgladu na zywo.

Aby ukry¢ maske prywatnosci, mozna uzy¢ interfejsu VAPIX® Application Programming Interface (API).

Wazne
Dodanie wielu masek prywatnosci moze wptyng¢ na prace urzadzenia.

Mozna utworzy¢ kilka masek prywatnosci. Kazda maska moze mie¢ od 3 do 10 punktow kotwiczenia.
Nakladki

Naktadki sg naktadane na strumien wideo. Stuzg one do dostarczania dodatkowych informacji podczas instalacji
i konfiguracji produktu lub podczas rejestracji obrazu (np. znacznik czasowy). Mozna dodac tekst lub obraz.

Wskaznik strumieniowania obrazu wideo jest innym typem nafozenia. Informuje on o tym, ze strumien wideo
transmitowany jest na zywo.
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Strumieniowanie i pamie¢ masowa
Formaty kompresji obrazow wideo

O tym, ktéra metoda kompresji ma by¢ uzywana, nalezy zdecydowa¢ w zaleznosci od wymagan dotyczgcych
przegladania i wtasciwosci sieci. Dostepne sg nastepujace opcje:

MJPEG

Uwaga
Aby zapewni¢ obstuge kodeka audio Opus, strumien MJPEG jest zawsze przesytany przez RTP.

Motion JPEG (MJPEG), to cyfrowa sekwencja wideo sktadajgca sie z szeregu indywidualnych obrazéw JPEG.
Obrazy te sg nastepnie wyswietlane i aktualizowane z szybkoscig odpowiednig do utworzenia strumienia
pokazujgcego ciggle zaktualizowany ruch. Aby odbiorca miat wrazenie oglagdania obrazu wideo, szybkos¢ musi
wynosi¢ co najmniej 16 klatek obrazu na sekunde. Obraz jest odbierany jako ruchomy obraz wideo przy 30
(NTSC) lub 25 (PAL) klatkach na sekunde.

Strumien MJPEG wykorzystuje przepustowos¢ w duzym stopniu, ale zapewnia doskonatg jako$¢ obrazu i dostep
do wszystkich obrazéw zawartych w strumieniu.

H.264 lub MPEG-4 Part 10/AVC

Uwaga
Kompresja H. 264 to licencjonowana technologia. W produkcie Axis znajduje si¢ jedna licencja klienta do
przeglgdania obrazow w kompresji H.264. Nie wolno instalowac¢ dodatkowych kopii klienta bez licencji. Aby
zakupi¢ dodatkowe licencje, skontaktuj sie z dystrybutorem Axis.

Dzigki kompresji H.264 mozna, bez uszczerbku na jakosci, zmniejszy¢ rozmiar cyfrowego pliku wideo o ponad
80% w pordwnaniu z formatem MJPEG i nawet 50% w poréwnaniu ze starszymi formatami MPEG. Oznacza to,
ze w przypadku pliku wideo wymagana jest mniejsza przepustowos$¢ i mniej zasobow pamieci masowej. Inaczej
mowigc, dla danej przeptywnosci bitowej mozna uzyskac obraz o wyzszej jakosci.

H.265 lub MPEG-H Part 2/HEVC

Dzigki kompresji H.265 mozna, bez uszczerbku na jakosci, zmniejszy¢ rozmiar cyfrowego pliku wideo o ponad
25% w pordwnaniu z kompresjg H.264.

Uwaga
®  Kompresja H.265 to licencjonowana technologia. W produkcie Axis znajduje sie jedna licencja klienta do
przegladania obrazdw w kompresji H.265. Nie wolno instalowa¢ dodatkowych kopii klienta bez licencji.
Aby zakupi¢ dodatkowe licencje, skontaktuj sie z dystrybutorem Axis.

*  Wiekszosc¢ przegladarek internetowych nie obstuguje dekodowania H.265 i dlatego kamera nie ma dla
niego opcji w swoim interfejsie internetowym. Zamiast tego mozna uzy¢ systemu zarzgdzania
materiatem wizyjnym lub aplikacji obstugujgcej dekodowanie H.265.

W jaki sposob ustawienia obrazu, strumienia i profilu strumienia mogg na siebie wptywac?

Karta Obraz zawiera ustawienia kamery, ktore wptywaja na wszystkie strumienie wideo przesytane z produktu.
Jesli zmienisz parametry na tej karcie, natychmiast wptynie to na wszystkie strumienie wideo i zapisy.

Karta Strumien zawiera ustawienia strumieni wideo. Te ustawienia sg stosowane, gdy zgdasz strumienia wideo z
produktu, ale nie podasz na przyktad rozdzielczosci lub poklatkowosci. Zmiana ustawien na karcie Strumien nie
wptywa na biezgce strumienie, ale bedzie wprowadzona po rozpoczeciu nowego strumienia.

Ustawienia w opcji Profile strumienia nadpisujg ustawienia z karty Strumien. Jesli zazadasz strumienia z
okreslonym profilem, to strumien bedzie mie¢ ustawienia tego profilu. Jesli zazgdasz strumienia bez okreslania
profilu lub zazgdasz profilu strumienia, ktory nie zostat zdefiniowany w produkcie, strumien bedzie mie¢
ustawienia z karty Strumien.
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Sterowanie przeptywnoscia bitowa

Dzieki kontroli przeptywnosci bitowej mozna zarzgdza¢ zajetoscig pasma przez strumien wideo.

Zmienna przeptywnos¢ bitowa (VBR)

Przy zmiennej przeptywnosci bitowej zajetos¢ pasma zmienia sie w zaleznosci od natezenia aktywnosci w scenie.
Przy wigkszym natezeniu aktywnosci potrzebna jest wieksza przepustowos¢. Zmienna przeptywnosc zapewnia
statg jakosc obrazu, ale funkcja ta wymaga odpowiedniej ilosci miejsca w zasobach pamieci.

kbit/s A

S

Maksymalna przeptywnos¢ bitowa (MBR)

Opcja ta umozliwia ustawienie docelowej przeptywnosci bitowej w celu kontrolowania zaj¢tosci pasma. Gdy
biezgca przeptywnos¢ bitowa jest utrzymywana ponizej okreslonej szybkosci, moze wystapi¢ spadek jakosci
obrazu lub nizsza poklatkowos¢. Jak priorytet mozna wybrac¢ opcje ustawienia jakosci obrazu lub poklatkowosci.
Zalecamy skonfigurowanie docelowej wartosci przeptywnosci bitowej na warto$¢ wigkszg niz oczekiwana. Dzigki
temu mozna zachowac margines, jesli w scenie wystepuje wysoki poziom aktywnosci.

kbit/s A

vy

1 Docel. przept. bitowa

Srednia przeptywnosé bitowa (ABR)

Srednia przeptywnos¢ bitowa jest dostosowywana automatycznie w dtuzszym okresie. Dzigki temu mozna
uzyskac docelowg przeptywnos¢ bitowg i zapewnic jak najlepszg jako$¢ obrazu wideo przy dostepnych zasobach
pamieci masowe;j. Przeptywnos¢ bitowa jest wyzsza w scenach z duzg aktywnoscig w pordwnaniu ze scenami
statycznymi. Korzystanie z opcji sredniej przeptywnosci zwigksza szanse uzyskania lepszej jakosci obrazu w
scenach o wysokim poziomie aktywnosci. Mozna zdefiniowac f3czng ilos¢ pamieci masowej wymagang do
przechowywania strumienia wideo przez okreslony czas (czas retencji) po dostosowaniu jakosci obrazu tak, by
odpowiadata okreslonej przeptywnosci bitowej. Okresl srednig wartos$¢ przeptywnosci bitowej w jeden

z nastgpujacych sposobow:

® Aby obliczy¢ przyblizone zapotrzebowanie na zasoby pamigci masowej, nalezy ustawi¢ wartos¢
docelowg przeptywnosci bitowej i czas retencji.

®  Uzyj kalkulatora przeptywnosci bitowej, aby obliczy¢ srednig przeptywnos$¢ bitowa w zaleznosci od
dostepnego miejsca w zasobach pamieci i czasu retencji.
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1 Docel. przept. bitowa
2 Rzeczywista srednia przeptywnosc¢ bitowa

Mozna rdwniez witgczy¢ maksymalng przeptywnosc¢ bitowg i okresli¢ przeptywnos¢ bitowg w ramach Sredniej
przeptywnosci bitowe;.
kbit/s A

Y

1 Docel. przept. bitowa
2 Rzeczywista srednia przeptywnosc¢ bitowa

Technologia edge-to-edge

Edge-to-edge to technologia umozliwiajgca bezposrednig komunikacje miedzy urzadzeniami sieciowymi.
Zapewnia ona inteligentna funkcje parowania na przyktad kamer Axis z produktami audio lub radarowymi Axis.

Uwaga

Sprawdz, czy sparowane urzadzenia majg te samg wersje systemu operacyjnego (oprogramowania
uktadowego) AXIS OS.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w biatej ksiedze ,Technologia edge-to-edge” pod adresem whitepapers.axis.
com/edge-to-edge-technology.

Parowanie gtosnika
Parowanie gtosnikow sieciowych w technologii edge-to-edge umozliwia korzystanie z kompatybilnego gtosnika
sieciowego Axis tak, jakby byt czescig kamery. Po sparowaniu funkcje gfosnika sg zintegrowane z interfejsem

WWW kamery i petni on funkcje urzagdzenia wyjsciowego audio, w ktdrym mozna odtwarzac klipy audio i
przesyta¢ dzwiek przez kamere.

Kamera identyfikuje sie w VMS jako kamera z wyjsciem audio i przekieruje odtwarzany dzwigk do gtosnika.
Parowanie sieciowe

Dzigki funkcji parowania sieciowego ,edge-to-edge" mozesz potgczy¢ kamere z kompatybilnym urzagdzeniem
Axis zawierajgcym funkcje sygnalizacji akustycznej oraz optycznej i korzysta¢ z jego wbudowanych funkgji.
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Analizy i aplikacje

Analizy i aplikacje pozwalajg lepiej wykorzysta¢ potencjat urzadzen Axis. AXIS Camera Application Platform
(ACAP) to otwarta platforma umozliwiajgca podmiotom zewnetrznym opracowywanie funkcji analizy i innych
aplikacji dla urzadzen Axis. Aplikacje moga by¢ fabrycznie zainstalowane na urzgdzeniu, dostepne do pobrania
za darmo lub oferowane za optatg licencyjna.

Podreczniki uzytkownika do analiz i aplikacji Axis mozna znalez¢ na stronie help.axis.com.

Uwaga
e Kilka aplikacji moze by¢ uruchomionych w tym samym czasie, ale niektére z nich moga ze sobg nie
wspodtpracowac. Niektore zestawy aplikacji mogg wymagac zbyt wiele mocy obliczeniowej lub pamigci
przy ich jednoczesnym uruchomieniu. Przed uruchomieniem aplikacji nalezy sprawdzi¢, czy mogg one
by¢ uruchomione jednoczesnie.

AXIS Object Analytics

AXIS Object Analytics to aplikacja analityczna zainstalowana fabrycznie w kamerze. Wykrywa obiekty
poruszajgce sie w scenie i klasyfikuje je jako ludzi lub pojazdy itd. Aplikacje mozna skonfigurowac tak, aby
wysytafa alarmy dotyczace rdznych typow obiektow. Aby dowiedzie¢ sie wigcej o dziataniu aplikacji, zapoznaj si¢
z instrukcjq uzytkownika AXIS Object Analytics.

AXIS Image Health Analytics

AXIS Image Health Analytics to aplikacja oparta na sztucznej inteligencji, ktdra moze stuzy¢ do detekcji
degradacji obrazu lub prdb sabotazu. Aplikacja analizuje zachowania w scenie i uczy si¢ ich w celu wykrywania
rozmycia lub niedoswietlenia obrazu, a takze detekcji zastonigtego lub przekierowanego widoku. Aplikacje
mozna skonfigurowac tak, aby wysytata zdarzenia w przypadku kazdej z tych detekcji i wyzwalata akcje za
posrednictwem systemu zdarzen kamery lub oprogramowania firm trzecich.

Aby dowiedzie¢ sie wiecej o dziataniu tej aplikacji, zapoznaj si¢ z instrukcjq obstugi aplikacji AXIS Image Health
Analytics.

Wizualizacja metadanych

Metadane analityczne sg dostepne w przypadku poruszajgcych sie obiektow w scenie. Obstugiwane klasy
obiektow sg wizualizowane w strumieniu wideo za pomocg obwiedni otaczajacej obiekt, wraz z informacjg o
typie obiektu i poziomie ufnosci klasyfikacji. Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat konfigurowania metadanych
analitycznych i korzystania z nich, zobacz podrecznik integracji AXIS Scene Metadata.

Cyberbezpieczenstwo

Informacje na temat cyberbezpieczenstwa dotyczace poszczegdlnych produktow mozna znalez¢ w opisie
produktu na stronie Axis.com.

Aby uzyskaé szczegdtowe informacje na temat cyberbezpieczenstwa w systemie AXIS OS, zapoznaj si¢ z
przewodnikiem po zabezpieczeniach systemu operacyjnego AXIS OS.

Podpisany system operacyjny

Podpisany system operacyjny jest wdrazany przez dostawce oprogramowania podpisujgcego obraz systemu AXIS
0S za pomocg klucza prywatnego. Po dotgczeniu podpisu do systemu operacyjnego urzadzenie sprawdzi
poprawnos¢ oprogramowania przed jego zainstalowaniem. Jezeli urzadzenie wykryje naruszenie integralnosci
oprogramowania, aktualizacja systemu AXIS OS zostanie odrzucona.

Bezpieczny start

Bezpieczny start to proces sktadajgcy sie z nieprzerwanego taficucha oprogramowania zweryfikowanego
kryptograficznie, rozpoczynajacy sie w pamieci niezmiennej (rozruchowej pamieci ROM). Dzieki wykorzystaniu
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podpisanego systemu operacyjnego bezpieczny rozruch gwarantuje uruchomienie urzadzenia wytacznie z
autoryzowanym oprogramowaniem.

Axis Edge Vault

Axis Edge Vault to sprzg¢towa platforma cyberbezpieczenstwa chronigca urzadzenie Axis. Zawiera funkcje
gwarantujace tozsamosc¢ i integralnos¢ urzadzenia oraz ochrone poufnych informacji przed nieuprawnionym
dostepem. Rozwigzanie to bazuje na mocnych podstawach zapewnianych przez kryptograficzne moduty
obliczeniowe (bezpieczny element i TPM) oraz zabezpieczenia procesora SoC (TEE i bezpieczny start), a takze na
specjalistycznej wiedzy z zakresu bezpieczenstwa urzadzen brzegowych.

Modut TPM

Modut TPM (Trusted Platform Module) to sktadnik udostepniajgcy funkcje kryptograficzne umozliwiajgce
ochrone informacji przed nieupowaznionym dostepem. Aplikacja jest zawsze aktywna i nie ma ustawien, ktore
mozna zmienic.

Identyfikator urzadzenia axis

mozliwos¢ zweryfikowania pochodzenia urzgdzenia jest kluczowa z perspektywy wiarygodnosci tozsamosci
urzadzenia. Podczas produkcji urzadzenia z rozwigzaniem Axis Edge Vault majg przypisywany unikatowy
fabryczny i zgodny ze standardem IEEE 802.1AR certyfikat znany jako identyfikator urzadzenia Axis. Jest on
swego rodzaju paszportem, ktory potwierdza pochodzenie urzadzenia. Identyfikator urzagdzenia jest bezpiecznie i
trwale przechowywany w bezpiecznym magazynie kluczy w postaci certyfikatu podpisanego za pomoca
certyfikatu gtownego Axis. ID urzadzenia moze by¢ wykorzystywany przez infrastrukture IT klienta do
zautomatyzowanego bezpiecznego wdrazania urzadzen i bezpiecznej identyfikacji urzagdzen.

Podpisany materiat wizyjny

podpis dodany do materiatu wizyjnego umozliwia potwierdzenie autentycznosci dowodowej bez koniecznosci
potwierdzenia catego tancucha pochodzenia pliku wideo. Kazda kamera podpisuje materiat wizyjny za pomoca
wiasnego unikatowego klucza, ktory jest bezpiecznie przechowywany w bezpiecznym magazynie kluczy. W
trakcie odtwarzania wideo program odtwarzajacy informuje o tym, czy materiat jest nienaruszony. Podpisany
materiat wizyjny umozliwia ustalenie, z ktorej kamery materiat pochodzi, i wykrycie ewentualnych
nieuprawnionych modyfikacji wprowadzonych w materiale po tym, jak opuscit on kamere.

Aby dowiedzie¢ sie wiecej o funkcjach cyberbezpieczenstwa stosowanych w urzgdzeniach Axis, przejdz do strony
axis.com/learning/white-papers i poszukaj wedtug hasta ,cybersecurity”.
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Specyfikacije

Przeglad produktow

Ostona chronigca przed wptywem warunkdéw atmosferycznych
Okno

Radar

Czujnik swiatta

Oswietlenie LED w podczerwieni

Jednostka optyczna

Osfona kabla

Czujnik alarmu wtargnied

Przewdd bezpieczerstwa

0 Magnes alarmu wtargnieé

POWIADOMIENIE

Nie wolno podnosi¢ produktu w ostonie kabla.

Lo\ ? ?/_@ o\

Gran
e B ©
$$$@@
11 Ztgeze /0

12 Ztgcze RS485/422

13 Zfgcze zasilania

14  Ztgcze sieciowe (PoE)
15 Gniazdo kart microSD
16  Wyjscie audio
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17 Wejscie audio

18 Dioda stanu

19  Przycisk kontrolny

20 Uszczelka kabla M20 (2x)

Wskazniki LED

Uwaga
®  Wskaznik LED stanu mozna skonfigurowac¢ tak, by podczas aktywnego zdarzenia migat.

e Wskazniki LED wytgczajg si¢ po zamknieciu obudowy.

Dioda stanu Wskazanie
Zgaszony Potaczenie i normalne dziafanie.
Zielony State zielone Swiatto przez 10 sekund przy normalnym dziataniu po zakohczeniu

uruchamiania.

Bursztynowy State Swiatto podczas uruchamiania. Miga podczas aktualizacji oprogramowania
urzadzenia lub przywracania domysinych ustawien fabrycznych.

Bursztynowy/czerwony | Miga na bursztynowo/czerwono, gdy potaczenie sieciowe jest niedostepne lub
przerwane.

Czerwony Btad aktualizacji oprogramowania urzadzenia.

Brzeczyk

Brzgczyk asystenta ostrosci

UWI;c?satgpny tylko w przypadku opcjonalnych obiektywow P-iris, DC-iris lub manual iris.
Brzeczyk Obiektyw
Szybki sygnat Optymalne dopasowanie
Srednio szybki sygnat Mniej optymalne dopasowanie
Wolny sygnat Zte dopasowanie
Gniazdo karty SD

Urzadzenie obstuguje karty microSD/microSDHC/microSDXC.
Zalecenia dotyczace kart SD mozna znalez¢ w witrynie axis.com.
Mg Mg
ms= & Logo microSD, microSDHC i microSDXC sg znakami towarowymi firmy SD-3C LLC. microSD,

microSDHC, microSDXC sg znakami towarowymi lub znakami towarowymi firmy SD-3C, LLC w Stanach
Zjednoczonych, innych krajach lub w Stanach Zjednoczonych i innych krajach.

Przyciski
Przycisk kontrolny
Przycisk kontrolny ma nastepujace zastosowania:

®  Przywracania domysinych ustawien fabrycznych produktu. Patrz Przywrd¢ domysine ustawienia
fabryczne, on page 56.
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e Nawigzywanie potaczenia przez Internet z ustugg taczenia w chmurze jednym kliknieciem (03C). Aby
nawigzac¢ potaczenie, nacisnij i zwolnij przycisk, a nastepnie poczekaj, az dioda LED stanu mignie trzy
razy na zielono.

Przetacznik alarmu wtargniecia

Uzyj przetgcznika alarmu wtargnigcia, aby wysyta¢ powiadomienia, gdy kto$ otworzy obudowe urzadzenia.
Utwarz requte, aby umozliwi¢ urzagdzeniu wykonywanie akcji po aktywacji przetgcznika. Patrz Wyzwalanie
powiadomienia po otwarciu obudowy, on page 35.

Zigcza
Zfjcze sieciowe

Ztgcze RJ45 Ethernet z zasilaniem Power over Ethernet Plus (PoE+).
Ztacze audio

*  Wejscie audio - wejscie 3,5 mm dla mikrofonu mono lub liniowego sygnatu mono (w przypadku wejscia
audio z sygnatu stereofonicznego uzywany jest kanat lewy).

e Wejscie audio - wejscie 3,5 mm dla mikrofonu cyfrowego, analogowego mikrofonu mono lub liniowego
sygnatu mono (w przypadku wejscia audio z sygnatu stereofonicznego uzywany jest kanat lewy).

e Wyjscie audio - wyjscie audio 3,5 mm (poziom linii), ktére mozna podtaczy¢ do systemu nagtosnienia
(PA) lub aktywnego gtosnika z wbudowanym wzmacniaczem. Do wyjscia audio musi by¢ uzyte ztgcze
stereo.

1 2 3

o 1 I [

Wejscie audio

1 Koncowka 2 Pierscien 3 Kotnierz

Niezbalansowany mikrofon (z zasilaniem Zasilanie elektretowe po wybraniu Masa

elektretowym lub bez) lub wejscie liniowe

Zbalansowany mikrofon (z zasilaniem Zbalansowany mikrofon (z zasilaniem Masa

fantomowym lub bez) lub wejscie linowe, fantomowym lub bez) lub wejscie linowe,

sygnat ,goracy” sygnat ,zimny"

Sygnat cyfrowy Zasilanie z obwodu pierscieniowego po Masa
wybraniu

Wyjscie audio

1 Koncowka 2 Pierscien 3 Kotnierz
Kanat 1, wejscie liniowe niezbalansowane, Kanat 1, wejscie liniowe niezbalansowane, Masa
mono mono

Ztacze /O

Ztacze 1/0 stuzy do obstugi urzgdzen zewnetrznych w kombinacji przyktadowo z wykrywaniem ruchu,
wyzwalaniem zdarzen i powiadomieniami o alarmach. Oprocz punktu odniesienia 0 V DC i zasilania (wyjscie
statopragdowe 12 V) ztacze WE/WY zapewnia interfejs do:

Wejscie cyfrowe - Do podfgczenia urzadzen, ktdre mogg przetaczaé sie pomiedzy obwodem zamknietym
i otwartym, na przyktad czujnikdw PIR, czujnikéw okiennych lub drzwiowych oraz czujnikéw wykrywania zbicia
szyby.
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Nadzorowane wejscie - Umozliwia wykrywanie sabotazu wejscia cyfrowego.

Wyjscie cyfrowe - Do podtaczenia urzgdzen zewnetrznych, takich jak przekazniki czy diody LED. Podtgczonymi
urzagdzeniami mozna zarzadzac¢ poprzez APl VAPIX®, zdarzenie lub interfejs WWW urzadzenia.

6-pinowego bloku ztgczy

(Eo2aen)

1 2 3 4 5 6

Funkcje Styk | Uwagi Specyfikacje
Masa DC 1 oVvDC
Wyjscie DC 2 12V DC
& Maks. obcigzenie =
Moze by¢ wykorzystywane do zasilania dodatkowego 50 mA
sprzetu.
Uwaga: ten styk moze by¢ uzywany tylko jako wyjscie
zasilania.

Konfigurowal- | 3-6 | Wejscie cyfrowe lub wejscie nadzorowane — podtgcz do | Od 0 do maks. 30 V DC
ne (wejscie lub styku 1, aby aktywowa¢ lub pozostaw roztaczone, aby
wyjscie) dezaktywowac. Aby mie¢ mozliwos¢ korzystania

z nadzorowanego wejscia, zamontuj rezystory konca linii.
Patrz diagram potgczen, aby uzyskac¢ informacje na temat
podfgczania rezystorow.

Wyjscie cyfrowe — podtgczone wewnetrznie do styku 1 0d 0 do maks. 30 V DC,
(masa DC), gdy aktywne i niepodtgczone, gdy nieaktywne. | otwarty dren, 100 mA
W przypadku stosowania z obcigzeniem indukcyjnym, np.
przekaznikiem, konieczne jest szeregowe podfgczenie
diody w celu zabezpieczenia przed stanami przejSciowymi
napigcia.

Y] (&) (vo) (wo] (wo] (1o

1

UL

-E;;'_\’ 22k 2

47kQ v

Masa DC

Wyjscie DC 12 V, maks. 50 mA

I/0 skonfigurowane jako wejscie nadzorowane
We/Wy skonfigurowane jako wyjscie
Konfigurowalne We/Wy

Konfigurowalne We/Wy

DO RANWN =

Ztacze zasilania

2-pinowy blok ztgczy na wejscie zasilania DC. Uzywaj urzadzenia LPS zgodnego z SELV z nominalng moca
wyjsciowg ograniczong do <100 W lub nominalnym pradem ograniczonym do <5 A.
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Ztacze RS485/RS422

Dwa 2-stykowe bloki ztgczy interfejsu szeregowego RS485/RS422

Port szeregowy mozna skonfigurowac do obstugi nastepujgcych funkeji:

e RS485 half duplex (dwuzytowy)
e RS485 full duplex (czterozytowy)

®  Dwuprzewodowy RS422 simplex

e  (Czteroprzewodowy RS422 full duplex do komunikacji P2P

RS485/422
. HEN
TX RX/TX
Funkcje Uwagi
RS485/RS422 TX(A) Para TX do RS422 i 4-przewodowego RS5485
RS485/RS422 TX(B)

RS485A alt RS485/422 RX
(A)

RS485B alt RS485/422 RX
(B)

Para RX dla wszystkich trybow (potaczone RX/TX dla 2-przewodowego RS485)
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Przywroc¢ domysine ustawienia fabryczne

a OSTRZEZENIE

Ten produkt emituje potencjalnie niebezpieczne promieniowanie optyczne. Moze ono by¢ szkodliwe dla
oczu. Nie patrz na pracujgcg lampeg.

Wazne

Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych nalezy stosowac rozwaznie. Opcja resetowania do
domyslinych ustawien fabrycznych powoduje przywrdcenie wszystkich domysinych ustawien fabrycznych
produktu, wigcznie z adresem IP.

Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych produktu:
1. Odtacz zasilanie produktu.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk kontrolny i wtgcz zasilanie. Patrz Przeglgd produktow, on page 51.

Przytrzymuj przycisk Control przez 15-30 sekund, az wskaznik LED stanu zacznie miga¢ na bursztynowo.

> LN

Zwolnij przycisk Control. Proces zostanie zakorniczony, gdy wskaznik LED stanu zmieni kolor na zielony.
Jesli w sieci nie ma zadnego serwera DHCP, urzadzenie bedzie mie¢ domysinie jeden z nastepujacych
adresow IP:

- Urzadzenia z systemem AXIS OS w wersji 12.0 lub nowszej: Uzyskany z podsieci adres tacza
lokalnego (169.254.0.0/16)

- Urzadzenia z systemem AXIS OS w wersji 11.11 lub starszej: 192.168.0.90/24

5. Uzyj narzedzi do instalacji i zarzadzania, aby przypisa¢ adres IP, ustawi¢ hasfo i uzyskac dostep do
urzadzenia.
Narzedzia do instalacji i zarzagdzania sg dostepne na stronach pomocy techniczne] axis.com/support.

Fabryczne wartosci parametrow mozna rowniez przywrdci¢ za posrednictwem interfejsu WWW urzadzenia.
Wybierz kolejno opcje Maintenance (Konserwacja) > Factory default (Ustawienia fabryczne) > Default
(Domysline).

Opcje systemu AXIS OS

Axis oferuje zarzadzanie oprogramowaniem urzgdzenia w formie zarzgdzania aktywnego lub dtugoterminowego
wsparcia (LTS). Zarzgdzanie aktywne oznacza staty dostep do najnowszych funkcji produktu, a opcja LTS to stata
platforma z okresowymi wydaniami wersji zawierajgcymi gtownie poprawki i aktualizacje dotyczace
bezpieczenstwa.

Aby uzyska¢ dostep do najnowszych funkcji lub w razie korzystania z kompleksowych systemow Axis, nalezy
uzy¢ systemu AXIS OS w opcji aktywnego zarzadzania. Opcja LTS zalecana jest w przypadku integracji

z urzgdzeniami innych producentéw, ktdre nie sg na biezgco weryfikowane z najnowszymi aktywnymi wersjami.
Urzadzenie dzieki LTS moze utrzymywac odpowiedni stopien cyberbezpieczeristwa bez koniecznosci
wprowadzania zmian w funkcjonowaniu ani ingerowania w istniejgcy system. Szczegoétowe informacje
dotyczace strategii oprogramowania urzgdzenia Axis znajdujg sie na stronie axis.com/support/device-software.

Sprawdzanie biezgcej wersji systemu AXIS OS

System AXIS OS okresla funkcjonalnos¢ naszych urzadzen. W przypadku pojawienia sie problemoéw zalecamy
rozpoczecie ich rozwigzywania od sprawdzenia biezgcej wersji systemu AXIS 0S. Najnowsza wersja moze
zawiera¢ poprawki, ktore rozwigzg problem.

Aby sprawdzi¢ biezgcg wersje systemu AXIS 0S:
1. Przejdz do interfejsu WWW urzadzenia i wybierz opcje Status.

2. W menu Device info (Informacje o urzadzeniu) sprawdz wersje systemu AXIS OS.
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Aktualizacja systemu AXIS OS:

Wazne
e Po aktualizacji oprogramowania urzadzenia poczynione ustawienia zostang zachowane.
Axis Communications AB nie gwarantuje, ze ustawienia te zostang zachowane, nawet gdy funkcje sg
dostepne w nowej wersji systemu operacyjnego AXIS 0S.

®  Poczawszy od systemu operacyjnego AXIS OS w wersji 12.6, pomiedzy aktualng a docelowa wersjg
urzadzenia nalezy zainstalowac kazdg wersje LTS. Przyktadowo, jezeli aktualnie zainstalowana wersja
oprogramowania urzadzenia to AXIS 0S 11.2, przed aktualizacjg urzagdzenia do wersji AXIS 0OS 12.6
nalezy zainstalowa¢ wersje LTS AXIS OS 11.11. Wiecej informacji znajduje sie w Portalu AXIS 0S: sciezka
aktualizacji.

®  Upewnij sig, ze podczas catego procesu aktualizacji urzadzenie jest podtgczone do zrddta zasilania.

Uwaga
e Aktualizacja urzagdzenia Axis do najnowszej dostepnej wersji systemu AXIS OS umozliwia uaktualnienie
produktu o najnowsze funkcje. Przed aktualizacjg oprogramowania zawsze nalezy przeczytac instrukcje
dotyczace aktualizacji oraz informacje o wersji dostepne z kazdg nowg wersja. Przejdz do strony axis.
com/support/device-software, aby znalez¢ najnowsza wersje systemu AXIS OS oraz informacje o wers;ji.

1. Pobierz na komputer plik systemu AXIS OS dostepny bezptatnie na stronie axis.com/support/device-
software.

2. Zaloguj sie do urzadzenia jako administrator.

3. Wybierz kolejno opcje Maintenance > AXIS OS upgrade (Konserwacja > Aktualizacja systemu AXIS
0S) > Upgrade (Aktualizuj).

Po zakonczeniu aktualizacji produkt automatycznie uruchomi sie ponownie.
Problemy techniczne i mozliwe rozwigzania

Problemy z uaktualnianiem systemu AXIS OS

Niepowodzenie uaktualniania systemu AXIS OS

Jesli aktualizacja zakoriczy sie niepowodzeniem, urzadzenie zataduje ponownie poprzednig wersje. Najczestszg
przyczyng tego jest wezytanie niewtasciwego systemu AXIS OS. Upewnij sie, ze nazwa pliku systemu AXIS 0S
odpowiada danemu urzadzeniu i sprobuj ponownie.

Problemy po aktualizacji systemu AXIS 0S

Jesli wystapig problemy po aktualizacji, przejdz do strony Konserwacja i przywrd¢ poprzednio zainstalowang
wersje.

Problemy z ustawieniem adresu IP
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Nie mozna ustawic adresu IP

e  Jesli adres IP przeznaczony dla danego urzgdzenia oraz adres IP komputera uzywanego do uzyskania
dostepu do urzadzenia nalezg do réznych podsieci, ustawienie adresu IP jest niemozliwe. Skontaktuj
sie z administratorem sieci, aby uzyska¢ adres IP.

® Adres IP moze by¢ uzywany przez inne urzadzenie. Aby to sprawdzi¢:

1. Odfgcz urzadzenie Axis od sieci.
2. W oknie polecenia/DOS wpisz ping oraz adres IP urzadzenia.
3. Jesli otrzymasz: Reply from <IP address>: bytes=32; time=10. .., 0znacza to,

ze ten adres IP moze juz by¢ uzywany przez inne urzgdzenie w sieci. Popro$ administratora
sieci o nowy adres IP i zainstaluj ponownie urzadzenie.

4. Jesli otrzymasz: Request timed out, 0znacza to, ze ten adres IP jest dostepny do
wykorzystania przez urzadzenie Axis. Sprawdz cafe okablowanie i zainstaluj urzagdzenie
ponownie.

*  Moze wystepowac potencjalny konflikt adresu IP z innym urzagdzeniem w tej samej podsieci. Zanim
serwer DHCP ustawi adres dynamiczny, uzywany jest statyczny adres IP urzagdzenia Axis. Oznacza to,
ze jesli ten sam domysliny statyczny adres IP jest uzywany takze przez inne urzadzenie, mogg wystgpic¢
problemy podczas uzyskiwania dostepu do urzadzenia.

Problemy z dostepem do urzadzenia

Nie mozna si¢ zalogowa¢ podczas dostepu do urzgdzenia z poziomu przegladarki

Gdy protokdt HTTPS jest wigczony, upewnu sie, ze podczas proby zalogowama sie uzywasz prawidtowego
protokotu (HTTP lub HTTPS). Moze zaj$¢ koniecznosé recznego wpisania http lub https w polu adresu
przegladarki.

Jesli hasto do konta root zostato utracone, nalezy zresetowa¢ urzgdzenie do domysinych ustawien
fabrycznych. Instrukcje: Przywrd¢ domysine ustawienia fabryczne, on page 56.

Serwer DHCP zmienit adres IP

Adresy IP otrzymane z serwera DHCP sg dynamiczne i mogg si¢ zmieniac. Jesli adres IP zostat zmieniony, uzyj
narzedzia AXIS IP Utility lub AXIS Device Manager, aby zlokalizowa¢ urzadzenie w sieci. Znajdz urzgdzenie
przy uzyciu nazwy modelu lub numeru seryjnego badz nazwy DNS (jesli skonfigurowano te nazwe).

W razie potrzeby mozesz recznie przydzieli¢ statyczny adres IP. Instrukcje mozna znalez¢ na stronie axis.com/
support.

Btad certyfikatu podczas korzystania ze standardu IEEE 802.1X

Aby uwierzytelnianie dziatato prawidtowo, ustawienia daty i godziny w urzadzeniu Axis muszg by¢
zsynchronizowane z serwerem NTP. Wybierz kolejno opcje System > Date and time (System > Data
i godzina).

Przegladarka nie jest obstugiwana

Lista zalecanych przegladarek, patrz Obstugiwane przeglgdarki, on page 20.
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systemu Windows®:

Nie mozna uzyska¢ dostepu do urzgdzenia z zewnatrz

Aby uzyska¢ dostep do urzadzenia z zewnatrz, zalecamy skorzystanie z jednej z nastepujacych aplikacji dla

e AXIS Camera Station Pro: 90-dniowa darmowa wersja probna, idealna do matych i srednich systemdw.

Instrukcje i plik do pobrania znajdujg sie na stronie axis.com/vms.

Problemy z MQTT

Nie mozna potaczy¢ przez port 8883 z MQTT przez SSL
Zapora sieciowa blokuje ruch korzystajgcy z portu 8883, poniewaz jest on uwazany za niebezpieczny.

Czasami serwer/[broker moze nie zapewnia¢ konkretnego portu dla komunikacji MQTT. W takiej sytuacji moze
by¢ dostepne korzystanie z MQTT przez port zwykle uzywany do obstugi ruchu HTTP/HTTPS.

e Jesli serwer/broker obstuguje protokot WebSocket/WebSocket Secure (WS/WSS), typowo w porcie 443,
uzyj tego protokotu. Skontaktuj sie z dostawcy serwera/brokera, aby dowiedzie¢ sie, czy protokot
WS/WSS jest obstugiwany oraz ktorego portu i Sciezki podstawowe] nalezy uzywac.

e Jesli serwer/broker obstuguje ALPN, korzystanie z MQTT moze by¢ negocjowane na otwartym porcie,
na przyktad porcie 443. Skontaktuj sie z dostawcg serwera/brokera, aby sprawdzi¢, czy jest
obstugiwany ALPN oraz jakiego protokotu ALPN i portu nalezy uzy¢.

Problemy z obstugg urzgdzenia

Przedni grzejnik i wycieraczka nie dziataja

Jezeli nie wigcza si¢ przedni grzejnik lub wycieraczka, sprawdz, czy gérna pokrywa jest prawidtowo
zamocowana do dolnej czesci obudowy.

Jesli nie mozesz znalez¢ tego, czego szukasz, przejdz na strong poswiecong rozwigzywaniu problemow: axis.

com/support.

Problemy z synteza wideo i radaru

Ramka ograniczajaca
nie otacza precyzyjnie
obiektu

W ramce widoczna jest
1 osoba, a w
rzeczywistosci sg tam 2
osoby.

Ramka ograniczajaca
zmienia pofozenie w
trakcie $ledzenia
obiektu

W razie braku funkcji detekcji z pomocg analizy wideo, kamera pokazuje na obrazie
rzut z detekcji przez radar, a ten nie jest tak doktadny, jak ramka funkcji analizy
wideo. Problem moze byé réwniez spowodowany roznicg wysokosci w scenie, na
przykfad na pochytej drodze, na wzniesieniu lub w obnizeniu terenu.

Jezeli ramka znajduje si¢ zbyt wysoko lub zbyt nisko, wyreguluj wysokos¢ instalacji.
Automatyczna kalibracja pomoze takze poprawic¢ doktadnos¢ obwiedni. Funkcja
automatycznej kalibracji jest dostepna w menu Radar > Autocalibration (Radar >
Automatyczna kalibracja).

Jezeli dwie osoby idg zbyt blisko siebie i zostang wykryte tylko przez radar, zostang
sklasyfikowane jako jedna osoba i zostanie wyswietlona tylko jedna ramka. Po
wprowadzeniu strefy syntezy analityczne osoby te zostang sklasyfikowane
prawidfowo.

Gdy ten sam obiekt jest wykrywany przez radar i funkcje analityczne w kamerze lub
gdy tylko funkcje analityczne kamery wykrywaja obiekt, ramka ograniczajgca
zostanie nakreslona precyzyjnie wokot obiektu na podstawie informacji z kamery.

Jezeli funkcja detekcji wideo przestanie dziata¢, ramka ograniczajgca zostanie
narysowana w miejscu rzutu z wykrywania przez radar, ktore jest mniej doktadne.
Po przywrdceniu dziatania funkcji detekcji wideo ramka bedzie kreslona znow z
maksymalng precyzja.
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Odlegtos¢ detekgji rozni
sie od podawanej w
instrukeji obstugi

Jak zminimalizowa¢
liczbe fatszywych
alarmow?

Zaktocenia radaru

Automatyczna kalibracja pomoze takze poprawic¢ doktadnos¢ obwiedni. Funkcja
automatycznej kalibracji jest dostepna w menu Radar > Autocalibration (Radar >
Automatyczna kalibracja).

Na odlegtos¢ detekceji wptywa kilka czynnikdw:

Sprawdz, czy w ustawieniach wprowadzono poprawng wysokosc.

Odlegtos¢ detekceji moze sig rozni¢ w zaleznosci od kata, pod jakim obiekt
zbliza si¢ do punktu montazu. Przy zewnetrznych krawegdziach pola
widzenia radar ma mniejszg czutos$¢ detekcji. Aby uzyskac jak najwiekszg
odlegtos¢, postaraj sie skierowac kamere AXIS Q1656-DLE w kierunku, z
ktorego spodziewasz sie intruza.

Jak zapobiega¢ fatszywym alarmom:

Upewnij sie, ze scena jest dobrze oSwietlona, tak aby zwigkszy¢
prawdopodobienstwo, ze detekcje bedzie wykonywata funkcja analizy
wideo

W aplikacji AXIS Object Analytics w ustawieniu czutosci zaznacz wartos¢
Low (Niska). Wtedy alarm bedzie generowany dopiero wtedy, gdy funkcje
analizy danych wideo i radaru wspolnie uzgodnig interpretacje.

W radarze uzywaj obszaréw wykluczenia do ignorowania znanych zrodet
fatszywych detekcji, takich jak kotyszaca sie roslinnos¢ czy budynki.

Skonfiguruj niska czuto$¢ w radarze.
Uzywanie obszarow wykluczenia w aplikacji AXIS Object Analytics

Regularnie kos trawe w widoku kamery.

Urzadzenie uzywa jednego z dwoch kanatow radaru. Na kazdym kanale
maksymalnie cztery radary mogg negocjowac najlepsze wykorzystanie dost¢pnej
czgstotliwosci. Mimo obecnosci tej funkeji czasami moze si¢ pojawia¢ komunikat
ostrzegawczy o zaktoceniach powodowanych przez kamere. Wtedy trzeba recznie
wybra¢ kanat dla kazdego urzadzenia.

Urzadzenia znajdujace si¢ fizycznie blisko siebie nalezy ustawia¢ na ten sam kanat.
Utatwi to im uniknigcie zaktécen.

Kwestie wydajnosci

Najwazniejsze czynniki, ktore nalezy uwzglednic:

® Znaczace obcigzenie sieci ze wzgledu na stabg infrastrukture wptywa na przepustowosc.

Kontakt z pomocq technicznqg

Aby uzyska¢ pomoc, przejdz na strone axis.com/support.
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