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关于应用程序

所有 AXIS F91 Main Unit 均预装了 AXIS Sensor Metrics Dashboard。该应用程序允许您以结构化的
方式收集和可视化连接到主机的传感器数据，并将数据存储在主机的 SD卡上。

有关支持的设备列表，请参见 axis.com/products/axis-sensor-metrics-dashboard#compatible-
products。

支支持持的的传传感感器器

该应用程序支持以下传感器类型：

• 安讯士内置加速计

• 采用串行端口模式的卫星导航系统

• 所有单寄存器数据持有者Modbus 设备均采用 IP 或串行端口模式

注意
您必须选择要使用的串行端口模式。

Modbus 数据源仅从一个寄存器读取。要访问更多寄存器，请添加更多数据源。
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配置

添添加加数数据据源源

要收集和显示数据，请在设备中添加数据源。

1. 在 AXIS Sensor Metrics Dashboard 中，转到 SSoouurrccee（（来来源源））。

2. 单击 ++添添加加数数据据源源。

3. 为来源添加名称。

4. 在 SSoouurrccee（（来来源源））下拉菜单中，选择要添加的传感器类型。

5. 在 SSeennssoorr（（传传感感器器））下，输入传感器类型和传感器输出单位。

6. 配置传感器类型特有的设置。

7. 单击 SSaavvee（（保保存存））。

8. 要开始从传感器读取数据，请切换至 SSttaarrtt（（启启动动））。

您为传感器指定的名称、类型和单位在DDaasshhbbooaarrdd（（仪仪表表板板））选项卡中显示。有关详细信息，请参
见。

编编辑辑数数据据源源

1. 转到 SSoouurrccee（（来来源源））。

2. 单击待编辑来源上的 。

3. 在下拉菜单中选择 EEddiitt（（编编辑辑）），并编辑传感器特定设置。

选选择择要要在在仪仪表表板板上上显显示示的的传传感感器器

1. 前往仪仪表表板板。

2. 单击编编辑辑。

3. 单击“--”可隐藏一个传感器。

4. 单击“++”可显示一个传感器。

5. 单击 SSaavvee（（保保存存））。

在在仪仪表表板板上上查查看看实实时时传传感感器器数数据据

1. 转到 SSoouurrccee（（来来源源））。

2. 转到要查看数据的传感器，并确保已切换至 SSttaarrtt（（启启动动））。

3. 要查看传感器的最新读取数据，请转到DDaasshhbbooaarrdd（（仪仪表表板板））。

您为传感器指定的名称、类型和单位在DDaasshhbbooaarrdd（（仪仪表表板板））选项卡中显示。如果要编辑设置，请
参见。

以以视视频频叠叠加加的的形形式式显显示示传传感感器器数数据据

以叠加形式显示实时传感器数据之前，您需要在数据源配置中启用该功能：

1. 在 AXIS Sensor Metrics Dashboard 中，转到 SSoouurrccee（（来来源源））。

AXIS Sensor Metrics Dashboard
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2. 单击++AAdddd ddaattaa ssoouurrccee（（添添加加数数据据源源）），或单击现有数据源上的

，然后选择EEddiitt（（编编辑辑））。

3. 在数据源配置中，转到VViiddeeoo oovveerrllaayy（（视视频频叠叠加加））。

4. 打开EEnnaabbllee oouuttppuutt ttoo vviiddeeoo oovveerrllaayy（（启启用用视视频频叠叠加加输输出出））。

5. 请记下分配给该传感器的D编号（例如，D1）。您需要此编号来设置叠加。

6. 选择要包含在叠加中的内容：
– NNaammee（（名名称称））显示传感器名称。

– TTyyppee（（类类型型））显示传感器类型。

– UUnniitt（（单单位位））显示测量的单位。

7. 单击AAdddd（（添添加加））或SSaavvee（（保保存存））。

要要将将叠叠加加添添加加到到您您的的视视频频中中：：

1. 保障AXIS Sensor Metrics Dashboard正在运行。要启动它，请转到SSoouurrccee（（源源）），选择您
的数据源，并切换SSttaarrtt（（开开始始））。

2. 转到VViiddeeoo（（视视频频））>> OOvveerrllaayy（（叠叠加加））。。

3. 选择TTeexxtt（（文文本本））。

4. 点击 ++以添加叠加。

AXIS Sensor Metrics Dashboard
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5. 输入传感器配置中的D编号，以显示传感器数据（例如，#D1）。

6. 或者，添加来自MMooddiiffiieerrss（（修修饰饰符符））列表的其他修饰符，例如日期和时间。

7. 调整叠加外观。

编编辑辑或或删删除除叠叠加加

• 要编辑叠加，请单击它，然后进行更改。

• 要想移除叠加，单击

。

注意
如果在配置叠加时关闭AXIS Sensor Metrics Dashboard，叠加将显示最后录像的数据而非实时数
据。

从从数数据据源源下下载载数数据据

您可以将传感器指标数据下载到文件中，以便在Microsoft® Excel 等应用程序中使用。文件格式为
CSV。

1. 转到 SSoouurrccee（（来来源源））。

2. 单击 ，选择所需的数据下载来源。

AXIS Sensor Metrics Dashboard
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3. 在下拉菜单中，选择DDoowwnnllooaadd ddaattaa（（下下载载数数据据））。

4. 下拉菜单中选择一个文件。

5. 单击 DDoowwnnllooaadd（（下下载载））。

该文件会下载到您的下载文件夹中，也可在DDaattaa ffiilleess（（数数据据文文件件））下找到，您可以在后期再次下
载。

从DDaattaa ffiilleess（（数数据据文文件件））下载 csv 文件：
1. 转到 DDaattaa ffiilleess（（数数据据文文件件））。

2. 选择您要下载的文件。

3. 单击文件名旁边的下载图标。

下载可能需要一段时间，具体取决于文件大小。

注意
经度和纬度的GPS数据列以弧度表示。

删删除除数数据据源源

您可以删除不再需要的传感器指标数据源。来自已删除来源的数据将不再收集，但不会影响已存储
的数据。

1. 转到 SSoouurrccee（（来来源源））。

2. 单击您想要删除的来源上的 。

3. 在下拉菜单中，选择删删除除。

4. 单击确确定定确认。

连连接接传传感感器器

您可以使用网络或串行端口将传感器连接到主机。

基基于于 IIPP 的的MMooddbbuuss：：

将传感器连接到与摄像机相同的Wi-Fi 网络。确保分配的 IP 地址与摄像机位于同一子网内。

基基于于串串行行的的MMooddbbuuss：：

将Modbus 串行 (RS485) 设备连接到摄像机串行端口。有关 F9114/F91111 串口引脚配置的说明，
请参见 F9114 用户手册。

全全球球定定位位系系统统：：

将GPS连接到摄像机串行端口的正确引脚。有关 F9114/F9111 串口引脚配置的说明，请参见
F9114 用户手册。

示示例例

添加串行Modbus 数据源

在此示例中，我们将通过串行连接添加Modbus 数据源。

1. 单击 ++添添加加数数据据源源。

2. 键入源的名称。

3. 在 SSoouurrccee（（来来源源））下拉菜单中，选择MMooddbbuuss oovveerr sseerriiaall（（串串行行MMooddbbuuss））。

4. 单击主主机机上上的的当当前前串串行行端端口口配配置置链接，配置串行端口以满足modbus 设备的要求。

5. 返回应用程序，设置 SSaammppllee ttiimmee（（采采样样时时间间））并选择时间单位。
采样时间决定了应用程序从传感器读取数据、更新仪表板中的值以及将值写入CSV 文件的频
率。

AXIS Sensor Metrics Dashboard
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6. 要在仪表板中显示传感器数据，请添加TTyyppee（（类类型型））和UUnniitt（（单单位位））。

7. 配置 DDeevviiccee IIDD（（设设备备 IIDD））。如有必要，请查阅modbus 供应商手册。

8. 配置从哪个寄寄存存器器读取。通常，这也可以在供应商手册中找到。

9. 指定 SSccaalliinngg（（缩缩放放））和OOffffsseett（（偏偏移移））。
这些值可用于对传感器数据进行测量单位转换。

10. 单击 TTeesstt rreeaadd（（测测试试读读取取））以查看正在读取的传感器值。
这是一种快速确认设备已正确配置和接线的方法。

11. 打开 TThhrreesshhoolldd（（阈阈值值）），并添加一个阈值，超过该阈值时，将视为事件管理中的触发条
件。

12. 设置 RReetteennttiioonn ttiimmee（（保保留留时时间间））。
保留时间规定了已创建的数据文件在自动删除前在 SD卡上的保留时间。

13. 单击添添加加。

14. 单击 SSttaarrtt（（开开始始））以开始从数据源读取。

注意
在写写入入MMooddbbuuss 设设备备部分中，可以更改某些寄存器的值。例如，可以更改modbus 传感器的波
特率。另一个用例是，如果有多个相同的设备，则需要为它们分配不同的设备 ID，以便能够并行
通信。

添加全球定位系统数据源

在此示例中，我们将添加通过串行连接连接的GPS 设备。

1. 单击 ++添添加加数数据据源源。

2. 键入源的名称。

3. 在 SSoouurrccee（（来来源源））下拉菜单中，选择 SSaatteelllliittee nnaavviiggaattiioonn ((GGPPSS))（（卫卫星星导导航航 ((GGPPSS))））。

4. 单击链接 CCuurrrreenntt sseerriiaall ppoorrtt ccoonnffiigguurraattiioonn oonn mmaaiinn uunniitt（（主主机机上上的的当当前前串串行行端端口口配配
置置）），配置摄像机的串行端口，使其符合 GPS设备的要求。如有必要，请参见全球定位系统
供应商手册。

5. 返回应用程序，设置保保留留时时间间。
保留时间指定创建的数据文件在 SD卡上保留的时间。超过指定的时间后，它们将被自动删
除。

6. 单击添添加加。

7. 单击 SSttaarrtt（（开开始始））以开始从数据源读取。

激激活活事事件件日日志志记记录录（（可可选选））：

1. 转到数据源配置。

2. 要启用速度事件功能，请切换速速度度事事件件。

3. 选择适当的阈值。

4. 若要将事件用作规则中的条件，请执行的步骤 7-14。

在事件管理中使用传感器数据

在此使用示例中，我们将根据设备加速计的数据闪烁 LED。

转到设备网页界面中的应用。
1. 转到源源。

2. 转到 AAcccceelleerroommeetteerr（（加加速速计计）），然后单击...菜单。

3. 在下拉菜单中，选择 EEddiitt（（编编辑辑））。

4. 启用 SShhoocckk eevveenntt（（冲冲击击事事件件））。

AXIS Sensor Metrics Dashboard
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5. 将 SShhoocckk ttrriiggggeerr lleevveell（（冲冲击击触触发发级级别别））设置为一个阈值，当超过该阈值时将触发事件。

6. 单击 SSaavvee（（保保存存））。

7. 转到系系统统 >>事事件件。

8. 单击 ++AAdddd aa rruullee（（++添添加加规规则则））。

9. 为规则键入一个名称。

10. 在 CCoonnddiittiioonn（（条条件件））下，从下拉菜单选择 AAXXIISS SSeennssoorr MMeettrriiccss DDaasshhbbooaarrdd:: SShhoocckk（（冲冲
击击））。

11. 在 AAccttiioonn（（响响应应））下，选择 FFllaasshh ssttaattuuss LLEEDD（（闪闪烁烁 LLEEDD状状态态指指示示灯灯））。

12. 选择颜色。

13. 选择闪烁持续时间。

14. 单击 SSaavvee（（保保存存））。

AXIS Sensor Metrics Dashboard
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